Redutores Planetarios TRUE Planetary™

MICRON




|7/ THOMSON'

Linear Motion. Optimized.

Thomson - a escolha para solugdes de movimento otimizadas
Muitas vezes, a solucao de design ideal ndo se trata de descobrir a op¢do mais rapida, mais
robusta, mais precisa e nem mesmo a mais barata. Em vez disso, a solugdo ideal € o equilibrio
perfeito entre desempenho, durabilidade e custo.

0 fornecedor mais bem posicionado de tecnologia de movimento mecanico

A Thomson possui diversas vantagens que nos torna o fornecedor ideal para tecnologia de controle de movimento.

e A Thomson possui a mais vasta oferta de produtos padrdo na inddstria de tecnologias de movimento mecanico.

e \ersdes modificadas de produtos padrao ou solugdes de design a partir de uma folha em branco sdo rotineiras.

e Escolhaa Thomson e tenha acesso a mais de 70 anos de experiéncia em aplicagdes globais em diversas inddstrias, incluindo a de embalagens,
automacao de fabricas, manuseio de materiais, médica, energias limpas, impressao, automotiva, maquinas-ferramenta, aeroespacial e de
defesa.

e (Como parte da Danaher Corporation, somos financeiramente fortes e (nicos na nossa capacidade de reunir controle, acionamento, motor
e transmissao e tecnologias de movimento linear de precisao.

Um nome que vocé pode confiar

Uma grande variedade de informagdes sobre produtos e aplicagdes, além de modelos em 3D, ferramentas de software, o localizador de
distribuidores e informagdes de contato globais esté disponivel em www.thomsonlinear.com. Para obter assisténcia na Europa, entre em contato
conosco pelo +44 1271 334 500 ou por e-mail para sales.uk@thomsonlinear.com.

Fale conosco no inicio do processo de design para averiguar como a Thomson pode ajuda-lo a identificar o equilibrio perfeito entre desempenho,
durabilidade e custo para a sua proxima aplicacdo. E entre em contato conosco ou um dos nossos mais de 2000 parceiros distribuidores
espalhados pelo mundo para uma entrega rapida de pecas sobressalentes.

0 Sistema Danaher de Negocios

0 Sistema Danaher de Negécios (Danaher Business System - DBS) foi criado para aumentar o valor que proporcionamos aos clientes. Trata-se
de um conjunto maduro e bem sucedido de ferramentas que utilizamos diariamente para melhorar de forma continua as operacdes de produgao
e os processos de desenvolvimento de produtos. O DBS baseia-se nos principios de Kaizen que, de forma continua e agressiva, eliminam
desperdicios em todos os aspectos do nosso negdcio. O DBS concentra toda a organizagdo na obtencdo de resultados inovadores, que criam
uma vantagem competitiva em termos de qualidade, fornecimento e desempenho - vantagens que sao repassadas para vocé. Através destas
vantagens a Thomson consegue proporcionar-lhe tempos mais rapidos de comercializagdo, bem como uma selegdo inigualavel de produtos e
servigos, confiabilidade e produtividade.
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AquaTRUE™

XTRUE™

NemaTRUE™

NemaTRUE 90™
Angulo reto

DuraTRUE™

DuraTRUE 90™
Angulo reto

DuraTRUE 90™
Eixo vazado

Recursos

* Precisdo: 13 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 60 mm,
80mm, 120mm e 160mm

e Capacidade de torque: até 876 Nm

Recursos

* Precisdo: 13 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 40 mm,
50 mm 60 mm, 70 mm, 80 mm,
90 mm, 120 mm e 160 mm

e Capacidade de torque: até 876 Nm

Recursos

e Precisdo: 13 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 60 mm,
90 mm e 115 mm

¢ Capacidade de torque:
até 180 Nm

Recursos

* Precisdo: 13 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 23mm,
34mm e 42mm

e Capacidade de torque: até 255 Nm

Recursos

* Precisdo: 8 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 60 mm,
90 mm, 115 mm e 142 mm

* Capacidade de torque: até 834 Nm

Recursos

e Precisdo: 8 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 60 mm,
90 mm, 115 mm e 142 mm

¢ Capacidade de torque:
até 842 Nm

Recursos
* Precisdo: 8 arco/minutos
e Tamanhos de quadro:
90 mm, 115 mm e 142 mm
¢ Capacidade de torque:
até 865 Nm

* Disponibilidade de proporgdes:

31a10:1
» Capacidade de carga radial:
até 3.730 N

¢ Disponibilidade de proporgdes:

3:1a100:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 3.730 N

¢ Disponibilidade de proporgdes:

3:1a100:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 3.730 N

¢ Disponibilidade de proporgdes:

1:1 a 500:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 2.900 N

e Disponibilidade de proporgdes:

3:1a100:1
* Capacidade de carga radial:
até 11.150 N

¢ Disponibilidade de proporgdes:

1:1 a 500:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 11.150 N

¢ Disponibilidade de proporgdes:

1:1 a 500:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 11.150 N

www.thomsonlinear.com



DuraTRUE 90™
Eixo duplo

ValueTRUE™

ValueTRUE 90™
Angulo reto

UltraTRUE™

UltraTRUE 90™
Angulo reto

EverTRUE™

Trabalho
continuo

www.thomsonlinear.com

Recursos

e Precisdo: 8 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 60 mm,
90 mm, 115 mm e 142 mm

¢ Capacidade de torque:
até 865 Nm

Recursos

* Precisdo: 4 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 60, 75, 90,
100, 115, 140, 180 e 220 mm

¢ Capacidade de torque: até
2.969 Nm

Recursos

* Precisdo: 4 arco/minutos

¢ Tamanhos de quadro: 60, 75, 90,
100, 115, 140 e 180 mm

¢ Capacidade de torque: até
2.800 Nm

Recursos

e Precisdo: 4 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 60 mm,
75 mm, 90 mm, 100 mm, 115 mm,
140 mm, 180 mm e 220 mm

¢ Capacidade de torque: até
3.300 Nm

Recursos

e Precisdo: 4 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 60 mm,
75 mm, 90 mm, 100 mm, 115 mm,
140 mm e 180 mm

* Capacidade de torque: até
3. 111 Nm

Recursos

* Precisdo: 4 arco/minutos

e Tamanhos de quadro: 100, 140
e 180 mm

¢ Capacidade de torque: até
1.010 Nm

e Disponibilidade de proporgdes:

1:1 a 500:1
 Capacidade de carga radial:
até 11.150 N

e Disponibilidade de proporgdes:

4:1 a 100:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 37.910 N

e Disponibilidade de proporgdes:

1:1a 50:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 37.910 N

e Disponibilidade de proporgdes:

4:1a 100:1
 Capacidade de carga radial:
até 37.910N

¢ Disponibilidade de proporgdes:

1:1a 50:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 37.910 N

e Disponibilidade de proporgdes:

4:1a100:1
¢ Capacidade de carga radial:
até 44.600 N
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Os Redutores Planetarios True Planetary™ oferecem...

* Altarelagao de torque e tamanho - permite design compacto

¢ Baixa folga - elimina erros de posicionamento devido ao movimento perdido
e Compatibilidade de Inércia - mantém o sistema servo estavel e em controle

¢ Alta Rigidez - otimiza a resposta do sistema

e Autorrelubrificag@o - elimina altos custos em manutencao e tempo de baixa
e C(Capacidade de Carga Radial Alta - monta roldanas e pinhdes diretamente no

eixo de saida

Montagem em gaiola de saida
UltraTRUE™

Engrenagem planetaria em linha
Engrenagem planetaria DuraTRUE™

Engrenagem interna

Engrenagem planetéria de angulo reto

DuraTRUE 90™
Eixo de saida
Enarenadem Engrenagens
9 9 True Planetary
AquaTRUE™ o
Engrenagens planetarias XTRUE™ °
Engrenagem NemaTRUE™ .
solar de entrada
NemaTRUE 90™ °
DuraTRUE™ °
DuraTRUE 90™ °
UltraTRUE™ °
UltraTRUE 90™ °
ValueTRUE™ °
ValueTRUE 90™ °
EverTRUE™

6 www.thomsonlinear.com



As engrenagens helicoidais com coroa True Planetary™

oferecem...

¢ Alta capacidade de torque

¢ Baixa folga

¢ QOperagao suave

¢ Maior compartilhamento de carga
¢ Silencioso

0 alojamento de saida e a engrenagem
helicoidal interna s@o usinados a partir de
uma Unica peca de ago de alta resisténcia

Engrenagem planetaria em linha
UltraTRUE™

Engrenagens planetarias de dngulo reto
UltraTRUE 90™

www.thomsonlinear.com

Engrenagens helicoidais sdo conhecidas
pela sua operagdo suave e silenciosa, junto
com sua habilidade de transmitir cargas
maiores do que as engrenagens cilindricas.
Esses recursos das engrenagens
helicoidais resultam da relagédo de contato
melhorada (engrenamento eficaz) sobre as
engrenagens cilindricas. O formato coroa

€ uma modificacao no perfil dos dentes

da engrenagem que otimiza o alinhamento
do engrenamento. Ela também aumenta

a distribuicdo de carga no flanco do dente,
reduzindo assim regides de alto estresse
que podem resultar em sulcos na superficie.

As engrenagens planetérias sao
selecionadas para aplicagdes de controle
de movimento de alta precisdo que
demandam um alto torque para uma relagao
de volume, rigidez de torg&o e baixa folga.
Até agora, esses atributos foram suficientes
para atender os requisitos do mercado.

A Thomson projetou uma engrenagem
silenciosa de alto torque para atender as
mais modernas melhorias na tecnologia

de motor servo.

Os engenheiros da Thomson alcangaram
tal feito ao combinar os atributos positivos
de engrenagens com coroa e engrenagens
helicoidais com a construgao planetaria
para criar a engrenagem de operagao mais
suave do mercado.

Engrenagem de Dentes Retos vs. Helicoidal

Arelacdo de
contato tipica
édel15em
engrenagens
de dentes retos.

Arelacdo de
contato em
engrenagens
helicoidais
equivalente
€ 3,3 ..mais
que o dobro
darelacao
de contato.

Arelacdo de contato é definida como

o nimero de dentes engrenados em um
dado momento. Quanto maior a relagao
de contato, maior o torque nominal da
engrenagem. As engrenagens helicoidais
possuem mais de duas vezes a relacao de
contato do que as de dentes retos.

Coroa vs. Nao Coroa

Regido de alto estresse

Nao Coroa

Distribui¢ao igualitaria
de carga

Coroa

0 formato coroa otimiza o alinhamento

do engrenamento dentro de um trem de
engrenagens para aumentar a capacidade
de torque e reduzir o ruido. Ela também
aumenta a distribuicao de carga no flanco
do dente para reduzir regides de alto
estresse.

Engrenagens True
Engrenagem  Planetary Helicoidais
com Coroa
AquaTRUE™
XTRUE™
NemaTRUE™
NemaTRUE 90™
DuraTRUE™
DuraTRUE 90™
UltraTRUE™ °
UltraTRUE 90™ °
ValueTRUE™ °
ValueTRUE 90™ °
EverTRUE™ °
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As engrenagens de angulo reto PowerTRUE™ oferecem...

¢ Menos folgas por meio do ajuste do eixo (nico

e Design compacto de angulo reto com engrenagem posterior de alta tecnologia
e Operacéo silenciosa em funcao da alta relacao de contato

e Relacdes de 1:1a 5:1

e 98 % de eficiéncia

Engrenagem PowerTRUE™

Mapeamento
computadorizado
do perfil dos dentes

da engrenagem

PR s eI

Usinagem CNC de uma engrenagem
de angulo reto PowerTRUE™

Conjunto de engrenagens de angulo
reto PowerTRUE™

As malhas da engrenagem de angulo
direito sdo geralmente limitadas para
relagdo de 1:1 para 3:1 quando se
utiliza engrenagem biselada padrao.
Comparado a esses designs, a
engrenagem PowerTRUE 90 eleva

a faixa de relacdo para 5:1.

0 segredo para uma maior densidade

de torque € o design nico dos dentes,
criado por uma usinagem complexa

e simplificada com equipamentos e
softwares CNC avancados. No design,
diversos dentes da engrenagem posterior
integram-se simultaneamente com um
pinhao evolvente padrdo. O encaixe
continuo dos dentes resulta uma alta
relagdo de contato entre a engrenagem
e o pinhao, elevando o torque a novos
niveis e alcancando eficiéncia de até 98%.

0 software avangado permite analisar a
tensdo do perfil de dentes da PowerTRUE

Engrenagem Engrenagem
PowerTRUE

AquaTRUE™
XTRUE™
NemaTRUE™
NemaTRUE 90™ °
DuraTRUE™
DuraTRUE 90™ °
UltraTRUE™
UltraTRUE 90™ °
ValueTRUE™
ValueTRUE 90™ °
EverTRUE™

www.thomsonlinear.com



Redutores Planetarios TRUE Planetary™

Sistema de Montagem de Motor RediMount™

1

4, Usando uma chave de torque, aperte os parafusos do hub para o valor

Instrugdes de montagem
—
. Deslize a luva fornecida para dentro do hub e alinhe o slot na bucha com -
o slot dentro do hub.

. Posicione o motor sobre uma superficie ou mantenha a instalagdo com
o0 eixo de saida virado para cima. Se houver uma chave no motor, remova-a

e alinhe a entrada da chave com o slot dentro do hub. Deslize a engrenagem
para baixo sobre eixo do motor.
. Gire o hub para alinhar os buracos de acesso da entrada do quadro com

os parafusos de blogueio do hub.

pré-torque indicado na tabela.
. Prenda o motor na caixa de engrenagens com os parafusos fornecidos.
. Gradualmente, aperte os parafusos do hub em trés passos, aumentando
o torque cada vez mais até alcancar o torque mais apertado na tabela.

Torques para fiagao do parafuso do hub

Torque .
Modelo de Tamadnhoddo pré-apertamento Torque apertado final
Gearhead quadro da
engrenagem - ||, [Nm] pol-lb [Nm]
60 2 0,2 39 4,4
” 80 4 04 76 8,5
XTRUE |
120 16 18 316 36,0 | Engrenagem
160 32 36 636 72,0 ‘
23/60 2 02 39 4,4 :
NemaTRUE™ M Hub
NemaTRUEggM 3990 4 0,4 76 8,5 i
42/115 16 18 316 36,0 |
60 2 02 39 44 |
DuraTRUE™ 90 4 04 76 85 E@ Alojamento de entrada
DuraTRUE 90™ 115 16 18 316 36,0 ;
142 32 36 636 72,0 ;
60 2 02 39 4,4
UltraTRUE™ m Luva
UltraTRUEgo™  19/%0 v 0.4 1 8.5
|
ValueTRUE™ 100/115 16 18 316 36,0
VaE'“'aTTF;‘fJEEgT?ATM 140 32 36 636 72,0 ‘
ver T
180 55 6,3 1104 125,0 |
40 05 0,05 9,6 1,09 :
60 2 0,2 39 44 : Motor
XTRUE™ 80 4 0,4 76 8,5 \
120 16 18 316 36 |
160 32 36 636 72 i

A engrenagem deve ser montada na orientacao vertical.

www.thomsonlinear.com 9
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Selecao

Eta pa 1: selecione a classe de precisdo desejada
e a configuracdo de engrenagem (em linha

ou angulo reto).

Eta pa 2: Selecione a engrenagem adequada usando
0 método exato ou genérico.

Para aplicagdes de trabalho continuo, entre em contato com a Engenharia de

aplicagdes.
Método exato
v

Método geral
v

Calcule a velocidade média
de entrada, ny, para o ciclo
de trabalho (igual a 2)

Obtenha a classificagdo de torque
continua do motor, T, para a
velocidade especificada

v

v

Calcule o torque equivalente
Teq ligual a 3)

Calcule o torque necessario
da engrenagem, T, para sua
aplicagao (iguala 1)

v

v

Calcule o torque equivalente
modificado T, (igual a 4)

Deixe a velocidade média de
entrada, n, = velocidade do
motor no torque nominal

v

v

Compare Tgq a Tr nas Classificagdes
de torque da engrenagem (Tabela 1)
na velocidade np

Compare T, com as classificagdes
de torque da engrenagem (Tabela 1)
na velocidade np

v v
A 4
Selecione 0T, da Selecione
a maor { NAO engrenagem NAO } amaior
engrenagem ¢ suficiente? engrenagem
seguinte seguinte
SIM
v
SIM 0 (0,9) Tpico (da Tabela 1) foi SIM
excedido durante sua aplicagdo?
NAO
v
Calcule a velocidade de saida
média da engrenagem npoyt =Ny, /i
onde i =relagdo
v
Compare as cargas radiais
e axiais aos valores da ‘—
engrenagem (Tabela 2)
v
Selecione
As cargas radia:is e a_xi_ais das NAO} a maior
engrenagens sao suficientes? engrenagem
seguinte
SIM
v
FACA 0 PEDIDO DA SUA
ENGRENAGEM MICRON
10

,
Método geral:
Torque de engrenagem necessario(Tr)
MT,=Ty=xixe
onde: Ty~ = torque continuo do motor

i =Relacdo da engrenagem

e = eficiéncia da engrenagem
* Como muitos motores sao capazes de exceder seu torque
continuo nominal por longos periodos, o valor T, representara
apenas um ponto inicial para escolha da engrenagem. Use
o método geral apenas se a classificagdo continua do motor
ndo for excedida na aplicag@o.

Método exato

Perfil de movimento

m
MNm N3m
]
T1
TZ
T3

t = periodo de tempon

n
n,n = velocidade média durante o periodo t,
T, =torque durante o periodo t,

Velocidade de entrada média (n,)

(2)n b+ Moty + Ngte + e +0 t

m:n1m

onde t=t +t)+ts+...+t

Torque equivalente (Tgq)

8,7 87 8,7 8,7
(3) Teq = g/ﬂ Nty + Ty Moty To " Ng tat ot T 7 0t

nm™n
My Nk Nl Nt
Torque equivalente modificado (T, )
(4) TEQm = (TEQ)/O- Q n° de ciclos/hr
1,0 >0
09 >1000
onde Q é: 07 >2500
05 >5000

Para aplicagdes > 10.000 ciclos/hora ou para operacdes de
trabalho continuo, entre em contato com a engenharia de

aplicacoes. .
plicag www.thomsonlinear.com




Micron MOTIONEERING®

A nova ferramenta da web de dimensionamento para Redutores Planetarios
Micron TRUE Planetary®

Deixe a Micron MOTIONEERING® fazer o trabalho de engenharia da aplicacao por vocé!

Uma nova maneira de otimizar o design da sua maquina, economizar tempo e, em altima instancia, ajudar
a criar uma maquina melhor e mais rapida.
Facil de usar e gratuito no www.MicronMOTIONEERING.com

0 Micron MOTIONEERING possui dois modos de funcionalidade diferentes:

1. Dimensionamento e selegao Digite
os requisitos da sua aplicacao para
encontrar em apenas algumas etapas

a engrenagem certa na sec¢éo T —
"Di i 50" e S s S S e e s 1 S B e
Dimensionamento e selecao”. e e T T T T T T R LT L

e e vy g e e

l:F‘W T ;wﬂ--‘"rdbe-wd-'w

e o o i »¥ A

2. Selecionar os Redutores Planetarios por
ndmero de modelo Pesquise por linha de

T 3 B ol bt t0 Dootineny
—_— .. =

Aot @ it P o il Pt ¥

e d

DeraTET
[ f o Boe s Ta e Tap

&

e TEA
Py ey

produto, nimero de modelo e relagao na : ﬁ‘s" é ‘
secao "Selecionar Redutores Planetarios por man o
niimero de modelo". A ferramenta oferece ' - ~
com rapidez um nimero de peca para pedido,
além de informacdes de pregos e entrega.

Escolha o modo de selecdo que preferir - "Selecionar por nimero de modelo” ou "Dimensionamento e sele¢do".

Selecionar os Redutores Planetarios por nimero de modelo

Se vocé conhece o Redutor Planetéario
que deseja, basta selecionar a linha
de produto, tamanho e quadro, relacao
de engrenagem e RediMount*. A
Micron MOTIONEERING forneceré as
informacgdes completas do nimero de
peca, precos e entrega. Modelos 3D e
uma ampla selecdo de especificagdes = :
de catalogo relacionadas também
estardao prontamente disponiveis.

[ Micon MOTIONEERING® —
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¢ N3o conhece o RediMount? Escolha

[

entre centenas dentre os motores
mais populares no mercado atual
ou digite as dimensdes do motor
manualmente.

* N3o esta certo se o0 seu motor
encaixa-se em uma engrenagem
especifica? A ferramenta indicara
ao escolher uma combinagéao que
esta fora das diretrizes padrao.

"Selecionar as engrenagens por niimero de modelo" € uma maneira facil e rapida quando
vocé ja esta familiarizado com as engrenagens Micron e sabe o que procura.

Precisa de Redutores Planetarios em 24 horas?
Use o Gearhead Express!
A ferramenta Micron MOTIONEERING lista todas as

combinacdes de tamanho e relagao disponiveis para envio
dentro de 24 horas com o Programa Gearhead Express.

*Todas as engrenagens Micron usam o inovador sistema RediMount™, o sistema de montagem mais flexivel atualmente. Este sistema de montagem possibilita
a montagem facil e livre de erros de qualquer motor no mercado em apenas trés etapas faceis - basta alinhar, montar e apertar.

www.thomsonlinear.com
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Micron MOTIONEERING®

Uma ferramenta da web de dimensionamento e selecdo para Redutores Planetarios Micron TRUE PIanetary®

Dimensionamento e Selecao de Redutores Planetarios

Siga essas etapas para realizar o dimensionamento
e a selecdo:

® Selecione a orientacdo (em linha ou &ngulo reto).

® Selecione o requisito de folga.

® Escolha dentre as relagdes disponiveis para esta
combinacao.

* Se necessario, considere as cargas radial e axial
no eixo de saida.

* Selecione um torque especifico e requisito de
velocidade ou crie um perfil de movimento inteiro.

¢ Aferramenta calculard o Teq (torque equivalente)
e exibira apenas as solugdes que funcionam com
sua aplicagao.

® Sevocé ndo conhecer o RediMount, podera encolher
em uma lista os motores mais populares no mercado
atual ou digitar as dimensdes do motor manualmente.

Confirme sua configurag@o na "Pagina de revisao". Clique
em qualquer parametro para editar rapidamente caso
necessario, e clique em enviar para revelar uma lista de
solucdes disponiveis ordenadas por prego.

0 fator de seguranga de torque também sera listado
para cada solugdo a fim de maximizar a vida (til da
engrenagem.

A (ltima parte informa o prego, uma resumo em formato
para impressao da solucdo de design e um recurso para
salvar para uso futuro.

Os modelos 3D dessa solugdo Gnica estao disponiveis
formatos de arquivo neutros ou em arquivos CAD nativos
para todos os principais pacotes de software CAD (mais
de 25 formatos disponiveis).

oy bz Owervien Vel | Tech Seppart

[erer—

Moo Profe Buta —
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Use a ferramenta Micron MOTIONEERING para ajuda-lo a construir seu perfil de movimento.

Comece hoje mesmo com a Micron MOTIONEERING!

¢ Aferramenta Micron MOTIONEERING é muito
facil de usar e é a maneira mais facil de medir
e selecionar seu proximo Redutor Planetario.
* Economize vendo todas as possibilidades
de uma vez.
¢ Célculos automaticos garantem a solugao
correta para atender aos seus requisitos.
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Mecrom MOTIHINEERING ™

® Faztodo o trabalho por vocé, concedendo-lhe L S o g
a solucdo correta para atender aos seus
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AquaTRUE™

Redutores Planetarios True Planetary™

Pronto para entrega imediata

Precisao 13 arco/minutos

Tamanhos de quadro 60 mm, 80 mm, 120 mm e 160 mm
Capacidade de torque até 876 Nm

Disponibilidade de relacao 3:1a10:1

Capacidade de carga radial até 3.730 N

Sistema de montagem RediMount™

Gaxeta de silicone para vedar a interface entre
o motor e a engrenagem

@ Montagens de motor redonda e quadrada
@ 1pc de alojamento - sem emendas externas 1

@ Etiqueta permanente do produto
(Marcada a laser)

@ Testado para protecdes I1P66, IP67 e IP69K
Em toda a linha

@ Alojamento de aco inoxidavel série 300

@ Vedacao Labyrinth sem contato para
desgaste minimo e protecao maxima

Eixo de aco inoxidavel de saida

www.thomsonlinear.com 13
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AquaTRUE™

Um Redutor Planetério revolucionario, resistente a corrosao e impermeéavel para
aplicacdes mais exigentes.

Introducao

0 novo Redutor Planetario AquaTRUE da Micron combina o alto desempenho e capacidade de torque das engrenagens
True Planetary da Micron com recursos especificamente projetados para atender aos rigidos requisitos de aplicagdes
como manuseio de alimentos e bebidas, embalagens e distribuigdo. A protecéo IP66/IP67 e IP69K da AquaTRUE é capaz
de manusear produtos quimicos de limpeza causticos bem como lavagem de alta pressdo. Até agora, os fabricantes nao
conseguiam usar engrenagens em muitas aplicagdes que envolvem ambientes rigorosos, pois ndo havia um produto
disponivel para atender a tal necessidade. 0 AquaTRUE foi projetado para ser colocado em qualquer local no design

da aplicacgdo, independente de fatores ambientais. Isto elimina o custo de componentes adicionais como carcacas,
protecdes ou transmissdes mecanicas.

0 alojamento de ago inoxidavel 304 da engrenagem elimina a preocupacgdo com ferrugem ou qualquer tipo de corrosao.
0 AquaTRUE possui uma etiqueta de produto permanente marcada a laser e um alojamento externo suave arredondado
exterior projetado sem qualquer emenda externa ou cantos de actimulo de bactérias. Isto torna o0 AquaTRUE muito facil
de limpar e concede um encaixe perfeito em qualquer ambiente de lavagem.

* Tamanhos de quadro: 60 mm, 80 mm, 120 mm, 160 mm

* Precisdo: 13 arco/minutos méax.

 Capacidade de torque: até 876 Nm

* Disponibilidade de proporgdes: 3:1 a 10:1 (estagio Gnico)

Recursos e beneficios

Alojamento redondo

Sem emendas externas

Aco inoxidavel série 300

Protecdo IP66/IP67 e IP69K em ambas na entrada
e na saida

Certificacdo NSF/ANSI 169

Sem cantos ou areas de actimulo de bactérias
N° de areas de entrada

Resisténcia a corrosao

Suporta lavagem de alta pressao

14 www.thomsonlinear.com



AquaTRUE™

Redutores Planetarios True Planetary™

4XDTHREADXE ¥
IGUALMENTE ESPACADOS EM
UM CiRCULO DE PARAFUSOS ¢C

——c

* A dimensao 'L' mudara dependendo do motor usado.

Observacgao: Adaptadores de montagem disponiveis para motores redondos e quadrados.

Dimensoes
A B Y ') R I
Nimero  Diametro do Compflmento Dlslantfla da Comprimento Altura da [Esuratis
. . doeixode extremidade daentradada entradada
da peca eixo de saida . . chaveta
o [l saida do eixo chaveta chaveta i el
mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol]
AQT060 14 [0,55] 38[1,51] 2,5[0,10] 251[0,98] 16 [0,63] 5[0,20]
AQTO080 20[0,79] 42,4 1,67] 4,0[0,16] 28[1,10] 22,5[0,89] 6 (0,24]
AQT120 251[0,98] 59,5 [2,34] 5[0,20] 40 [1,57] 28[1,10] 8[0,31]
AQT160 40[1,57] 90,5 [3,57] 8,0[0,32] 65 [2,55] 43[1,69] 12 [0,47]
Dimensdes
£ D u Diémtle(tro do >
Nimero Comprimento Rosca do Profundidade corno de Comprimento
dapeca  do piloto alojamento da rosca P padréo
mm [pol] de saida mm [pol] entrada mm [pol]
mm [pol]
AQTO060 6,9 [0,27] M5x0,8-6H 12[0,47] 92 [3,62] 91,6 [3,61]
AQTO080 6,3 [0,25] M6x1,0-6H 16 [0,63] 114,5[4,51] 125,7 [4,95]
AQT120 7,3[0,29] M10x1,5-6H 220,871 150 [5,9] 149 [5,87]
AQT160 8,3[0,33] M12x1,75-6H 36 [1,42] 188,7(7,43] 196,6 [7,74]
Especificacdes
i P
T Estagios F°'9"! Eficiéncia o0
da peca (arco-min) kg [ib]
AQTO060 1 13 93% 24 54
AQTO080 1 13 93% 5,7 12,7
AQT120 1 13 93% 12,0 26,5
AQT160 1 13 93% 24,8 53,8

Tr =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida Gtil especificas.

Tpico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga de alto impacto.
J'=Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de pinhao).

As especificacdes estdo sujeitas a alteragdo sem aviso prévio.

www.thomsonlinear.com

H J
Diametro do Diametro do
piloto corpo
mm [pol] mm [pol]
43 [1,69] 60 [2,36]

60 [2,36] 80 [3,15]
80 [3,15] 110,5 [4,36]
105 [4,13] 140 [5,50]

c P
. Comprimento
Circulo do
do corpo de
parafuso .
il saida
mm [pol]

52 [2,05] 38,5[1,51]
70 [2,76] 31,8[1,25]
95 [3,74] 56,9 [2,24]
122,4 [4,82] 76,6(3,02]

Disponibilidade de relacdes

3:1, 4:1,5:1,7:1,10:1
3:1,4:1,5:1,7:1, 8:1,10:1
3:1,4:1,5:1,7:1,10:1
3:1,4:1,5:1,7:1,10:1

15
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AquaTRUE™

Redutores Planetarios True Planetary™

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 20.000 horas ..
X Rigidez
Nimero dapeca  Relacio Tr Tr Tr Tr NT P"f_cl' Z de torgéo
(1.000 rpm)  (2.000 rpm) (3.000 rpm)  (4.000 rpm) '™ PO Kg-cm2 Nm/arco-min
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-1b] Nm [pol-Ib] [pol-Ib seg2*10-4]  [pol-Ib/arco-min]
8 AQT060-003 31 16 [139] 13 [112] 12 [102] 11 [93] 55 [483] 0,57 [5,1] 14 [126]
5 AQT060-004 41 20 (1771 17 [149] 15 [130] 14 [121] 46 [409] 0,48 [4,0] 14 [121]
= AQT060-005 51 18 [158] 15 [130] 13 [112] 12 [102] 48 [427] 0,41 [3,6] 1,3  [11,8]
AQT060-007 71 17 [149] 14 [121] 12 [102] 11 [93] 43 [381] 0,37 [3,2] 1,2 [11,0]
AQT060-010 10:1 16 [139] 15 [130] 14 [121] 13 [112] 47 [418] 0,35 [3,1] 11 [10,1]
§ AQT080-003 31 59 [520] 48 [427] 43 [381] 39 [344] 165 [1459] 2,4 [21,5] 58 [51,7]
5 AQT080-004 4:1 70 [623] 58 [511] 53 [465] 48 [427] 165 [1459] 1,9 [17,1] 57  [50,5]
< AQT080-005 5:1 65 [576] 53 [465] 47 [418] 43 [381] 165 [1459] 1,7 [14,9] 55  [49,1]
AQT080-007 7:1 63 [558] 50 [446] 45 [400] 40 [353] 165 [1459] 1,5 [13,0] 49 [43,0]
AQT080-008 81 62 [549] 49 [434] 45 [398] 42 [372] 165 [1460] 1,4 [12,6] 46  [41,0]
AQT080-010 10:1 54 [474] 48 [427] 45 [400] 43 [381] 165 [1459] 1,4 [12,3] 49 [432]
&  AQT120-003 31 90 [799] 74 [650] 65 [576] 59 [520] 298 [2639] 9,0 [80] 121 [107]
5 AQT120-004 4:1 107 [948] 89 [790] 79 [697] 74 [650] 298 [2639] 7,3 [65] 11,7 [103]
< AQT120-005 5:1 99 [873] 81 [716] 71 [632] 65 [676] 298 [2639] 6,5 [57] 11,3 [100]
AQT120-007 7:1 97 [855] 79 [697] 68 [604] 63 [658] 298 [2639] 5,7 [51] 106  [94]
AQT120-010 10:1 87 [771] 79 [697] 74 [650] 69 [613] 298 [2639] 5,4 [48] 98 [87]
§ AQT160-003 31 317 [2806] 257 [2277] 228 [2016] 209 [1849] 876 [7750] 37 [327] 424 [375]
5 AQT160-004 41 371 [3280] 305 [2695] 272 [2407] 251 [2221] 876 [7750] 27 [239] 39,7  [351]
< AQT160-005 5:1 350 [3094] 284 [2509] 251 [2221] 230 [2035] 876 [7750] 22 [195] 376  [333]
AQT160-007 7:1 344 [3048] 278 [2463] 246 [2174] 225 [1989] 876 [7750] 19 [168] 346  [306]
AQT160-010 10:1 222 [1961] 198 [1756] 185 [1635] 175 [1552] 876 [7750] 17 [150] 31,2 [276]

Tr=Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.

Tpico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga de alto impacto.
J'=Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de pinhao).

As especificacdes estdo sujeitas a alteragdo sem aviso prévio.
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Redutores Planetarios True Planetary™

Classificacoes de carga radial e axial

A 0.T060 000 039 Es,ij;énda ) [pmlm 158

1280 219 Velocidade Carga axial, F,
X 50 rpm N [|b,]
g 1000 P 223
£ 1001p \\ g 50 2542 [571]
Fe 70 i 167 o
g N~ T— z 100 2017 [454]
§ A \\\:\ g 250 1486 [334]
2 m— 8
=] oo Tt [ 500 1180 [265]
I — " 1000 936 [211]
0 0
0 10 20 30 40
Distancia X [mm]
A O-TOS 0 0,00 039 I(:)).i759(én0ia X [p0|118 158
NETIN o Velocidade Carga axial, F,
- X 1500 335 rpm Nlb]
% 1200 N \ 268 g 50 3780 [850]
" T o | T T : 100 3000 [675]
ey ; . 500 rim  — T~ —_ o1 € 250 2211 [497]
1 E 600 1000rgm : \\ = — 134 ug 500 1755 [394]
I e S ey 1000 1393 [313]
300 — 67
0 0 5 10 15 20 25 30 35 40 450
Distancia X [mm]
Distancia X [pol]
0,00 039 079 118 158 197
AQT120 R ET TN 670 Velocidade Carga axial, F,
2500 11— 558 rpm Nb]
i Z ol | ~ - 50 6894 [1550]
] ‘ Té oo 250 1f m_| \\\\\\ s % ;gg 5;07;4[;920?;(}]
@ 500 rf m\ \\\ 8
L F & 1000 1000 rpm \::\:\\\ 23 8 500 3203 [720]
- [ s e e e S P 1000 2540 [571]
|
° 0 10 30 40 50 °
Distancia X [mm]
A 0T1 60 000 079 Dgganda * [pOI]zas 315
- 2009 Velocidade Carga axial, F,
7500 N 1674 rpm Nb]
- X —_ n E
P .- 50 14122 3175]
e 2 feomp NN s 100 11.209 [2520]
1004 £ 250 8260 [1857]
8 500rpt ~— T~ s
L £ 2000100070 \\\ — T e s 500 6556 [1474]
- T .. 1000 5204 [1170]
| -
DD 20 40 60 80 0

Distancia X [mm]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma disténcia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil L,y de 20.000 horas para
a velocidade média de saida.
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XTRUE™

Redutores Planetarios True Planetary™

Pronto para entrega imediata

Precisao 13 arco/minutos

Tamanhos de quadro 40 pol, 50 pol, 60 pol, 70 pol, 80 pol, 90 pol, 120 pol e 160 pol
Capacidade de torque até 876 Nm

Disponibilidade de relacao 3:1a100:1

Capacidade de carga radial até 3.730 N

Sistema de montagem RediMount™

@ Rolamentos de esferas com ranhuras profundas vedadas
oferecem alta capacidade de carga radial

@ Engrenagens de aco HRC 55-60
fornecem resisténcia superior ao desgaste
e maior integridade de folga

@ 0 rolamento de esferas com ranhuras profundas vedadas
fornece alinhamento preciso da engrenagem solar

@ Sistema RediMount™

fornece instalagdo de motor livre de erros

@ Alojamento de aluminio anodizado

reduz o peso e evita a corrosao

18 www.thomsonlinear.com



XTRUE™

Redutores Planetarios True Planetary™

Introducao

A Série XTRUE é uma nova engrenagem de precisdo que complementa nossa linha de Redutores Planetarios
True Planetary™, que ja é a maior selegao de engrenagens planetarias do mundo.

Recursos e beneficios

e Tamanhos dos quadros (8): 40 mm, 50 mm, 60 mm, * Mova uma carga pesada de maneira mais facil
70 mm, 80 mm, 90 mm, 120 mm, 160 mm e silenciosa com as engrenagens True planetary,

« Precisdo: 13 arco/minutos gracas as capacidades de carga aprimoradas,
' menor folga e operacdo mais discreta

* Capacidade de torque: até 876 Nm e Diminua o tempo de inatividade com nosso flexivel

* Disponibilidade de proporgdes: 3:1 a 100:1 sistema de montagem: o sistema RediMount™ pode
ser instalado em qualquer motor em trés etapas
simples: alinhar, montar e apertar

e Simplifique o posicionamento com a saida da superficie
aparafusado que permite facil colocacao

e Tenha uma maquina mais ecol6gica com o conjunto
e todos os componentes atendendo a Diretiva UE
2002/95/EC (RoHS)

www.thomsonlinear.com 19
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Redutores Planetarios True Planetary™

XT AD* L B OH h7 I ROSCA D X PROFUNDIDADE E, 4 PL.
f |' | T ‘ T IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
‘ CIRCULO DE PARAFUSOS @C
I |— ROSCA O X PROFUNDIDADE Q
e
-
T
—f—-— —-—-—— — L @AN6 -

|

I N

e F

*AD = Comprimento do adaptador
0 Comprimento do adaptador varia dependendo do motor. Consulte a assisténcia ao cliente para obter mais detalhes.

Dimensoes
B Y Vv R | H J G
. n Comprimento Distanciada Comprimento Alturada Largura n in .
Nimero Diametro do do eixo d idade d dad dad d Diametro Diametro Comprimento
dapeca eixo de saida L CUL G LI ETAIC UG L ER EICE G EL LD a do piloto docorpo  do piloto
saida do eixo chaveta chaveta chaveta
mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol]
mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol]

XT040 10 [0,39] 26 [1,02] 2,5[0,10] 18[0,71] 11,2[0,44] 3[012] 26[1,02] 40[1,57] 2[0,08]
XT060 14 [0,55] 35[1,37] 2,5[0,10] 25[0,98] 16 [0,63] 5[0,20] 40[1,57] 60 [2,36] 3[0,12]
XT080 20 [0,79] 40 [1,57] 4,0[0,16] 28 [1,10] 225[089] 6[0,24] 60([2,36] 80[3,15] 3[0,12]
XT120 25[0,98] 55 [2,16] 5,0 [0,20] 40 [1,57] 28 [1,10] 8[0,31 80[3,15] 115[4,53] 410,16]
XT160 40 [1,57] 87 [3,42] 8,0[0,32] 65 [2,55] 43[1,69] 12[0,47] 130[5,12] 160 [6,30] 5[0,20]

Dimensoes
E 0 E 5 ; Circulo do
Nimero D Profundidade  p. 4o coiqa  Profundidade Flange Comprimento mm [pol] fuso C
da peca Rosca da rosca R da rosca quadrado pa;]:] :I?I;
mm [pol] osca mm [pol] mm [pol] 3:1-101 15:1 - 100:1 P
XT040 M4 6 [0,24] M3 9[0,35] 42 [1,65] 36,5[1,43] 49,5 [1,94] 34 [1,34]
XT060 M5 81[0,31] M5 12 [0,47] 61 [2,40] 51 [2,00] 68 [2,67] 52 [2,05]
XT080 M6 10 [0,39] M6 16 [0,63] 90 [3,54] 67 [2,64] 90 [3,54] 70 [2,76]
XT120 M10 16 [0,63] M10 22 [0,87] 119 [4,53] 87,3[3,44] 179 [4,67] 100 [3,94]
XT160 M12 20 [0,79] M16 36 [1,42] 142 [5,59] 119,6 [4,71] 168,9 [6,65] 145 [5,71]
Especificacoes
7 Peso
MIEBen Estagios Folga Eficiencia Disponibilidade de relacdes
peca (arco-min) kg [Ib]
1 13 93% 0,45 [1,0] 3:1,5:1,10:1
2L 2 15 88% 05 [1,1] 15:1; 25:1, 30:1, 50:1, 100:1
XT060 1 13 93% 1,0 [2,2] 31, 4:1,5:1, 7:1; 10:1
2 15 88% 1,2 [2,6] 15:1, 20:1, 25:1, 30:1, 40:1,50:1; 70:1; 100:1
XT080 1 13 93% 3,0 [6,6] 3:1, 41, 5:1,7:1; 8:1; 10:1
2 15 88% 3,7 [8,1] 15:1, 20:1, 25:1, 30:1, 40:1, 50:1; 70:1; 80:1; 100:1
XT120 1 13 93% 5,7 [12,5] 3:1,4:1,5:1, 7:1; 10:1
2 15 88% 13 [16,1] 15:1, 20:1, 25:1, 30:1, 40:1, 50:1; 70:1; 100:1
XT160 1 13 93% 12,8 [28,2] 3:1, 41, 5:1, 7:1; 10:1
2 15 88% 17,2 [37,8] 15:1, 20:1, 25:1, 30:1, 40:1, 50:1; 70:1; 100:1

As especificacdes estdo sujeitas a alteragado sem aviso prévio.
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Redutores Planetarios True Planetary™

ROSCA D X PROFUNDIDADE E,

< AD > < L > < B »
XTA | 4 LOCAIS IGUALMENTE ESPACADOS
K EM UM CIRCULO DE PARAFUSOS @C
|| ‘

*AD = Comprimento do adaptador
0 Comprimento do adaptador varia dependendo do motor. Consulte a assisténcia ao cliente para obter mais detalhes.

Dimensdes
A B Y ') R I H J G
. Diametro Comprimento Distancia da Comprimento Altura da i Diametro do .
Niimero . ] . Largurada Diametro Comprimento
doeixo doeixode extremidade daentradada entradada - corpo de .
da peca . ' . chaveta  do piloto p do piloto
de saida saida do eixo chaveta chaveta i [l e Tl saida 1 ol
mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol]

XTA050 12[0,47]  245[0,97] 2[0,079] 14 [0,55] 13,5[0,53] 4[0,16] 35[1,38]  50[1,97] 410,16]
XTA070 16 [0,79] 36 [1,42] 2[0,079] 25 [0,98] 18 [0,71] 5[0,20] 52[2,05] 70 (2,76] 51[0,20]
XTA090 22 [0,87] 46 [1,81] 2[0,079] 32[1,26] 24,5[0,96] 6 [0,24] 68[2,68] 90 [3,54] 5[0,20]
XTA120 32 [1,26] 70 [2,76] 410,16] 50 [1,97] 35 [1,39] 10[040]  90[354] 120[4,72] 6 [0,24]

Dimensoes
D E 0 o 7 Com rlgmento Com rimenLto mm [pol]  Circulo do
Nimero  Roscado  Profundidade  Roscado  Profundidade Tamanho o cporpo de P P Tats
dapeca alojamento  darosca  eixodesaida darosca  quadrado )
de saida mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol] ms"?'[gg” 31-101  151-1001 ™ol

XTA050  M4x0,7-6H 8[0,32] M4x0,7-6H 8[0,32] 421165 11,7[0,46] 33[1,29]  46[1,80] 4411,73]
XTA070  M5x0,8-6H 10 [0,40] Mb5x0,8-6H 10 [0,40] 61[240] 34,1[1,34] 49[1,93] 665[262] 62[244]
XTA090  M6x1,0-6H 12 [0,47] M8x1,25-6H 13[0,51] 90([354] 24,5[096] 65[255] 875[3,45] 80[3,15]
XTA120 M8x1,25-6H  16[0,63]  M12x1,75-6H  22[0,87] 115[4,53] 33,1[1,30] 855[3,36] 117[4,60] 108 [4,25]

Especificagoes
f Peso
L LICIDCL Estagios Folga Eficiéncia Disponibilidade de relagdes
peca (arco-min) kg [ib]
1 13 93% 0,45 [1,0] 3:1,5:1,10:1
AL 2 15 88% 0,5 [1,1] 15:1; 25:1, 30:1, 50:1, 100:1
1 13 93% 1,0 [2,2] 3:1, 41, 5:1, 7:1; 10:1
AL 2 15 88% 1,2 [2,6] 15:1, 20:1, 25:1, 30:1, 40:1,50:1; 70:1; 100:1
XTA090 1 13 93% 3,0 [6,6] 3:1, 41, 5:1,7:1; 8:1; 10:1
2 15 88% 3,7 [8,1] 15:1, 20:1, 25:1, 30:1, 40:1, 50:1; 70:1; 80:1; 100:1
XTA120 1 13 93% 5.1 [12,5] 3:1, 41, 5:1, 7:1; 10:1
2 15 88% 73 [16,1] 15:1, 20:1, 25:1, 30:1, 40:1, 50:1; 70:1; 100:1

As especificacdes estdo sujeitas a alteragao sem aviso prévio.
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Especificagdes de Desempenho
Vida itil de 20.000 horas

) ) J Rigidez

Niimero da Relagdo T T T T Tpico kg-cm de torcéo
peca (1.000rpm) (2.000rpm) (3.000rpm) (4.000tpm) PO [polbsegrigq  Nm/arcmin
Nmlpo-b]  NmilpoFb]  Nmlpolb]  Nm [pol-lb] [pol-Ib/arco-min]

g XT040-003 31 5,2 [46] 4,2 [37] 3,7 [33] 34 [30] 15,6 [138] 0,013 [0,12] 07 [62]
£ XT040-005 51 6,1 [54] 53 [47] 36 [32] 4,3 [38] 18,3 [162] 0,005 [0,04] 07 [62]
XT040-010 10:1 58 [51] 46 [41] 4,1 [36] 3,7 [33] 17,2 [152] 0,003 [0,03] 07 [62]
XT040-015 15:1 8,4 [74] 6,8 [60] 6,0 [53] 55 [49] 25,2 [223] 0,004 [0,04] 07 [62]
XT040-025 25:1 9,3 [82] 1,6 [67] 6,7 [59] 6,1 [54] 27,8 [246] 0,004 [0,04] 07 [62]
XT040-030 30:1 9,5 [84] 84 [74] 7,5 [66] 6,8 [60] 28,6 [253] 0,003 [0,03] 07 [62]
XT040-050 50:1 11,3 [100] 9,3 [82] 82 [73] 7,6 [67] 33,8 [299] 0,003 [0,03] 07 [62]
XT040-100 100:1 8,1 [72] 1,5 [66] 7,1 [63] 6,9 [61] 24,4 [216] 0,003 [0,03] 07 [62]

§ XTA050-003 31 5,2 [46] 4,2 [37] 3,7 [33] 34 [30] 15,6 [138] 0,013 [0,12] 07 [62]
=  XTA050-005 51 6,1 [54] 53 [47] 3,6 [32] 4,3 [38] 18,3 [162] 0,005 [0,04] 07 [62]
> XTA050-010 10:1 58 [51] 46 [41] 4,1 [36] 3.7 [33] 17,2 [152] 0,003 [0,03] 07 [62]
XTA050-015 15:1 8,4 [74] 6,8 [60] 6,0 [53] 55 [49] 25,2 [223] 0,004 [0,04] 07 [62]
XTA050-025 25:1 9,3 [82] 7,6 [67] 6,7 [59] 6,1 [54] 27,8 [246] 0,004 [0,04] 07 [62]
XTA050-030 30:1 9,5 [84] 8,4 [74] 1,5 [66] 6,8 [60] 28,6 [253] 0,003 [0,03] 07 [62]
XTA050-050 50:1 11,3 [100] 9,3 [82] 82 [73] 76 [67] 33,8 [299] 0,003 [0,03] 07 [62]
XTA050-100 100:1 8,1 [72] 7,5 [66] 7,1 [63] 6,9 [61] 24,4 [216] 0,003 [0,03] 07 [62]
§ XT060-003 31 16 [139] 13 [112] 12 [102] 11 [93] 55 [483] 0,52 [4,6] 1,8 [159]
£ XT060-004 41 20 [177] 17 [149] 15 [130] 14 [121] 46 [409] 0,46 [4,1] 1,8 [159]
XT060-005 51 18 [158] 15 [130] 13 [112] 12 [102] 48 [427]1 0,46 [4,1] 1,8 [159]
XT060-007 71 17 [149] 14 [121] 12 [102] 11 [93] 43 [381] 0,46 [4,1] 1,8 [159]
XT060-010 10:1 16 [139] 15 [130] 14 [121] 13 [112] 47 [418] 0,44 [39] 1,8 [159]
XT060-015 15:1 26 [232] 21 [186] 19 [167] 17 [149] 55 [483] 0,46 [41] 1,8 [159]
XT060-020 20:1 27 [242] 25 [223] 22 [195] 21 [186] 48 [427]1 0,46 [4,1] 18  [159]
XT060-025 25:1 25 [223] 23 [204] 20 [177] 19 [167] 55 [483] 0,46 [41] 1,8 [159]
XT060-030 30:1 29 [260] 26 [232] 23 [204] 21 [186] 55 [483] 0,46 [41] 1,8 [159]
XT060-040 40:1 28 [251] 27 [242] 27 [242] 25 [223] 48 [427] 0,44 [39] 1,8 [159]
XT060-050 50:1 26 [232] 25 [223] 25 [223] 23 [204] 55 [483] 0,44 [39] 1,8 [159]
XT060-070 70:1 25 [223] 24 [214] 24 [214] 22 [195] 48 [427]1 044 [39] 1,8 [159]
XT060-100 100:1 21 [186] 20 [177] 19 [167] 18 [158] 43 [381] 0,44 [39] 1,8 [159]
g XTA070-003 31 16 [139] 13 [112] 12 [102] 11 [93] 55 [483] 0,52 [4,6] 1,8 [159]
=  XTA070-004 41 20 [177] 17 [149] 15 [130] 14 [121] 46 [409] 0,46 [4,1] 1,8 [159]
> XTA070-005 51 18 [158] 15 [130] 13 [112] 12 [102] 48 [427]1 0,46 [4,1] 18 [159]
XTA070-007 71 17 [149] 14 [121] 12 [102] 11 [93] 43 [381] 0,46 [4,1] 1,8 [159]
XTA070-010 10:1 16 [139] 15 [130] 14 [121] 13 [112] 47 [418] 0,44 [39] 1,8 [159]
XTA070-015 15:1 26 [232] 21 [186] 19 [167] 17 [149] 55 [483] 0,46 [41] 1,8 [159]
XTA070-020 20:1 27 [242] 25 [223] 22 [195] 21 [186] 48 [427]1 0,46 [4,1] 1,8 [159]
XTA070-025 25:1 25 [223] 23 [204] 20 [177] 19 [167] 55 [483] 0,46 [41] 1,8 [159]
XTA070-030 30:1 29 [260] 26 [232] 23 [204] 21 [186] 55 [483] 0,46 [41] 1,8 [159]
XTA070-040 40:1 28 [251] 27 [242] 27 [242] 25 [223] 48 [427] 0,44 [39] 1,8 [159]
XTA070-050 50:1 26 [232] 25 [223] 25 [223] 23 [204] 55 [483] 0,44 [39] 1,8 [159]
XTA070-070 70:1 25 [223] 24 [214] 24 [214] 22 [195] 48 [427] 0,44 [39] 1,8 [159]
XTA070-100 100:1 21 [186] 20 [177] 19 [167] 18 [158] 43 [381] 0,44 [39] 1,8 [159]
§ XT080-003 31 59 [520] 48 [427] 43 [381] 39 [344] 165 [1459] 2,2 [19,5] 54 [478]
£ XT080-004 41 70 [623] 58 [511] 53 [465] 48 [427] 165 [1459] 1,8 [15,9] 54 [478]
XT080-005 51 65 [576] 53 [465] 47 [418] 43 [381] 165 [1459] 1,8 [15,9] 54 [478]
XT080-007 71 63 [558] 50 [446] 45 [400] 40 [353] 165 [1459] 1,7 [15,0] 54 [478]
XT080-008 81 62 [549] 49 [434] 45 [398] 42 [372] 165 [1460] 1,6 [14,2] 54 [478]
XT080-010 10:1 54 [474] 48 [427] 45 [400] 43 [381] 165 [1459] 1,8 [15,9] 54 [478]
XT080-015 15:1 90 [799] 78 [688] 69 [613] 63 [558] 175 [1552] 1,8 [15,9] 54 [478]

22 Tr=Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas. www.thomsonlinear.com

Tpico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga de alto impacto.
J'=Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de pinhao).
As especificagdes estdo sujeitas a alteragdo sem aviso prévio.
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Especificagdes de Desempenho

Niamero da
peca

XT080-020
XT080-025
XT080-030
XT080-040
XT080-050
XT080-070
XT080-080
XT080-100
XTA090-003
XTA090-004
XTA090-005
XTA090-007
XTA090-008
XTA090-010
XTA090-015
XTA090-020
XTA090-025
XTA090-030
XTA090-040
XTA090-050
XTA090-070
XTA090-080
XTA090-100
XT(A)120-003
XT(A)120-004
XT(A)120-005
XT(A)120-007
XT(A)120-010
XT(A)120-015
XT(A)120-020
XT(A)120-025
XT(A)120-030
XT(A)120-040
XT(A)120-050
XT(A)120-070
XT(A)120-100
XT160-003
XT160-004
XT160-005
XT160-007
XT160-010
XT160-015
XT160-020
XT160-025
XT160-030
XT160-040
XT160-050
XT160-070
XT160-100

XT080

XTA090

XT120/ XTA120

XT160

Relacao

20:1
25:1
30:1
40:1
50:1
70:1
80:1
100:1
31
4:1
51
71
81
10:1
15:1
20:1
25:1
30:1
40:1
50:1
70:1
80:1
100:1
31
4:1
51
71
10:1
15:1
20:1
25:1
30:1
40:1
50:1
70:1
100:1
31
4:1
51
71
10:1
15:1
20:1
25:1
30:1
40:1
50:1
70:1
100:1

www.thomsonlinear.com

Vida itil de 20.000 horas
T T T

(1.000 rpm)  (2.000 rpm)  (3.000 rpm)
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
92 [818] 88 [781] 81 [716]
87 [171] 83 [734] 76 [669]
100 [883] 90 [799] 85 [753]
96 [846] 92 [818] 90 [799]
90 [799] 87 [771] 85 [753]
88 [781] 85 [753] 83 [734]
84 [743] 80 [708] 78 [690]
72 [641] 67 [595] 63 [558]
59 [520] 48 [427] 43 [381]
70 [623] 58 [511] 53 [465]
65 [576] 53 [465] 47 [418]
63 [558] 50 [446] 45 [400]
62 [549] 49 [434] 45 [398]
54 [474] 48 [427] 45 [400]
90 [799] 78 [688] 69 [613]
92 [818] 88 [781] 81 [716]
87 [171] 83 [734] 76 [669]
100 [883] 90 [799] 85 [753]
96 [846] 92 [818] 90 [799]
90 [799] 87 [771] 85 [753]
88 [781] 85 [753] 83 [734]
84 [743] 80 [708] 78 [690]
72 [641] 67 [595] 63 [558]
90 [799] 74 [650] 65 [576]
107 [948] 89 [790] 79 [697]
99 [873] 81 [716] 71 [632]
97 [855] 79 [697] 68 [604]
87 [171] 79 [697] 74 [650]
146 [1292] 119 [1050] 105 [929]
169 [1496] 139 [1227] 124 [1097]
161 [1422] 130 [1152] 116 [1022]
180 [1589] 146 [1292] 129 [1143]
187 [1654] 169 [1496] 150 [1329]
179 [1580] 161 [1422] 142 [1254]
176 [1561] 159 [1403] 140 [1236]
120 [1059] 109 [966] 104 [920]
317 [2806] 257 [2277] 228 [2016]
371 [3280] 305 [2695] 272 [2407]
350 [3094] 284 [2509] 251 [2221]
344 [3048] 278 [2463] 246 [2174]
222 [1961] 198 [1756] 185 [1635]
508 [4498] 417 [3689] 370 [3271]
513 [4544] 481 [4256] 428 [3791]
492 [4358] 460 [4070] 407 [3605]
562 [4971] 508 [4498] 455 [4024]
536 [4739] 513 [4544] 500 [4423]
515 [4553] 492 [4358] 479 [4237]
509 [4507] 487 [4312] 474 [4191]
306 [2704] 279 [2472] 265 [2342]

Tr =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida Util especificas.

T

(4.000 rpm)
Nm [pol-Ib]

75
69
18
88
83
82
74
61
39
48
43
40
42
43
63
75
69
18
88
83
82
74
61
59
74
65
63
69
96
114
106
119
139
130
128
100
209
251
230
225
175
339
395
374
417
481
460
455
254

[660]
[613]
[688]
[781]
[734]
[725]
[655]
[539]
[344]
[427]
[381]
[353]
[372]
[381]
[558]
[660]
[613]
[688]
[781]
[734]
[725]
[655]
[539]
[520]
[650]
[576]
[558]
[613]
[846]
[1013]
[939]
[1050]
[1227]
[1152]
[1134]
[883]
[1849]
[2221]
[2035]
[1989]
[1552]
[3001]
[3494]
[3308]
[3689]
[4256]
[4070]
[4024]
[2249]

Redutores Planetarios TRUE Planetary™

Tpico
Nm [pol-lb]

175
175
175
175
175
175
175
175
165
165
165
165
165
165
175
175
175
175
175
175
175
175
175
298
298
298
298
298
298
298
298
298
298
298
298
298
876
876
876
876
876
876
876
876
876
876
876
876
876

[1552]
[1552]
[1552]
[1552]
[1552]
[1552]
[1549]
[1552]
[1459]
[1459]
[1459]
[1459]
[1460]
[1459]
[1552]
[1552]
[1552]
[1552]
[1552]
[1552]
[1552]
[1549]
[1552]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[2639]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]
[7750]

J

kg-cm?

15
17
17
16
16
16
16
16
2,2
18
18
17
16
18
18
15
17
17
16
16
16
16
16

4,4
3

29

28

25

29

29

29

25

25

25

25

25

23
15
14
15
12
15
15
15
12
13
12
12
12

[pol-Ib-seg?*10+]

[133]
[15,0]
[15,0]
[14,2]
[14,2]
[14,2]
[14,2]
[14,2]
[19,5]
[15,9]
[15,9]
[15,0]
[14,2]
[15,9]
[15,9]
(13,3]
[15,0]
[15,0]
[14,2]
[14,2]
[14,2]
[14,2]
[14,2]
(39]
[27]
[26]
[25]
[22]
[26]
[26]
[26]
[22]
[22]
[22]
[22]
[22]
[204]
[133]
[124]
[133]
[106]
[133]
[133]
[133]
[106]
[115]
[106]
[106]
[106]

Rigidez

54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
17,4
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5
50,5

Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de alto impacto.

J'=Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de pinhao).

As especificacdes estdo sujeitas a alteragdo sem aviso prévio.

de torgéo
Nm/arc-min
[pol-Ib/arco-min]

[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[47,8]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[154,0]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
[446,9]
23
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Classificacoes de carga radial e axial

Distancia X (pol)

XT040 / XTA050 I R R .

445 100

rem Velocidade Carga axial, F,
- X E356 00rpm 80 < rpm N [Ib]
Z — 0 = 50 737 [166]
Fo = 250 rpm =
O N — 1,3 100 585 [132]
T H ’ — . £ 250 431[97]
500 342 [77]
) 0 0 1000 272 [61]
0 5 10 15 20 25
Distancia X (mm)
XTOBO/XTAOTO ., &=,
1750 353 Velocidade Carga axial, F,
—_— R S0rpm W rpm N [Ib]
| F 31250 100 rpm 281 :f& 50 2542 [571]

' = 100 T —— ] 100 2017 [454]
T 5 7 1:’:""" — 169 ; 250 1486 [334]
= S —m - 500 1180 [265]

I =0 % 1000 936 [211]
’ 0 5 10 15 20 250

Distancia X (mm)

Distancia X (pol)

XT080 / XTA090 0 e 04 o6 8 ! 12 Velocidade Carga axial, F,

0 50 rpm 562 rpm N [|bf]
* =™ v ~| =g 50 3780 [850]
2 2" W 2 100 3000 [675]
B — 5
< o S :\ N m £ 250 2211 [497]
! 2 oo ———— 500 1755 [394]
] . 1000 1393 [313]
J 0 5 10 15 20 25 30
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
XT‘I 20 / XTA’I 20 000 039 079 118 158 197 Velocidade Carga axial, F,
4500 50 rpm 1o rpm N [Ibt]
oy . L g 50 6894 [1550]
: oo 676 = 100 5471 [1230]
- Eo|mm o~ T | ¥ 250 4034 [907]
. £ 15w e e 500 3203 [720]
— T 1000 2540 [571]
I ’ 0 10 20 30 0 50[|
Distancia X (mm)
XT160 pisinei X{pe) Velocidade Carga axial, F,
nmgl,uo 0,79 157 2,36 31%700 rpm N [|bf]
. = 10000 50 rpm 22502 50 14122 [3175]
E gop ] 1007PmM IBME 100 11.209 [2520]
. F oo | B0 13505 250 8260 [1857]
F Eom ;T\\i\ o E 500 6556 [1474]
: 20004 — 1000 5204 [1170]
J 0 20 40 60 800

Distancia X (mm)

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida (til Lo de 20.000 horas para
a velocidade média de saida.
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Pronto para entrega imediata

Precisao 13 arco/minutos

Tamanhos de quadro 17, 23/60 mm, 34/90 mm e 42/115 mm
Capacidade de torque até 180 Nm

Disponibilidade de relacao 3:1a100:1

Capacidade de carga radial até 3.730 N

Sistema de montagem RediMount™

@ Rolamentos de esferas com ranhuras profundas vedadas
oferecem alta capacidade de carga radial

@ Engrenagens de aco HRC 55-60
fornecem resisténcia superior ao desgaste
e maior integridade de folga

@ 0 rolamento de esferas com ranhuras profundas vedadas
fornece alinhamento preciso da engrenagem solar

@ Sistema RediMount™
fornece instalagdo de motor livre de erros

@ Alojamento de aluminio anodizado
reduz o peso e evita a corrosao

Engrenagens Micron True Planetary™
enviadas dentro de 24 horas!

Precisa logo? Veja a capa de tras
do catalogo para obter mais detalhes.

www.thomsonlinear.com 25



MICRON
NemaTRUE™ tamanho 17

Redutores Planetarios True Planetary™ Sistema Inglés

4X ORIFICIOS PASSANTES 0,125 (3,18)
4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
CIRCULO DE PARAFUSOS DE 1,725 (43,82)

100 0,866 (22,00
L (25,4) o 865 (21,97)
09— fe—
(48)
0 ,2500 (6,350)
02495 (6,337)
062
7 1,57)
— <15
(38)
= Dimensdo’l’  Folga Peso . Dimens@es em polegadas (mm)
Relacao' pol [mm] [arc-min] Ib [kg] Eficiéncia A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
3:1a10:1 2,28 [58] 13 max. 1751[0,34] 93% ggt(:)Tﬂ:g:j%nto total pode ser alterado dependendo do
15:1 a 100:1 2,77 [11] 15max.  ,95[0,43] 88% '

Especificagdes de Desempenho

Vida til de 20.000 horas Riai
5 ) J |g|de~z

Al Relagéo‘ Tr Tr Tr Tr (;rl_lljl:([:'\?m] pol-Ib-seg?x10* de torgao_
pega (1.000 rpm)  (2.000 rpm)  (3.000rpm)  (4.000rpm) " lkgrom] RO blarco-mn

pol-Ib [Nm] pol-Ib [Nm] pol-Ib [Nm] pol-Ib [Nm] MPETECHIIT

NT17-003 31 41 [4,7] 34 [3,8] 29 [3,3] 27 [3,1] 170[19,2] 0,115[0,013] 2,36 [0,268]
NT17-005 51 44 [5,0] 37[4,2] 33[3,7] 30 [3,4] 170[19,2] 0,040 [0,005] 2,36 [0,268]
NT17-010 10:1 30[3,4] 28 [3,1] 25[2,8] 23 [2,6] 170 [19,2] 0,030 [0,003] 2,36 [0,268]
NT17-015 15:1 47 [5,3] 47[5,3] 47 [5,3] 42 [4,7] 170 [19,2] 0,037 [0,004] 2,36 [0,268]
NT17-025 25:1 78 [8,8] 58 [6,6] 53 [6,0] 48 [5,5] 170[19,2] 0,037 [0,004] 2,36 [0,268]
NT17-030 30:1 57 [6,4] 52 [5,9] 48 [5,4] 46 [5,2] 170 [19,2] 0,026 [0,003] 2,36 [0,268]
NT17-050 50:1 91 [10,3] 78 [8,8] 65 [7,4] 60 [6,7] 170[19,2] 0,026 [0,003] 2,36 [0,268]
NT17-100 100:1 40 [4,5] 38 [4,3] 35[4,0] 33[3,8] 170[19,2] 0,026 [0,003] 2,36 [0,268]

1 As relagdes sdo exatas, relagBes maiores e outras opgdes Tyico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga

personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida util especificas. de pinhao).
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NemaTRUE™ tamanho 23/60

Inglés - As dimensdes estdo em pol (mm)

1,00
(25,4)

25 —

(6.4)
75
A‘ (19,1)

~ AD% L

5 1,500 (38,10)

I 01499 (3807) \

o 3750 (9,525)
o 3745 (9,512)

360 FLA
@1

l

f

f

Sis

- 125
(31,7)

—— .75
(19,1)

tema Inglés

o ,5000 (12,700)
ORIFICIOS PASSANTES 00,195 (4,95) o 4995 (12,687)
4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM UM —
062 | _CiRCULDDEPARAFUSUSDEaZ,BZS(BG,GS)
(157) 236 S0 NemaTRUE PLUS* (NTP)
A [ JE—— iy - (60,0) Eixo de saida de trabalho pesado
38)
Métrico - As dimensdes estdo em mm (pol)
o . B 050 h7 s
(98) (1,9685/1,9675) (197)
0 — ~ 3
(,39) (,118) !
TN
516 j6 77 B N "
(,6302/,6298) | F(JﬂBi
——————— R R | [ +-—( )= l
1 | [
1,513%7 3 U A
ORIFICIOS PASSANTES = v
25— " ESPAGADOS EM UM a0 |
3'5""98' N gD oE PARAFUSOS (2756 o sa
(,138) (2,36)
NT23 NT60 Folga AD** = Comprimento do adaptador
Relagio' Dimensdo’l’ Dimensdo L [arc-min] Peso Eficiancia 0 comprimento do adaptador varia
s o s s Ib [kg] dependendo do motor.
pol [mm] pol [mm] Precisao Alta precisao Y o
} ; - - 0 A eficiéncia é calculada em 100%
31a10:1 1,92 [48,8] 2,07 [52,6] 13 max. 8 max. 1,500,7] 93% do torque nominal.
15:1a100:1  2,61[66,3] 2,76 [70,1] 15 méx. 9 max. 1,900,9] 88%
Especificagdes de Desempenho
Nimero da peca Vida iitil de 20.000 horas Rigidez
Toi J de torcao
Sistema . acao’ Tr Tr Tr Tr Ill)l:?l\cl'] pol-Ib-seg2x10* pol-lb/arco-rpin
Inglés  Métrico (1.000 rpm)  (2.000 rpm) (3.000 rpm)  (4.000 rpm) PO kg-cm?] [Nm/arco-min]

9 pol-1b [Nm] pol-1b [Nm] pol-lb [Nm] pol-1b [Nm] NT NTP
NT23-003 NT60-003 3:1 98 [11,1] 801[9,0] 70[7,9] 65[7,3] 150 [16,9] 0,67 [0,076] 6,3[0,71] 15,8 [1,8]
NT23-004 NT60-004 4:1 107 [12,1] 901[10,2] 801[9,0] 731[8,2] 250[28,3] 0,22[0,024] 6,3[0,71] 15,811,8]
NT23-005 NT60-005 5:1 105 [11,9] 8819,9] 78[8,8] 711[8,0] 250[28,2] 0,22[0,025] 6,3[0,71] 15,81[1,8]
NT23-007 NT60-007 7:1 100[11,3] 83[9,4] 74 [8,4] 66 [7,5] 250[28,3] 0,22[0,024] 6,3[0,71] 15,81,8]
NT23-010 NT60-010  10:1 163 [7,1] 58 [6,6] 54 [6,1] 52 [5,9] 250[28,2] 0,14[0,016] 6,3[0,71] 15,81[1,8]
NT23-015 NT60-015  15:1 124 [14,0] 110[12,4] 105[11,9] 100[11,3]  250([28,3] 0,21[0,024] 6,3[0,71] 15,8[1,8]
NT23-020 NT60-020  20:1 180[20,3] 147[16,6] 130[14,7]1 120[136] 275[31,1] 0,21[0,024] 6,3[0,71] 15,811,8]
NT23-025 NT60-025  25:1 17519,8] 142[16,0] 125[14,1] 115[13,0]  250([28,3] 0,21[0,024] 6,3[0,71] 15,811,8]
NT23-030 NT60-030  30:1 207 [234] 182[20,6] 157[17,71 147[16,6] 275[31,1] 0,13[0,015] 6,3[0,71] 15,8[1,8]
NT23-040 NT60-040  40:1 207 [234] 182[20,6] 157[17,71 147[16,6] 275[31,1] 0,13[0,015] 6,3[0,71] 15,8[1,8]
NT23-050 NT60-050  50:1 202[228] 175[19,81 152[17,2] 142[16,0] 275([31,11 0,13[0,015] 6,3[0,71] 15,8[1,8]
NT23-070 NT60-070  70:1 197[22,3]  172[19,4] 147[16,6]  137[155]  275[31,1] 0,13[0,015] 6,3[0,71] 15,8[1,8]
NT23-100 NT60-100  100:1 85[9,6] 791[8,9] 7418,9] 7318,2] 275[31,1] 0,13[0,015] 6,3[0,71] 15,8[1,8]

Todas as relagdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.
1 As relagGes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes
personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida til especificas.
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de alto impacto.

de pinh3o).

Tyico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
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micron
NemaTRUE™ tamanho 34/90

7 = . n
Redutores Planetarios True Planetary™ Sistema Inglés
Inglés - As dimensdes estdo em pol (mm) 0 2875 (7303)
™ L 0 2,874 (73,00 = 150 ——
— 1,25 — (38,1)
75 | 318 5.
(9,53) AI 0,500 (12,700) e | — 98
04995 (12,687) : (249) =] = 15
5 CHAVE DE QUADRADO " T B t‘ 58
PADRAO AMERICANO i
(38 1/8 POL(3,2) !
B N < S i A Bl
— ' +
| 07500 (19,050)
75 7495 (19,037)
o = ! - 07495 (1903
7 PLu|gﬁ}x8Lt\E/‘|€ﬂTPEEEL$AOFXIF)E;OESM u; I
. IPL
€32 | CACUL0 DE PARAFUSOS OF o 5475 5843 —ngg as)u—. NemaTRUE PLUS* (NTP)
062 — 350 '50_ Eixo de saida de trabalho pesado

(1,57)

Métrico - As dimensdes estdo em mm (pol)

—— AD* L '12"7)— 13,14587?212;4) T ',2366)
12 | L 5
(,47) (,197) |
= J
17(,78263,”78;?] / /T\§ O
e I == qomzt
LT%SZT > D H:»/ /1 &
ORIFICIOS PASSANTES 0 6,5 (0.256) | \
3 U 4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM
(,118) UM CIRCULO DE PARAFUSOS DE o 100 (3,937)
4 L 90 SQ.
(,158) (3,54)
NT34 NT90 Folga P AD** = Comprimento do adaptador
Relagio' Dimensdo’l’ Dimensdo L larc-min] Ibeg(; Eficiéncia O comprimento do adaptador varia
] o] BRI N Al SIS zegf?;g?\r(]:?aoédganlqcojfaraa em 100%
- - 0
3:1a10:1 2,68 [68,0] 2,63 [66,8] 13 max. 8 max. 4,2[1,9] 93% do torque nominal.
15:1a100:1 3,53 [89,6] 353[89,71 15 max. 9 méx. 5,6 [2,5] 88%
Especificacdes de Desempenho
Nimero da peca Vida itil de 20.000 horas Rigidez
Tnico J de torcao
Sistema . Relacéao’ Ty Ty Ty Ty ol-[l,b [N PoHIb-segaxio pol-lb/arco-min
Inalés Métrico (1.000 rpm)  (2.000 rpm) (3.000 rpm)  (4.000 rpm) P [kg-cm?] [Nm/arco-min]
9 pol-Ib [Nm] pol-Ib [Nm] pol-Ib [Nm] pol-Ib [Nm] NT NTP

NT34-003 NT90-003  3:1 360[40,7] 320(36,2] 295[33,3] 270[30,5] 510[57,6] 3,9[0,44] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-004 NT90-004  4:1 515[58,2] ~ 425([480] 380[429] 350[39,6] 700[79,1] 1,20[0,140] 16,8[1,9] 48[54
NT34-005 NT90-005  5:1 490[554] 400[452] 355[40,1] 325[36,7] 700[79,1] 1,20[0,140] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-007 NT90-007  7:1 470[53,1] 380[429] 335[37,9] 305([345] 700([79,11 1,20[0,140] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-010 NT90-010  10:1 23802691 212[24,01 200[226] 192[21,7] 700[79,1] 0,66[0,075] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-015 NT90-015  15:1 454[51,3] 416[47,001 391[442] 373[42,1] 850([96,01 1,20[0,140] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-020 NT90-020  20:1 677[76,5] 620([70,1] 587[66,3] 551[62,3] 850[96,1] 1,20[0,140] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-025 NT90-025  25:1 652[737] 595([67,2] 562[635] 526[59,4] 850[96,0] 1,20[0,140] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-030 NT90-030  30:1 500[56,5]  454([51,3] 432[488] 416[47,0] 850[96,0] 0,66[0,075] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-040 NT90-040  40:1 770[87,00 702[79,3] 668[755]  620(70,1] 850([96,1] 0,65[0,074] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-050 NT90-050  50:1 720[81,4] 652[737] 618[69,8] 595([67,2] 850([96,0] 0,65[0,074] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-070 NT90-070  70:1 770[87,00 702[79,3] 668[755]  620(70,1] 850([96,1] 0,65[0,074] 16,8[1,9] 48[54]
NT34-100 NT90-100  100:1 325[36,71 295[333] 280[31,6] 270(305] 700([79,1] 0,65[0,074] 16,8[1,9] 48[54]

Todas as relagdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

1 As relagGes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
personalizadas também estdo disponiveis, consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida til especificas. de pinhao).
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Redutores Planetarios TRUE Planetary™

NemaTRUE™ tamanho 42/115

Redutores Planetarios True Planetary™ Sistema Inglés

Inglés - As dimensdes estdo em pol (mm)

5 2187 (5555) 200
150 06 —— | 0218 (5552) .
— AD: L X (17.9) l
50 -
v o 6250 (15,875)
(21 o 6245 (15362) .
150~ 17
0 ® ® (381) ﬂ 3
) T
{ |> *
' f
01,000 (25400)
875 | 0 ,9995 (25387)
(222) " CHAVE DE QUADRADO ' Q
PADRAO AMERICANO 1/8 POL (32)
ORIFICIOS PASSANTES 00,281 (7,14) /] 4@38 g'u.
4 PL. IGUALMENTE ESPAGADOS EM UM ‘ "
CIRCULO DE PARAFUSOS DE 0 4,950 (125,73) 453 SQ. NemaTRUE PLUS* (NTP)

(115,0) Eixo de saida de trabalho pesado
Métrico - As dimensdes estdo em mm (pol)
o L 0 5110 h7 s
(1.97) (4,3307/4,3293) (315)
w ] e |
02 6
lj,gaaz/,sun 270
(1,063)
] =
—32
(1,260) .
H ORIFICIOS PASSANTES o 8,5 (0,335)
4'PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM J !
35 UM CIRCULO DE PARAFUSOS DE 2 130 (5,118) |
(138) |
5 1L 115 SQ.
(,197) (4,53)
NT42 NT115 Folga P AD** = Qomprimento do adaptadpr
Relacdo' Dimensdo’l’ Dimensio ‘L [arc-min] IbTIf(; Eficiencia O comprimento do adaptador varia
pol [mm] pol[mm] Precisdo Alta precisdo ! dependendo do motor. ,
31a10:1  349[886]  346[879] 13 max. 8 max. 890401  93% A eficiéncia & calculada em 100%
15:12100:1  472[119,91  4,69[119,1] 15 méx. 9 méx. 170531 8% do torque nominal.
Especificacdes de Desempenho
Nimero da peca Vida atil de 20.000 horas Rigidez
. de torcao
Sistema L. Relacao’ Tr Tr Tr Tr Tpico pol—lb—;legle[)"’ pol-Ib/arco-min
Inalés Métrico (1.000 rpm)  (2.000 rpm) (3.000 rpm) (4.000 rpm)  Pol-lb [Nm] oren] [Nm/arco-min]
g pol-b[Nm pol-b[Nm]  pol-Ib[Nm]  pol-lb [Nm] NT  NTP

NT42-003 NT115-003  3:1 690(78,0] 594[67,1] 530[59,9] 485[54,8] 1000[113,0] 14[16] 31[35] 154[174]
NT42-004 NT115-004 41 850[96,1] 698[789] 622[70,3] 570([64,4] 1000[113,0] 3,80([043] 31[3,5] 154[174]
NT42-005 NT115-005  5:1 810[554]  400([452] 355[40,1]  325[36,7] 1000([113,0] 3,80[043] 31[3,5] 154[17,4]
NT42-007 NT115-007  7:1 790[89,3] 638[72,1] 562[635] 510([57,6] 1000[113,0] 3,80[0,43] 31[35] 154[174]
NT42-010 NT115-010  10:1 460 [52,0] 412[46,6] 383[43,8] 370([41,8] 1000[113,0] 1,9([021] 31[35] 154[174]
NT42-015 NT115-015  15:1 454[51,3] 416[47,001 391[442] 373[42,1] 1600[180,8] 3,9[0,44] 31[35] 154[174]
NT42-020 NT115-020  20:1  1290[145,8] 1090([123,2] 985[111,3] 905[102,3] 1600(180,8] 3,70[0,42] 31[35] 154[17,4]
NT42-025 NT115-025 25:1  1250([141,2] 1050[118,6] 945[106,8] 865[97,71 1600[180,8] 3,70[0,42] 31[35] 154[174]
NT42-030 NT115-030  30:1 972[109,8] 878[99,2]  842[951] 805[91,0] 1600[180,8] 1,9[0,21] 31[3,5] 154[17,4]
NT42-040 NT115-040  40:1  1435[162,2] 1290[145,8] 1190[134,5] 1090[123,2] 1600[180,8] 1,80[0,20] 31[3,5] 154 [17,4]
NT42-050 NT115-050  50:1  1395[157,6] 1250[141,2] 1150[118,6] 1050([118,6] 1600[180,8] 1,80[0,20] 31[3,5] 154 [17,4]
NT42-070 NT115-070 70:1  1375[155,4] 1230[139,0] 1130[127,71 1030[116,4] 1600[180,8] 1,80[0,20] 31[35] 154[17,4]
NT42-100 NT115-100  100:1 630[71,2] 575([65,0] 540[61,00] 522[59,0] 1200[1356] 1,80[0,20] 31[3,5] 154[174]

Todas as relagdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

1 As relagGes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
personalizadas também estdo disponiveis, consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida til especificas. de pinhao).

www.thomsonlinear.com 29



micron
Classificacoes de carga radial e axial

NT17

Distancia X (mm)

0 5 10 15 20 25
X 140 623
*—{« 120 [—0Bm 534 Velocidade Carga axial, F,
LFr E 100 100 rpm w5 rpm |bf IN]
w80 356 W
= 750 =
& 60 500:”: 267 s 250 138 [614]
[—— Fa ) TG il N—— m 5
QH_L ‘ g i E—— |
0 0
0 02 04 06 038 1
Distancia X (pbl)
NT23, NTP23, NT60 R
0 5 10 15 20 25 30 35
X 350 [ %0 1556 . .
»ﬁk = om . Velocidade Carga axial, F,
fr £ 250 e m = rpm Ib, IN]
= an [z — - - 250 310 (1379]
— Fa £ 150 |Srpm — :\ 667 =
K 1000 rpm ~—~— L K]
«H—L ‘ s, 100 \\\ = M5 g
£ 5 I — m &
0 0
0 02 04 06 08 10 12 14
Distancia X (pol)
NT34, NTP34, NT90
Distancia X (mm)
0 5 10 15 20 25 30 35 40
600 2669 . .
»H« 50rpm Velocidade Carga axial, F,
500 2224
Fr = 100 rpm . rpm lbf [N]
= 400 m 2
e P e el = 250 510 [2269]
= 30 1338 2
JLL ‘\_: Fa £ 500 rpm ~_| — [ =
£ 200 890 £
N e B S e e e g
S 100 us 3
0 0
0 02 04 06 08 10 12 14 16
Distancia X (pol)
NT42, NTP42, NT115
Distancia X (mm)
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
$L{€ 800 [Sgrpm 3559 . .
- 700 ——1 _— Velocidade Carga axial, F,
r _ & Mﬂls\ ~ 269 rpm Ib, [N]
Z 500 } 20 2
P T ~— _— e = 250 760 [3380]
— Fa 2 sompm___ | i S R e s
EM_L ‘ € 300 Mog5 rpm | — 11| m—
8 200 E— — — 80 &
< 100 ms =
0

0
0 02 04 06 08 10 12 14 16 18 20
Distancia X (pol)

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil Lo de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,,, como descrito na pagina 10,
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NemaTRUE™ 90

Redutores Planetarios de angulo reto

Pronto para entrega imediata

Precisao 13 arco/minutos
Tamanhos de quadro NEMA 23, 34, 42
Capacidade de torque até 255 Nm
Disponibilidade de relagao 1:1 a 500:1
Capacidade de carga radial até 2.900 N
Sistema de montagem RediMount™

@ Rolamentos de rolo conicos
oferecem alta capacidade de carga radial e axial

@ Engrenagem PowerTRUE* inovadora
oferece redugdo de engrenagens suave
e silenciosa

@ Rolamentos de rolo conicos
oferecem alta capacidade de
carga radial

@ Engrenagens de aco HRC 55-60
fornecem resisténcia superior ao desgaste
e maior integridade de folga

@ Sistema RediMount

fornece instalac@o de motor livre de erros
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MICRON
NemaTRUE™ 90 tamanho 23

Redutores Planetarios de angulo reto Sistema Inglés
332 1,00
(84,3) (25,4) 1,500 (38,10)
212 N 01,499 (38,07)
(53,8)
2564 1 [ 75
‘ (19,1) —
: LANO 00,3750 (9,525) = 0,360 PLANO
00,3745 (9,512)
o L HE=7-=- 2780 | - j o
! i (57.7) —
T
g L
« I‘ L e 00,195 (4,95) PELOS ORIFiCIOS /] i
‘ (157) 4PL IGUALMENTE ESPAGADOS EM UM |
! 1l CIRCULO DE PARAFUSOS DE o 2,625 24080,
1 (3,56) (66,68) 1 (61)
‘ 3
AD* | i
i '
1
(I |
~1 Dimensdo 'K’ Dimensdo’l  Folga Peso . ... Dimensdes em polegadas (mm)
1 .
Relagao pol [mm] pol [mm] larc-min] I [kg] Eficiéncia  p*+ - Comprimento do adaptador
1:1a51 P 311 [79] 431 [109 5] 13 max 30 [1 4] 98% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.

51T a 50:1 3.79 [96] 4,99 [127] 15 méx 3411 5] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

60:1a500:1  4,48[114] 5,68 [144] 15max.  3,8[1,6] 88%

Especificacdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida dtil de 20.000 horas J Rigidez
Nimero da . T T T Tpico T T T de torcao
peca LD (1.000rrpm) (3.000rrpm) (5.000rrpm) poI-II)b [Nm] (1.000rrpm) (3.000rrpm) (5.000rrpm) pOIilkb;:g:Z;W pol-lb/arco-min
pol-lb [Nm] pol-lb [Nm] pol-Ib [Nm] pol-lb [Nm] pol-Ib [Nm] pol-lb [Nm] [Nm/arco-min]
NTR23-001 11 59 [7] 54 [6] 49 [6] 195 [22] 54 [6] 50 [6] 45 [5] 7,01[0,79] 5,6 [0,6]
NTR23-002 2:1 130 [15] 118 [13] 107 [12] 360 [41] 120 [14] 109 [12] 99[11] 359[0,41] 8,5[1,0]
NTR23-003 31 83 [9] 75[9] 68 [8] 270 [31] 76 [9] 70 [8] 63 [7] 3,09[0,35] 9,6 [1,1]
NTR23-004 41 61 [7] 56 [6] 50 [6] 238 [27] 56 [6] 51 [6] 46 [5] 2,87[0,32] 10,1[1,1]

NTR23-005P  5:1P 50 [6] 46 [5] 41 [5] 180 [20] 46 [5] 42 [5] 38 [4] 2,81[032] 103[1,2]
NTR23-005T  5:1T 179 [20] 153 [17] 138 [16] 366 [41] 175 [20] 132 [15] 112[13] 3,69[042] 10,3[1,2]
NTR23-006 6:1 153 [17] 130 [15] 126 [14] 366 [41] 149 [17] 120 [14] 116 [13]  3,67[0,41] 6,7[0,8]
NTR23-009 9:1 97 [11] 83 [9] 80 [9] 289 [33] 95 [11] 76 [9] 74[8]  3,08[0,35] 85[1,0]
NTR23-010 10:1 157 [18] 144 [16] 130 [15] 366 [41] 155 [18] 138 [16] 120 [14] 3,48[0,39] 6,6 [0,7]
NTR23-012 12:1 72 [8] 61 (7] 59 [7] 252 [28] 70 [8] 56 [6] 55[6]  2,95[033] 9,3[1,1]
NTR23-015 15:1 100 [11] 91 [10] 83 [9] 297 [34] 99 [11] 88 [10] 76[91 289[033] 9,8[1,1]
NTR23-020 20:1 74 (8] 67 [8] 61 [7] 366 [41] 73 8] 64 [7] 56[6] 276[0,31] 9,3[1,0]
NTR23-025 25:1 60 [7] 55 [6] 50 [6] 198 [22] 60 [7] 53 [6] 46[5] 27100311 98[1,1]
NTR23-030 30:1 102 [12] 98 [11] 94 [11] 305 [34] 102 [11] 96 [11] 90[10] 2,83[0,32] 8,0[09]
NTR23-040 40:1 75 [9] 72 [8] 69 [8] 263 [30] 75 [8] 71[8] 67[8] 269[030] 9,0[1,0]
NTR23-050 50:1 62 [7] 59 [7] 57 [6] 203 [23] 61[7] 58 [7] 55[6]  2,64[0,30] 9,6[1,1]
NTR23-060 60:1 163 [18] 161 [18] 158 [18] 366 [41] 163 [18] 160 [18] 157 [18] 3,68[0,42] 6,5[0,7]
NTR23-075 75:1 104 [12] 102 [12] 100 [11]  311[35] 103 [12] 101 [11] 99[11] 295[0,33] 841[09]
NTR23-090 90:1 104 [12] 102 [12] 101 [11]  313[35] 103 [12] 102 [11] 100 [11]  3,09[0,35] 8,3[0,9]
NTR23-100 100:1 163 [18] 162 [18] 161 [18] 366 [41] 163 [18] 161 [18] 160 [18] 3,50 [0,40] 6,5[0,7]
NTR23-120 120:1 76 [9] 75[9] 74 8] 270 [31] 76 [9] 75 [8] 73[8]  296[0,33] 9,2[1,0]
NTR23-125 125:1 63 [7] 62 [7] 60 [7] 207 [23] 62 [7] 61[7] 60[71 276[031] 9,7[1,1]
NTR23-150 150:1 104 [12] 103 [12] 102[12] 316 [36] 104 [12] 103 [12] 102[11] 2,91[0,33] 8,4[0,9]
NTR23-200 200:1 164 [19] 163 [18] 162 [18] 366 [41] 164 [18] 163 [18] 162 [18] 3,43[0,39] 6,1[0,7]
NTR23-250 250:1 63 [7] 62 [7] 62 [7] 207 [23] 63 [7] 62 [7] 61[71 2720311 9,7[1,1]
NTR23-300  300:1 104 [12] 104 [12] 103121  319[36] 104 [12] 104 [12] 103[12] 2,84[0,32] 8,0[09]
NTR23-400  400:1 77191 76 [9] 76 [9] 274 [31] 77191 76 [9] 76[91 2710311 9,0[1,0]
NTR23-500 500:1 63 [7] 63 [7] 62 [7] 207 [23] 63 [7] 63 [7] 62[71 2,66[0,30] 9,6[1,1]

A relag@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens pinhao).

True Planetary. Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
! As relagdes s@o exatas, relagdes maiores e outras opgdes personalizadas também alto impacto.

estdo disponiveis, consulte a fabrica.

32 www.thomsonlinear.com



_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
NemaTRUE™ 90 tamanho 34

Redutores Planetarios de angulo reto

424 125 2,875 (73,03)

Sistema Inglés

CHAVE DE QUADRADO AMERICANO

(108) 247 (32,8) 02,874 (73,00) PADRAO DE 1/8 POL (3,2)
F (5735) T N e [ |
(95) (35) . —
{ 50,5000 (12,700) T BN 556
‘ [ 004995 (12687) i \ LC (a0
g ——) L
T I /
L | & \ BT &
K ! o 50,218 (5,54) PELOS ORIFICIOS ~ _/] |
1 1'1,57; 4PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM UM ‘
} CIRCULO DE PARAFUSOS DE o 3,875 (98,43) 3,54 SQ.
! T i | (90)
- | |
|
L |
A 30 'K’ Di z0l’ . Dimensdes em polegadas (mm)
Relacao’ DIII:)(:IIl[:&[ng : DIT;T:ﬁ? t [:rg!gﬁ]] E,TE:] Eficiéncia  pp»<_ Comprirﬁentg do adaptador
1-1a51P 3,99[101] 5,76 [146] 13méx.  6,0[27] 98% 0 co_mrAJrin}enrto do adaptadorvaoria dependendo t_jo motor.
5:1T a 50:1 4,89 [124] 6,66 [169] T, 74[34] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
60:1 a 500:1 5,79 [147] 7,56 [192] 15max. 8,8[4,0] 88%
Especificagdes de Desempenho
Vida atil de 10.000 horas Vida itil de 20.000 horas J Rigidez
Nimero da Relagéo' T T, T, Tpico T T, T e de torcao
pRk8 (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) P°® N (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm)  [g-cmy  PoHb/arco-min
pol-b[Nm]  pol-b[Nm]  pol-Ib [Nm] pol-b[Nm]  pol-Ib[Nm]  pol-Ib [Nm] [Nm/arco-min]
NTR34-001 1:1 168 [19] 153 [17] 139 [16] 493 [56] 155 [18] 142 [16] 128 [14] 275[311] 12,61[1,4]
NTR34-002 2:1 381 [43] 348 [39] 315[36] 1113[126] 352 [40] 321 [36] 2911[33] 141[1,59] 19,1[2.2]
NTR34-003 31 251 [28] 229 [26] 207 [23]  905[102] 232 [26] 212 [24] 192221 121[1,37] 21,51[24]
NTR34-004 41 192 [22] 176 [20] 159 [18] 695 [79] 178 [20] 162 [18] 1471171 11,201,271 22,6 [2,5]
NTR34-005P  5:1P 142 [16] 129 [15] 117 [13] 581 [66] 131 [15] 119 [13] 108 [12] 11,0[1,25] 23,1 [2,6]
NTR34-005T  5:1T 508 [57] 432 [49] 420 [47]1 1113[126] 497 [56] 399 [45] 387 [44] 145[1,64] 23,1[26]
NTR34-006 6:1 443 [51] 381 [43] 370 [42] 1113[126] 439 [50] 352 [40] 3421[39] 14,4[1,63] 150[1,7]
NTR34-009 91 296 [33] 251 [28] 244128] 986 [111]  289[33] 232 [26] 225[25] 12,1[1,37] 19,0[2,1]
NTR34-010 10:1 462 [52] 422 [48] 3811[43] 1113[126] 456 [52] 404 [46] 352[40] 13,7[1,54]1 14.8[1,7]
NTR34-012 12:1 226 [26] 192 [22] 187 [21] 752 [85] 221 [25] 178 [20] 173[19] 11,6 [1,31] 20,9 [2,4]
NTR34-015 15:1 305 [34] 278 [31] 251[28] 1018[115] 301 [34] 266 [30] 232[26] 11,3[1,28] 21,9[25]
NTR34-020 20:1 233 [26] 213 [24] 192[22] 1113[126] 230 [26] 204 [23] 178[20] 10,8[1,22] 20,8[24]
NTR34-025 25:1 172 [19] 157 [18] 142 [16] 635 [72] 169 [19] 150 [17] 131[15] 10,6[1,20] 21,9[2,5]
NTR34-030 30:1 311 [35] 298 [34] 285[32] 1045[118] 309 [35] 292 [33] 275[31] 11,1[1,25] 17,9[2,0]
NTR34-040 40:1 238 [27] 228 [26] 218 [25] 792 [89] 2317 [27] 224 [25] 210[24] 1061[1,19] 20,2[2,3]
NTR34-050 50:1 175 [20] 168 [19] 160 [18] 653 [74] 174 [20] 165 [19] 155 [18] 10,4[1,17] 21,4[2,4]
NTR34-060 60:1 479 [54] 472 [53] 465[53] 1113 [126] 478 [54] 469 [53] 460([52] 14,4[1,63] 14,5[1,6]
NTR34-075 75:1 315 [36] 310 [35] 305[34] 1080[122] 314 [36] 308 [35] 301[34] 11,6[1,31] 187[21]
NTR34-090 90:1 316 [36] 311 [35] 307 [35]  1085[123]  315[36] 309 [35] 304 [34] 12,111,371 18,6 ([21]
NTR34-100 100:1 480 [54] 476 [54] 472 [53] 1113 [126] 479 [54] 474 [54] 469 [53] 13,7 [1,55] 14,6 [1,7]
NTR34-120 120:1 242 [27] 238 [27] 235 [27] 817 [92] 241 [27] 237 [27] 2321[26] 11,6[1,31] 20,7[23]
NTR34-125 125:1 178 [20] 175 [20] 172 [19] 666 [75] 177 [20] 173 [20] 169 [19] 10,8[1,23] 21,8[2,5]
NTR34-150 150:1 317 [36] 314 [35] 311[35] 1096 [124] 316 [36] 313 [35] 309[35] 11,4[1,29] 18,7 [21]
NTR34-200 200:1 481[54]  479[541] 477 [54] 1113[126] 481 [54] 478 [54] 475[54] 135[1,52] 13,61[1,5]
NTR34-250 250:1 178 [20] 177 [20] 175 [20] 675 [76] 178 [20] 176 [20] 174201 10,7[1,21] 21,81[25]
NTR34-300 300:1 317 [36] 316 [36] 315[36] 1107 [125] 317 [36] 315 [36] 314[35] 11,1[1,26] 17,9[2,0]
NTR34-400 400:1 243 [27] 242 [27] 241 [27] 832 [94] 243 [27] 241 [27] 2401[27] 10,6[1,20] 20,2[2,3]
NTR34-500 500:1 179 [20] 178 [20] 177 [20] 680 [77] 179 [20] 178 [20] 177201 10,4[1,18] 21,4[24]
A relag@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens pinhao).
True Planetary. Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
' As relagdes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes personalizadas também alto impacto.

estao disponiveis, consulte a fabrica.
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MICRON
NemaTRUE™ 90 tamanho 42

Redutores Planetarios de angulo reto Sistema Inglés

5,28 150 02,187 (55,55) CHAVE DE QUADRADO
(138) 54, (38,1) 2,186 (55,52) ™ AMERICANO PADRAO DE

] 17 316 POL (4,8)
sz 1 WA
00,6250 (15,875)

|
|

00,6245 (15,862)
‘ a

,106
| [ (17,9

I = 42550, | 9 i
— (108) -
‘ i
L ‘ Lo 1
, (222) B

|

00,281 (7,14) PELOS ORIFICIOS - |
4PL IGUALMENTE ESPAGADOS EM UM |
I

-

|

I

CIRCULO DE PARAFUSOS DE g 4,950 (125,73) 4,553 Q.

(115)

—

Dimensdes em polegadas (mm)

Relacgdo Din;ﬁn:?n(]) K Din;:ﬂ:ﬁ? t [:r(:!g;] mlfg(; Eficiéncia  AD** = Comprimento do adaptador
11a5:1P 5,40 [137] 7,67 [195] e 12 [5.4] 98% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.

51T a 50:1 6,63 [168.4] 8.90 [226] 15max.  148[6.7] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
0 ] ’ i ’ . 7 r 0

60:1a500:1 7,87 [200] 10,13[257] 15 méx. 17,6[8,0] 88%

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida itil de 20.000 horas J Rigidez
Num:r: e Relacao! Ty Tr Tr .II-'I)b“[:I\? ] Tr Tr Tr pol-Ib-seg’x10* de torgao_
pe¢ (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) P2 IN™ (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) * g-cmy  Pokb/arco-min

pol-b[Nm]  pol-b[Nm]  pol-Ib [Nm] pol-b[Nm]  pol-b[Nm]  pol-Ib [Nm] [Nmvarco-min]
NTR42-001 1:1 496 [56] 452 [51] 409 [46] 1620[183] 458 [52] 418 [47] 3781[43] 46,7[5,28] 15,0[1,7]
NTR42-002 2:1 885 [100] 808 [91] 730 [83] 2255([255] 817 [92] 746 [84] 674 [76] 23,9[2,71]1 24,7[28]
NTR42-003 31 687 [78] 627 [71] 567 [64] 2039 [230] 635 [72] 579 [65] 524 [59] 20,6[2,33] 28,0[3,2]
NTR42-004 4:1 458 [52] 418 [47] 378 [43] 1584 [179] 423 [48] 386 [44] 349 [39] 19,1[2,16] 29,4 [3,3]
NTR42-005P  5:1P 343 [39] 313 [35] 283[32] 1305[147] 317 [36] 289 [33] 261([30] 18,8[2,12] 30,0[3,4]
NTR42-005T 51T 1346 [152] 1117 [126] 958 [108] 2255 [255] 1262 [143] 907 [102] 778 [88] 24,6[2,78] 30,0 [3,4]
NTR42-006 6:1 1041 [118] 885 [100] 859[97] 2255([255] 1018[115] 817[92] 794[90] 2451(2,771 20,1[23]
NTR42-009 9:1 808 [91] 687 [78] 667 [75]  2241[253] 791 [89] 635 [72] 616 [70] 20,5[2,32] 25,1[2,8]
NTR42-010 10:1 1072 [121] 979[111] 885[100] 2255 [255] 1059 [120] 938 [106] 817 [92] 23,2[2,63] 20,1[23]
NTR42-012 12:1 538 [61] 458 [52] 444 [50] 1728 [195] 526 [59] 423 [48] 410[46] 19,61[2,22] 275[3,1]
NTR42-015 15:1 832 [94] 760 [86] 687 [78] 2255 [255] 822 [93] 728 [82] 635[72] 19,3[2,18] 28,8[3,3]
NTR42-020 20:1 554 [63] 506 [57] 458 [52] 2255 [255] 547 [62] 485 [55] 4231[48] 18,412,081 275[3,1]
NTR42-025 25:1 416 [47] 379 [43] 343[39] 1458 [165] 410 [46] 364 [41] 317[36] 18,0[2,04] 28,8[3,2]
NTR42-030 30:1 851 [96] 814 [92] 778 [88] 2255 [255] 845 [96] 798 [90] 752 [85] 18,9[2,13] 24,6[28]
NTR42-040 40:1 566 [64] 542 [61] 518 [59] 1836 [207] 563 [64] 532 [60] 500 [57] 18,0[2,03] 27,2 [3,1]
NTR42-050 50:1 425 [48] 407 [46] 388 [44] 1499 [169] 422 [48] 399 [45] 375[42] 17,6[1,99] 28513,2]
NTR42-060 60:1 1111 [126] 1095 [124] 1080[122] 2255[255] 1109[125] 1089 [123] 1069 [121] 24,6 [2,78] 19,7 [2,2]
NTR42-075 75:1 861 [97] 847 [96] 832[94] 2255(255] 859 [97] 841 [95] 822[93] 19,7[2,22] 25,01(2,8]
NTR42-090 90:1 863 [97] 851 [96] 838[95] 2255([255] 861 [97] 845 [96] 830[94] 20,6[2,33] 2458]28]
NTR42-100 100:1 1114 [126] 1105[125] 1095[124] 2255(255] 1113[126] 1101 [124] 1089 [123] 23,3[2,64] 19,9[22]
NTR42-120 120:1 574 [65] 566 [64] 558 [63] 1897 [214] 573 [65] 563 [64] 552[62] 19,7[2,23] 27,3[3,1]
NTR42-125 125:1 430 [49] 423 [48] 416 [47] 1539 [174] 429 [48] 420 [47] 410 [46] 18,4[2,08] 28,7 [3,2]
NTR42-150 150:1 865 [98] 858 [97] 851[96] 2255 [255] 864 [98] 855 [97] 845[96] 19,4[2,19] 25,0[2,8]
NTR42-200 200:1 1116 [126] 1112[126] 1107 [125] 2255([255] 1116[126] 1110[125] 1104 [125] 22,9[2,59] 19,4[2,2]
NTR42-250 250:1 432 [49] 428 [48] 425 (48] 1562 [176] 431 [49] 427 (48] 422 (48] 18,1[2,05] 28,7 [3,2]
NTR42-300 300:1 867 [98] 863 [98] 860 [97] 2255([255] 866 [98] 862 [97] 857[97] 189[2,14] 24,61[28]
NTR42-400 400:1 577 [65] 575 [65] 572 [65] 1944 [220] 577 [65] 574 [65] 571[64] 18,112,041 2711[3,1]
NTR42-500 500:1 433 [49] 431 [49] 429[48] 1580 [178] 433 [49] 430 [49] 428 [48] 17,7[2,001 28,5(3,2]

Arelacéo 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J = Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estégio das engrenagens pinhao).

True Planetary. Tpico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga de
' As relagdes s@o exatas, relagdes maiores e outras opgdes personalizadas também alto impacto.

estdo disponiveis, consulte a fabrica.
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Classificacoes de carga radial e axial

N TR23 Distancia X (mm)

0 5 10 15 20 25
w0 stem o Velocidade  Carga axial, F,
X 3 _ 250 100 rpm \\ 1112 rpm |bf[N]
2 [0 m m 2 50 250 [1110]
e 3 EEE— 100 200 [£90
€ 100 — s E 250 150 [670]
£ I —— 500 120 [530]
0 0 1000 90 [400]
! 0 0,2 04 06 08 1
% Distancia X (pol)
NTR34 Distancia X (mm)
0 5 10 15 20 25 30
X F 0 A N 2 Velocidade Carga axial, F,
o 100 rpm [~__| s rpm Ib, [N]
= =
. - =0 |5 130 50 340 [1510]
DR 1) Ry w E 100 210 [1200]
E 1000 rpm \:ti\ E 250 200 [890]
£ 1w % £ 500 160 [710]
3 0 0 1000 130 [580]
i 0 02 04 0,6 038 1.0 12
Distancia X (pol)
NTR42 Distancia X (mm)
0 5 10 15 20 25 30 35 40
Zzz Orpm :;;: Velocidade Carga axial, F,
X F —— 100 rpm I~ 2 rpm |bf [N]
S - ~| [~ e 50 460 [2050]
- »f T a0 [som| e S i G PR 100 370 [1650]
E 200 1000 rpm — I — 890 S 250 270 [1200]
£ T |ws & 500 210 [930]
0 0 1000 170 [760]
; 0 02 04 0,6 08 1.0 12 14 1.6
i Distancia X (pol)

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil L;q de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,,, como descrito na pagina 10,
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DuraTRUE™

Redutores Planetarios True Planetary™

Pronto para entrega imediata

Precisao 8 arco/minutos

Tamanhos de quadro 60 mm, 90 mm, 115 mm e 142 mm
Capacidade de torque até 834 Nm

Disponibilidade de relacao 3:1a100:1

Capacidade de carga radial até 11.150 N

Sistema de montagem RediMount™

@ Rolamentos de esferas com ranhuras profundas vedadas
oferecem alta capacidade de carga radial

@ Engrenagens de aco HRC 55-60
fornecem resisténcia superior ao desgaste
e maior integridade de folga

@ 0 rolamento de esferas com ranhuras profundas vedadas
fornece alinhamento preciso da engrenagem solar

@ Sistema RediMount™

fornece instalagdo de motor livre de erros

@ Alojamento de aluminio anodizado
reduz o peso e evita a corrosao

Engrenagens Micron True Planetary™
enviadas dentro de 24 horas!

Precisa logo? Veja a capa de tras
do catalogo para obter mais detalhes.
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micron
DuraTRUE™ tamanho 60

Redutores Planetarios True Planetary™ Métrico
— A0 t o 16081, 578 N o)
m T e |
17 1,6;0;/6,598) ¥4 T N (,71033i

1

— — 16 D >
(630) Q | 7!
5(0,197) ORIFiCIOS 4 PL. _/| ‘

25 |l IGUALMENTE ESPACADOS

(,098) EM UM CiRCULO DE
35 L PARAFUSOS o 70 (2,756) 60 SQ.
(,138) (2,36)

; 50 Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
=1 Dimensao ‘L Folga Peso AP . :
Relacao g Eficiéncia  AD** = Comprimento do adaptador

mm [pol] [arc-min] kg [Ib] ’ .
312101 53 [2,07] 8 Max. 1012.2] 93% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.

15121001 70[276] 9 méx 12[27] 88Y A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
- - ’ . r 4 0

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida util de 20.000 horas J Rigidez
Nimero Relagio' Ty T, T, T, Thico T, T, T, T, kgem*  de torgéo
da peca Nm [pol-Ib] [pol-Ib-  Nm/arco-min
(1.000 rpm) (2.000 rpm) (3.000 rpm) (4.000 rpm) (1.000 rpm) (2.000 rpm) (3.000 rpm) (4.000 rpm) segx104] [pok-Ib/arca-min]

Nm [pol-lb] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]

DT60-003 3:1 15[134] 12[109] 11[97] 89[10] 52[460] 12[109] 10[89] 9[79]1 8[72] 052[46] 09[81]
DT60-004 4:1 19[168] 16[142] 14[124] 115[13] 44[385] 16[142] 13[115] 12[106] 11[97] 0,46[41] 09[79]
DT60-005 5:1 17[148] 14[120] 12[106] 98[11] 46([410] 14[120] 11[98] 10([86] 9[79] 046[41] 09[79]
DT60-007 7:1 16 [142] 13[115] 11[97] 89[10] 41([363] 13[115] 10[89] 9([80] 8[71] 046[41] 09[79]
DT60-010 10:1  15[134] 14[121] 13[114] 108[12] 45([400] 14[124] 13[112] 11[100] 10[92] 0,44[39] 08]6,8]
DT60-015 15:1  25([218] 20([177] 18[157] 144[16] b52([460] 20[177] 16[144] 14[127] 13[117] 046[41] 0982
DT60-020 20:1  26[230] 24[212] 21[186] 177[20] 46([407] 24(212] 20[177] 18[159] 17[150] 046[4,1] 09[79]
DT60-025 25:1  24[214] 22[195] 19[172] 158[18] 52[456] 22[195] 18[158] 16[140] 15[128] 046 (4,1 09[83]
DT60-030  30:1  28([246] 25[218] 22[193] 177[20] 52[460] 25(218] 20[177] 18[157] 16[144] 044[39] 1,0[87]
DT60-040  40:1  27([239] 26([230] 26[230] 212[24] 46[407] 27([239] 24[212] 21[186] 20[177] 0,44[3,9] 0,91[8,3]
DT60-050 50:1  25[222] 24[214] 24([209] 195[22] 52[460] 25(217] 22[195] 19[172] 18[158] 044[39] 09[82]
DT60-070  70:1  24[212] 23[204] 23[204] 186 [21] 46[407] 24([212] 21[186] 18[159] 17[150] 0,44[3,9]1 0,9[83]
DT60-100 ~ 100:1  20([180] 19[165] 18[157] 151[17] 51[447] 19[167] 17[153] 16[145] 16[140] 044[39] 09[78]

Todas as relacdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

1 As relagdes sdo exatas, relagBes maiores e outras opgdes Thico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga de
personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
horas de vida (til especificas. de pinhao).
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DuraTRUE™ tamanho 90

Redutores Planetarios True Planetary™ Métrico
A . ﬁna (3,1?92?3?3434' T 2380
12— = L 5
(,47) (,197) !
2T TN
o tH N
lﬁmeéﬁgﬁn 7 ! — é%:'
e = e
— 2 A | ~//
(1,102) Q ~ o
06,5 (0,256) ORIFiCIOS 4 PL. /] ‘
3 _d IGUALMENTE ESPACADOS
(,118) EM UM CIRCULO DE
4 L PARAFUSOS o 100 (3,937) 90 S0,
(,158) (3,54)
=, Dimensdo’l’ Folga Peso . Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relacao mm [pol] [, kg [Ib] Eficiéncia  Ap** - Comprimento do adaptador
312 10:1 67 [2,63] e 3,0 [6,6] 93% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
15:1 a 106_1 90 [3'53] 9 méx' 3'7 [8'1] 88% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas

Vida atil de 20.000 horas

’ J Rigidez
Nimero Relagdo' Ty T T T Tpico T T T T kg-cm*  de torgdo
da peca Nm [pol-Ib] [pol-Ib-  Nmy/arco-min

(1.000 rpm) (2.000 rpm) (3.000 rpm) (4.000 rpm) (1.000 rpm) (2.000 rpm) (3.000 rpm) (4.000 rpm) seg104]  [pol-Ib/arco-min]

Nm [pol-lb] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
DT90-003  3:1 69 [614] 56 [499] 50 [442] 46 [405] 167 [1479] 56 [499] 46 [405] 41[359] 37[329] 2,22[1,97] 4,9[433]
DT90-004  4:1 80[708] 67 [593] 60[531] 55([487] 157 [1389] 67 [593] 55([487] 50 [443] 46 [407] 1,84 [1,60] 4,8[424]
DT90-005  5:1 75[664] 62[549] 55[486] 50 ([446] 157 [1385] 62 [549] 50 [446] 45[395] 41[362] 1,76 [1,56] 4,8 [42,9]
DT90-007 7:1 73[646] 60[531] 53[469] 48[425] 157 [1389] 60 [531] 48[425] 43[381] 38[336] 1,72[1,50] 4,8 [424]
DT90-010  10:1 55[488] 50[439] 46 [411] 44[392] 157 [1390] 51[452] 46 [407] 43[381] 41[363] 1,63[1,44] 4,0[35,6]
DT90-015 15:1 93[826] 84 [747] 79[702] 74([657] 167 [1479] 86 [764] 74 [657] 66 [582] 60 [534] 1,78 [1,58] 4,9[43,7]
DT90-020 20:1  89([788] 86([761] 84[743] 82[726] 167 [1478] 88[779] 84 [743] 771[681] 71[628] 1,77[1,60] 4,8 [424]
DT90-025 25:1 84 [747] 81[714] 781[693] 77 [677] 167 [1479] 83[730] 79([698] 72 [640] 66 [587] 1,77 [1,56] 5,0 [44,5]
DT90-030  30:1 103 [908] 93[826] 88[780] 84 [747] 167 [1479] 95[840] 86[764] 81[716] 74[657] 1,64[1,45] 4,9[43,4]
DT90-040  40:1  93([823] 89[788] 87[770] 86[761] 167 [1478] 91[805] 88[779] 86 [761] 84 [743] 1,64 [1,40] 5,0([44,2]
DT90-050  50:1  88([776] 84[747] 82[728] 81([714] 167 [1479] 86[759] 83[730] 81[712] 79[698] 1,63 [1,45] 5,0([44,2]
DT90-070  70:1 86 [761] 82[726] 80[708] 79([699] 167 [1478] 84 [743] 81([717] 791[699] 781[690] 1,63 [1,40] 5,0 [44,2]
DT90-100 100:1  75([663] 69[608] 65[576] 63 [555] 167 [1479] 69 [613] 64 [562] 60 [533] 58([513] 1,63[1,45] 4,4[385]

Todas as relacdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

1 As relagdes sdo exatas, relagBes maiores e outras opgdes Thico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga de

personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
horas de vida (til especificas. de pinhao).

www.thomsonlinear.com 39



micron
DuraTRUE™ tamanho 115

Redutores Planetarios True Planetary™
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. Dimensao‘l’  Folga Peso . Todas as dimensGes sdo: mm (polegada)
Relacéo’ mm [pol] [am_gin] kg [Ib] Eficiéncia AD** = Cpmprimento do adaptadpr
slai0i A Smec s 0 comerineta doadapatr vri epedendodo o
15121001 119[4,69]  9max. 7,3[162]  88% 0 dotorq :

Especificagdes de Desempenho

Vida uatil de 10.000 horas Vida uatil de 20.000 horas J Rigidez
Nimero Relagdo’ Ty Ty Tr Tr Tpico Tr Tr Tr Tr R INCERCTERS
da peca Nm [pol-Ib] [pol-Ib- Nm/arco-min
(1.000 rpm) (2.000 rpm) (3.000 rpm) (4.000 rpm) (1.000 rpm) (2.000 rpm) (3.000 rpm) (4.000 rpm) seq’x10°] [pol-lb/arco-min]
Nm [pol-lb] Nm [pol-lb] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
DT115-003 31 105[932] 86([757] 76([670] 70([615] 284[2511] 86([757] 70[615] 62[544] 56 [499] 4,39[3,88] 13,9 [1234]
DT115-004 41 123[1089] 981[867] 91[805] 85([752] 284[2513] 102[903] 85([752] 75([664] 70([620] 3,1[27] 13,9 [122,7]
DT115-005 51 116 [1025] 91[803] 83[738] 77[677] 284[2511] 94([833] 77[677] 68[599] 62([550] 2,88[255] 11,6[1024]
DT115-007 71 113[1000] 88[779] 81[717] 75[664] 284[2513] 92([814] 75[664] 65[575] 60([531] 2,81[25] 13,9[1227]
DT115-010 10:1 90[796] 81([715] 76([668] 72[635] 284([2511] 83[737] 75[661] 70[618] 66 [588] 2,47[2,18] 11,6[102,4]
DT115-015 15:1 171 [1510] 139 [1226] 123 [1086] 113 [996] 284 [2511] 139[1226] 113[996] 100[882] 91[809] 2,95[2,61] 129 [114,1]
DT115-020 20:1 175 [1549] 161 [1425] 143 [1266] 132 [1168] 284 [2513] 161 [1425] 132[1168] 118 [1044] 109[965] 2,95([2,6] 13,9[122,7]
DT115-025 25:1 167 [1474] 153 [1350] 135[1195] 124 [1096] 284 [2511] 153 [1350] 124 [1096] 110[971] 101[891] 2,90[2,57] 14,1[125,0]
DT115-030 30:1 203 [1794] 171([218] 151[1337] 139[1226] 284 [2513] 171[1510] 139[1226] 123 [1086] 113[996] 2,48[2,20] 14,1 [124,4]
DT115-040 40:1 181 [1602] 175([1549] 190 [1682] 161 [1425] 284 [2513] 178 [1575] 161 [1425] 143[1266] 132[1168] 2,47[2,2] 14,1[124,4]
DT115-050 50:1 173 [1535] 167 [1474] 162 [1435] 153 [1350] 284 [2511] 170[1510] 153 [1350] 135[1195] 124 [1096] 2,47 [2,19] 14,1 [125,0]
DT115-070 70:1 171 [1513] 165[1460] 180 [1593] 151 [1336] 284 [2513] 168 [1487] 151 [1336] 133 [1177] 122 [1080] 2,47 [2,2] 14,1 [124,4]
DT115-100 100:1  123[1087] 112[995] 107[943] 103[907] 284 [2511] 114[1006] 104[921] 99[873] 95[840] 2,47[2,19] 11,4[100,6]

Todas as relacdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

1 As relagdes sdo exatas, relagBes maiores e outras opgdes Tpico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga de

personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
horas de vida (til especificas. de pinhao).
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DuraTRUE™ tamanho 142

Redutores Planetarios True Planetary™

0130 h7

Métrico

0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.

J
kg-cm?
[pol-Ib-

seg’107]

23,2 [2,05]
15,1[1,3]
14,7 [1,30]
14,5[1,3]
12,1 [1,07]
15,1 [1,34]
14,8 [1,3]
14,8 [1,31]
12,2 [1,08]
129[1,1]
12,1 [1,07]
12,1 [1,1]

Rigidez
de torcao
Nm/arco-min

[pol-Ib/arco-min]

51,8 [458,7]
52,9 [467,1]
52,6 [465,1]
50,5 [445,9]
41,3 [365,1]
59,6 [527,6]
58,5 [516,6]
57,7 [510,6]
59,9 [529,9]
57,5 [507,7]
57,8 [511,1]
54,4 [480,4]

A t o (5,1181/5,1165) T um
0 — = — 8
(,79) (,315) !
Z I )
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11,57B5;/01{g74ﬁ; / | \| 1133'
, I
/|
f— AR /
<zi38m O Z!
o 11(0,433) ORIFiCIOS | i
35 —{H 4PL IGUALMENTEESPACADDS
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5 L 0 165 (6,496) 142 Q.
(,197) (5,59)

-, Dimensdo’l Folga Peso . Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relacéo mm [pol] [, kg [Ib] Eficiéncia AD** = Comprimento do adaptador
31a10:1 121 [4,77] 8 max. 12,8[28,3] 93% e o -

15121001 170[6.71] 9max. 17.2[38.0] 88% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
Especificagdes de Desempenho
Vida atil de 10.000 horas Vida util de 20.000 horas

y:"‘:': Relagie' T T T T NTPicIOIb T T, T, T,

pe¢ (1,000 rpm) (2,000 rpm) (3.000 rpm) (4,000 rpm) "™ P°) (1 000 rpm) (2,000 rpm) (3.000 rpm) (4,000 rpm)

Nm [pol-lb] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] Nm [pol-Ib]

DT142-003 31 372[3289] 302(2671] 267 [2365] 245(2170] 834 [7377] 302 [2671] 245 [2170] 217 [1921] 199 [1762]
DT142-004 41 430 [3806] 353 [3124] 315[2788] 290 [2567] 834 [7381] 353 [3124] 290 [2567] 259 [2292] 239 [2115]
DT142-005 5:1 410 [3625] 333 [2944] 295[2607] 270[2391] 834 [7377] 333 [2944] 270 [2391] 239 [2118] 219[1942]
DT142-007 71 405 [3584] 328 [2903] 290 [2597] 265 [2345] 834 [7381] 328 [2903] 265 [2345] 234 [2071] 214 [1894]
DT142-010 10:1 229 [2022] 204 [1808] 190 [1685] 181 [1598] 834 [7377] 211[1871] 189 [1673] 176 [1559] 167 [1479]
DT142-015 15:1 524 [4634] 471 [4167] 433 [3833] 397 [3516] 834 [7377] 484 [4287] 397 [3516] 352 [3114] 323 [2856]
DT142-020 20:1 500 [4425] 476 [4213] 461 [4080] 450 [3983] 834 [7381] 489 [4328] 458 [4053] 408 [3611] 376 [3328]
DT142-025 25:1 480 [4248] 456 [4038] 441 [3903] 430 [3801] 834 [7377] 469 [4154] 438 [3876] 388 [3432] 356 [3148]
DT142-030 30:1 578 [5113] 524 [4634] 493 [4359] 471 [4167] 834 [7377] 535 [4731] 484 [4287] 433 [3833] 397 [3516]
DT142-040 40:1 521 [4611] 500 [4425] 486 [4301] 476 [4213] 834 [7381] 510 [4514] 489 [4328] 476 [4213] 458 [4053]
DT142-050 50:1 501 [4435] 480 [4248] 466 [4128] 456 [4038] 834 [7377] 490 [4336] 469 [4154] 456 [4037] 438 [3876]
DT142-070 70:1 496 [4390] 475 [4204] 461 [4080] 451 [3991] 834 [7381] 485 [4292] 464 [4106] 451 [3991] 433 [3882]
DT142-100 100:1  314[2782] 287 [2543] 272 [2408] 262 [2314] 834 [7377] 291 [2574] 266 [2353] 252 [2228] 242 [2141]

Todas as relacdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

1 As relagdes sdo exatas, relagBes maiores e outras opgdes

personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica.

T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as

horas de vida til especificas.

www.thomsonlinear.com

12,1 [1,07]

42,9 [379,5]

Thico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga de
alto impacto.

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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micron I

Classificacoes de carga radial e axial

DT60

Distancia X (pol)

2000 0 20 39 59 19 99 0
X b .
*4% . 30 Velocidade Carga axial, F,
j Fr 150 100 rpm 1w _ rpm N [Ib]
1 T ~ | w2 50 3075 [692]
2" T 2 g 100 2441 [549]
B = {1000 —————] — s 250 1798 [405]
2 o I — 6 = 500 1427 [321]
0 0 1000 1133 [255]
0 5 10 15 20 25
Distancia X (mm)
DT90 Distancia X (pol)
0 39 79 118 158
X 3000 50 rpm 67 . .
TR 250 |- 5 Velocidade Carg; aI)buaI, F,
T = 2000 5 E P )
I el N B o s 50 4506 [1014]
— " [sonn — ¥z 100 3576 [805]
" L e e e Sy 2 E 250 2635 [593]
g sw =T In 3 500 2091 [471]
0 0 1000 1660 [373]
0 10 20 30 40
Distancia X (mm)
DT1 15 Distancia X (pol)
0 39 19 1,18 1,58 1,97
X 6000 5I]rp‘m 1352 .
*4‘* Velocidade Carga axial, F,
Fr o 0 [ 018 _ rpm N (Ib]
= 2
j Fa :- 250 I|Lm ™~ ™~ :- 50 8196 [1844]
T E O fawgm S~ [ [~ | 3 100 6505 [1464]
B A S e Sy ) O 250 4793 [1078]
K I s s = et K 500 3804 [856]
0 0 1000 3019 [679]
0 10 20 30 40 50
Distancia X (mm)
DT1 42 Distancia X (pol)
0 19 1,58 2,36 315
X 12000 [50rpm 2700
Fr 10000 700 o 2250 Velocidade Carga axial, F,
_‘]’ Z 8000 150 = LI Nib]
1 %J < oo :.,T"'N - 50 17023 [3830]
— - o~ [~ — | o = 100 13511 [3040]
g ] T g 250 9956 [2240]
£ 2000 — E— 5 2
— 500 7902 [1778]
0 2 - - o 1000 6271 [1411]

Distancia X (mm)

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil L, de 10.000 horas para a
velocidade média de saida n,,,;, como descrito na pagina 10,
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DuraTRUE 90™

Redutores Planetarios de angulo reto

Pronto para entrega imediata

Precisao 8 arco/minutos

Tamanhos de quadro 60 mm, 90 mm, 115 mm e 142 mm
Capacidade de torque até 865 Nm

Disponibilidade de relacao 1:1 a2 500:1

Capacidade de carga radial até 11.150 N

Sistema de montagem RediMount™

@ Rolamentos de esferas com ranhuras profundas
oferecem alta capacidade de carga radial

@ Engrenagens de aco HRC 55-60
fornecem resisténcia superior ao desgaste

e maior integridade de folga

@ Engrenagem PowerTRUE™ inovadora
oferece reducdo de engrenagens suave e silenciosa

@ Sistema RediMount™

proporciona uma instalagao livre
de erros
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DuraTRUE 90™ tamanho 60

Redutores Planetarios de angulo reto Métrico

985 - 050 h7 5
(3,88) o8 (,98) (1,9685/1,9675) (197)

(2,68)

P gl 3
(,39) (,118)

| i N
| 0166 = i =
| r (,6302/,6298) / | \ r ”1039’
| I 60 0. | ‘ l
T T T T T T —M==1 3w [T O T
| p i [ T
L ‘ 16 A ‘ //

63)

\
T
|
‘ \! 25 05(0197) ORIFiCIOS 4PL. /| \
(,098) ] IGUALMENTE ESPACADOS EM i
| UM CIRCULO DE PARAFUSOS
35 —- |- 070 (2,756) ! 61SQ.
\ (138 [ (2.40)
‘ 5
o | |
T
- Dimensdo ‘K’ Dimensdo ‘L  Folga Peso e . Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
1 .
Relagao mm [pol] mm [pol] [arc-min] kg [Ib] Eficiéncia AD** = C_omprlmento do adaptadpr
5:1 a 50:1 79[3,11] 109,5 [4,31] 9 max. 2,55,5] 93Y% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.

60:1 a 500:1 96 [3,79] 127 [4,99] 9 max 27 6] 38% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas Rigidez
Nﬂm:r: = Relacao’ Ty Ty Tr NTpiclolb Tr Ty Tr kg-cm? ,\(Iie L
pe¢ (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) "™ P! (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pokib-segxio]  NErCOTE
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] p

DTR60-005 5:1 18 [157] 13[113] 11[97] 52[460] 14 [127] 10 [92] 9[79] 0,42 [3,7] 2,3[20,1]
DTR60-006 6:1 19 [166] 13[119] 12[102] 52[460] 15[134] 11[97] 9 [83] 0,42 [3,7] 2,3[20,3]
DTR60-009 91 21 [187] 15 [134] 13[115]  52[460] 17 [152] 12 [109] 11 [94] 0,36 [3,1] 2,3[20,2]
DTR60-010  10:1 21[182] 15 [131] 13[112]  49[435] 17 [148] 12 [106] 10 [91] 0,41 [3,5] 2,3[20,2]
DTR60-012  12:1 18 [161] 17 [147] 14[126] 45[402] 18[161] 13[119] 12[102] 0,33 [3,0] 2,3[20,4]
DTR60-015  15:1 23 [206] 17 [148] 14[127] 50[445] 19[167] 14 [120] 12 [103] 0,32 [2,9] 2,3[20,4]
DTR60-020  20:1 24 [211] 18 [161] 16 [138]  51[450] 21[182] 15 [131] 13[112] 0,33 [2,8] 2,3[20,3]
DTR60-025  25:1 24 [214] 19[172] 17[148]  51[455] 22[195] 16 [140] 14 [120] 0,32[2,7] 2,3[20,3]
DTR60-030  30:1 18 [155] 15[134] 14[124] 49[430] 16 [143] 14 [124] 13[115] 0,35 [2,8] 1,7 14,8]
DTR60-040  40:1 18 [161] 16 [139] 15[130] 49[430] 17 [149] 15[129] 14 [120] 0,33[2,7] 1,7 14,8]
DTR60-050  50:1 19 [165] 16 [143] 15[134]  49[430] 17[153] 15 [133] 14 [124] 0,32 [2,6] 1,7114,8]
DTR60-060  60:1 28 [244] 18 [155] 15[133] 52[460] 20[175] 14 [126] 12 [108] 0,42 [3,7] 2,3[20,2]
DTR60-075  75:1 28[248]  20[178] 17[153]  50[445] 23[201] 16 [144] 14 [124] 0,35 [3,0] 2,3[20,2]
DTR60-090  90:1 28 [244]  20[175] 17[150] 52 [460] 22[198] 16 [142] 14[122] 0,36 [3,1] 2,3[20,0]
DTR60-100  100:1 27 [237] 19 [171] 16 [146] 49[435] 22[193] 16 [138] 13[119] 0,41[3,5] 2,2[19,9]
DTR60-120  120:1 2412101  22[192] 19[164] 45[402] 24 [210] 18 [155] 15[133] 0,33 [3,0] 2,3[20,2]
DTR60-125 1251 29[257] ~ 23[207] 20[178] 51 ([455] 27 [235] 19 [168] 16 [144] 0,32 [2,8] 2,4[21,5]
DTR60-150  150:1 30[268]  22[193] 19[165] 50 [445] 22[198] 18 [156] 15 [134] 0,35 [2,9] 2,3[20,1]
DTR60-200  200:1 31[275]  24[210] 20[180] 51[450] 27 [237] 19 [171] 16 [146] 0,41 [3,4] 2,3[20,2]
DTR60-250  250:1 32[279]  25[224]  22[193] 51[455] 29[254]  21[182] 18 [156] 0,32[2,7] 2,4[21,5]
DTR60-300  300:1 23[202]  20[175] 18[162] 49[430] 21[186] 18 [162] 17 [150] 0,35[2,8] 1,714,8]
DTR60-400  400:1 24[210]  20[181] 19[169] 49[430] 22[194] 19 [168] 18 [156] 0,33[2,7] 1,714,8]
DTR60-500  500:1 24 [215] 21[186]  20[175] 49[430] 23 [199] 20 [173] 18[162] 0,30[2,7] 1,7[14,8]

1 As relagGes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes Tpico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga
personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida til especificas. de pinhao).
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
DuraTRUE 90™ tamanho 60S (Linha compacta)

’ L ”n ’ -
Redutores Planetarios de angulo reto Métrico
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. Dimensdo 'K’ Dimensdo’l’  Folga Peso . ... Todas as dimensGes sdo: mm (polegada)
Relacao’ mm [pol] mm [pol] @i kg [Ib] Eficiéncia Ap+** - Comprimento do adaptador

111a5:1P 793.11] 109,5 [4,31] B e 2315] 98% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
5,'”. a 50_1 9% [3’79] 12; 4 ég] 9 méx. 9 5 [5,5] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
60:1 a 500:1 114 [4,48] 144 [5,68] 9 méax. 2,76] 88%

Especificagdes de Desempenho

Vida util de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas Rigidez
Nimeroda pojacor Ty Tr Tr Tpico Tr T Tr kg-om:  detordo
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) N™[Polbl (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pok-b-segixig<] Nm/arco-min
Nm [pol-Ib]  Nm [pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb]  Nm [pol-Ib]  Nm [pol-Ib] [pok-lb/arco-min]
DTR60S-001 1:1 7[66] 7[60] 6[54] 25[217]  7[61] 6 [561 6[50]  079[70] 1.8[158]

DTR60S-002 2:1 16 [145] 15[132] 14[120]  45([400] 15[134] 14 [122] 121111  041[36] 27[238]
DTR60S-003 3:1 10 [92] 10 [84] 9([76]  34[300] 10[85] 9 [78] 8 [70] 035[31  3,0[269]
DTR60S-004 41 8 [68] 7(62] 6[56]  30[264] 7[63] 6 [57] 6 [52] 032[29] 32[282]
DTR60S-005P  5:1P 6 [56] 6 [51] 5[46]  23[200] 6 [52] 5 [47] 5 [43] 032[28] 33[288]
DTR60S-005T  5:1T 23 [200] 18 [162] 16 [138] 46 [407] 21 [182] 15[132] 13[112] 042([37] 3,3[288]
DTR60S-006 6:1 19 [171] 16 [145] 16 [141] 46 [407]1 19[167] 15 [134] 15[130] 041[37] 2,1[188]
DTR60S-009 91 12[109] 10[92] 10[90] 36[321] 12[106] 10 [85] 9[83] 035[311  2,7[237]
DTR60S-010 10:1 20 [176] 18 [160] 16 [145] 46 [407] 20 [174] 17 [154] 15[134]  039[35]  2,1[185]
DTR60S-012 12:1 9 [80] 8 [68] 7[66] 32[280]  9[78] 7[63] 7161] 0,33[30] 30[26,1]
DTR60S-015 15:1 13[112] 12 [102] 10[92] 37[330] 12[110] 11[98] 10 [85] 0330291 31[274]
DTR60S-020 20:1 9[82] 8 [75] 8[68]  46[407] 9[81] 8[72] 763] 031[28  29(26,0]
DTR60S-025 25:1 8 [68] 7[62] 6[56] 25[220] 8[67] 7 [59] 6 [52] 031[27] 31[27.3]
DTR60S-030 30:1 13[114] 12 [109] 12[105] 38[339] 13[114] 12 [107] 1101011 032[28 25[224]
DTR60S-040 40:1 10 [84] 9[81] 9[771  33[292] 9[84] 9 [79] 8 [74] 030([27] 28[252]
DTR60S-050 50:1 8 [69] 7 [66] 7[63] 25[225]  8[69] 7 [65] 71[61] 0,30 [26]  3,01[26,8]
DTR60S-060 60:1 21[182] 20[180]  20[177] 46[407] 21[182] 20[178]  20[175] 0,42[37] 2,0[18,1]
DTR60S-075 75:1 13[116] 13[114] 13[112]  39[345] 13[115] 13[113] 121101  033[3,0]  26(234]
DTR60S-090 90:1 13[116] 13[114] 13[113]  39([348] 13[116] 13[114] 13[111]1  035[31]  2,6(233]
DTR60S-100  100:1 21[183]  20[181]  20([180] 46[407] 21[182] 20[180] 20[178]  0,40[35]  2,1[18,3]
DTR60S-120  120:1 10 [85] 10 [84] 9[83]  34[300] 10[85] 9 [84] 9(82] 0,33[30] 29[258]
DTR60S-125 1251 8 [70] 8 [69] 8[68]  26([230] 8[70] 8 [68] 8 [67] 031[28  31[27.3]
DTR60S-150  150:1 13 [116] 13 [115] 13[114] 40[351] 13[116] 13 [115] 13[114]  033[29] 2,6[234]
DTR60S-200  200:1 21[183]  21[182]  21[181] 46[407] 21[183] 21[182] 20[181] 0,39[34] 1,9[17,0]
DTR60S-250  250:1 8 [70] 8 [70] 8[69]  26[230]  8[70] 8 [69] 8 [69] 031[271 31[273]
DTR60S-300  300:1 13[116] 13[116] 13[115]  40(354] 13[116] 13[116] 13[115]  032[28] 25[224]
DTR60S-400  400:1 10 [86] 10 [85] 10[85]  34[304] 10 [86] 10 [85] 10 [85] 031[27]  2,8[25,2]
DTR60S-500  500:1 8 [70] 8 [70] 8[70]  26([230] 8[70] 8 [70] 8 [70] 030[27]  3,01[26,8]

A relag@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida util

PowerTRUE. especificas.

Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de

True Planetary. pinhdo).

! As relagdes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes personalizadas também Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
estdo disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.

www.thomsonlinear.com 45



micron
DuraTRUE 90™ tamanho 90

Redutores Planetarios de angulo reto Meétrico
1513?1) 3 ”’,‘27,‘ (3,129%9;1748“ I (,226'
(3,67)
‘ w— - AF (o) |

90 SQ.

i \
T T — |l== }‘ esy T )T
1 ] |
) f Pl A 4 /]

| TN

: 02016 7 rh \\ 225
I r (,7866/,7851) / ! [ e
|

Bl

0™

K ] A |
3l 06,5 (0,256) ORIFICIOS |
(,118) 4PL. IGUALMENTE ESPACADOS i
EM UM CIRCULO DE PARAFUSOS
4 — |- 0100 (3,937) ' 90 SQ.
(,158) f (3,54)
AD* ‘
1 \
T
B Dimensdo ‘K’ Dimensdo’l  Folga Peso T Todf*s as d|mepsoes sdo: mm (polegada)
¢ mm [pol] mm [pol] [arc-min] kg [Ib] AD** = Comprimento do adaptador

5:1 a 50:1 101 [3,99] 146 [5,76] 9 méx 4,8[10] 93% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
. p ' ' L ' A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
60:1 a 500:1 124 [4,89] 169 [6,66] 9 max. 55[12] 88%

Especificagdes de Desempenho

Vida itil de 10.000 horas Vida itil de 20.000 horas Rigidez
Nimero da gojagaor Ty T T e o, T, T igem  (detorgo
pe¢ (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) "™ *°"*! (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [po-ib-segixio NErCOTO
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] p

DTR90-005 5:1 79 [702] 58 [515] 50 [442] 167 [1479] 66 ([582]  47[418]  41[359] 1,64[145] 7,8[692]
DTR90-006 6:1 82[722] 61 [544] 53 [467] 167 [1479] 69([614]  50[442]  43[379] 1,63[144] 55[482]
DTR90-009 9:1 75[665]  69[614]  60[527] 167 [1479] 75[665]  56[499]  48[428] 1,39[12,3] 5,5[438]
DTR90-010 10:1 79[703]  68[599]  58[514] 167 [1479] 76[676]  55[486]  47[417] 1,62[143] 55[434]
DTR90-012 12:1 57 [509] 57[509] 57 [509] 144[1272] 57[509] 57 [509]  53[467] 1,29[11,4] 551[49,0]
DTR90-015 15:1 82[723] 75([664]  66[580] 167 [1479] 80([707]  62[549]  53[471] 1,26 [11,1] 55[49,0]
DTR90-020 20:1 83[7371 7706811  72[633] 167[1479] 81[720] 68[599]  58[514] 1,28[11,3] 55[48,7]
DTR90-025 25:1 71[624]  71[624]  71[624] 167([1479] 71([624]  71[624]  62[549] 1,26 [11,1] 55[48,7]
DTR90-030 30:1 64 [568] 55([488]  51[452] 167 [1479] 59[526]  51[452]  47[418] 1,38[12,2] 4,0 [356]
DTR90-040 40:1 67[590]  58[509]  53[472] 167[1479] 62([546]  53[471]  49[437] 1,28[11,3] 4,0(356]
DTR90-050 50:1 69[608]  59[525]  55[488] 167 [1479] 63 [562] 55 [486] 51[452] 1,25[11,1] 4,0 [35,6]
DTR90-060 60:1 106 [941]  80([709]  69[608] 167 [1479] 90[800] 65 [576] 56 [494]  1,63[14,4] 55[486]
DTR90-075 75:1 98[870]  90([799]  79[698] 167([1479] 96([851]  75[661] 64 [567] 1,39[12,3] 55 [48,4]
DTR90-090 90:1 98 [866]  90([800]  78[687] 167([1479] 98([866]  73[650] 63 [558]  1,39[12,3] 5,4 [48,0]
DTR90-100 100:1  103[916] 88([780]  76[670] 167 [1479] 100([881]  72[633]  61[543] 1,62[143] 54 [478]
DTR90-120 120:1 75[663]  75[663]  75[663] 144[1272] 75[663]  75[663]  69[608]  1,29[11,4] 55 [48,5]
DTR90-125 1251 85[751]  85[751]  85[751] 167[1479] 85[751]  85([751]  75[661] 1,26 [11,1] 5,8 [51,6]
DTR90-150 150:1  106[942] 98([865]  85[756] 167 [1479] 98[866]  81([715]  69[614] 1,39[12,3] 55[483]
DTR90-200 200:1  109[960] 100[887]  93[825] 167 [1479] 108[938] 88([780]  76[670] 1,61[142] 55[485]
DTR90-250 250:1 92[813]  92[813]  92[813] 167[1479] 92(813]  92([813]  81[715] 1,26 [11,1] 5,8 [51,5]
DTR90-300 300:1 84[740]  72[636]  67[589] 167 [1479] 77([685]  67[589]  62([545] 1,38[12,2]  4,0(355]
DTR90-400 400:1 87[769]  75[663]  69[615] 167 [1479] 80([711]  69[614]  64[569] 1,28[11,3]  4,0(35,5]
DTR90-500 500:1 90([792] 77[684]  72[636] 167([1479] 83[732]  72[633]  67([589] 1,20[10,6] 4,0 [35,6]

1 As relagGes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes Tpico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga
personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida til especificas. de pinhao).
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Dimensdo ‘K Dimensdo ‘L  Folga Peso
mm [pol] mm [pol] [arc-min] kg [Ib]
1:1a5:1P 101 [3,99] 146 [5,76] 8 max. 4,119] 98%
5:1T a 50:1 124 [4,89] 169 [6,66] 9max.  4,8[10] 93%
60:1 a 500:1 114 [5,79] 192 [7,56] 9 max. 5,5[12] 88%

Relacao' Eficiéncia

Especificacdes de Desempenho
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Métrico

Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
AD** = Comprimento do adaptador

0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Vida itil de 10.000 horas Vida itil de 20.000 horas Rigidez
Nimero da Relagio' T Tr Tr Thico Tr Tr Tr om: e torgéo
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [po-b] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pol-ib-segixio<] Nm/arco-min
Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-lb] N [pol-Ib] Nm [pol-b] ~ Nm [pol-Ib]  Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]
DTR90S-001 1:1 21 [188] 19[171] 17[155]  62[548] 20 [173] 18 [158] 16[143] 3,11[275] 4,3[379]
DTR90S-002 2:1 48 [426] 44 [389] 40[352] 140[1237] 44 [394] 41 [359] 37[325] 1,59[141] 6,5[57,2]
DTR90S-003 31 32 [281] 29 [256] 26 [232] 114[1005] 29 [260] 27 [237] 24[214]  1,37[121]  7,3[64,6]
DTR90S-004 41 24 [215] 22 [196] 201771  87[772]  22[199] 20 [181] 1901641 1,27[11,2] 7,61[67,7]
DTR90S-005P  5:1P 18 [158] 16 [144] 15[131]  73[645] 17 [146] 15 [133] 1401211 125011001 7,81[69,2]
DTR90S-005T  5:1T 64 [568] 55 [483] 53 [469] 140[1237] 63 [556] 50 [446] 49 [433] 1,64[145] 5,1[451]
DTR90S-006 6:1 57 [501] 48 [426] 47 [414] 140[1237] 55 [490] 44 [394] 43[382] 1,63[144] 5,1[451]
DTR90S-009 9:1 37 [331] 32 [281] 31[273] 124[1095] 37 [323] 29 [260] 28[252] 1,37[121] 6,4[56,9]
DTR90S-010 10:1 58 [516] 53 [471] 48 [426] 140[1237] 58 [510] 51 [452] 44[394] 154[137] 5,0[44,5]
DTR90S-012 12:1 29 [253] 24.[215] 24[209] 94[836]  28[247] 22 [199] 2201931 1,31[116] 7,1[62,7]
DTR90S-015 15:1 38 [340] 35[311] 32[281]1 128[1131] 38[336] 34 [298] 29[260] 1,28[11,3] 7,4[658]
DTR90S-020 20:1 29 [261] 27 [238] 24[215] 140[1237] 29 [257] 26 [228] 22[199] 1,22[10.8] 7,1[624]
DTR90S-025 25:1 22 [192] 20 [175] 18 [158]  80[705]  21[189] 19[168] 17[146] 1,20[10,6] 7,4 [65,6]
DTR90S-030 30:1 39 [348] 38 [333] 36 [318] 131[1161] 39 [346] 37 [327] 35([3071 1,25[11,1]  6,1[53,8]
DTR90S-040 40:1 30 [266] 29 [255] 281[243] 99[880] 30 [265] 28 [250] 27[235] 1,19[10,6] 6,8(60,5]
DTR90S-050 50:1 22 [196] 21 [188] 20[179] 82[725] 22[195] 21 [184] 20[173] 11701041 7,3[64,2]
DTR90S-060 60:1 60 [535] 60 [527] 59 [520] 140 [1237] 60 [534] 59 [524] 58 [514]  1,63[14,4]  4,9[435]
DTR90S-075 75:1 40 [352] 39 [346] 38[340] 136[1200] 40[351] 39 [344] 38[336] 1,31[116] 6,4[56,2]
DTR90S-090 90:1 40 [353] 39 [348] 39[343] 136 [1206] 40 [352] 39 [346] 38([339] 1,37[121] 6,3[55,8]
DTR90S-100 100:1 61 [536] 60 [532] 60 [527] 140[1237] 61 [536] 60 [530] 59[524] 1,55[13,7]  5,0[439]
DTR90S-120 120:1 31 [270] 30 [266] 30[262] 103[908] 30 [269] 30 [265] 29[260] 1,31[11,6] 7,0[62,0]
DTR90S-125 1251 22 [198] 22 [195] 22[192] 84[740]  22[198] 22 [194] 21[189] 1,23[10,8]  7,4[65,5]
DTR90S-150 150:1 40 [354] 40 [351] 39 [348] 138[1218] 40 [353] 39 [350] 39([346] 1,29[11,4] 6,3[56,1]
DTR90S-200 200:1 61 [538] 60 [535] 60 [533] 1401[1237] 61 [537] 60 [534] 60[531] 1,52[135] 4,6 [40,7]
DTR90S-250 250:1 23 [199] 22 [198] 22[196] 85([750]  22[199] 22 [197] 22[195] 1,21[10,7] 7,4[654]
DTR90S-300  300:1 40 [355] 40 [353] 40 [352] 139[1230] 40 [354] 40 [352] 40[350] 1,26[11,1]  6,1[53,7]
DTR90S-400  400:1 31 [271] 31 [270] 30[269] 104 [924] 31[271] 30 [270] 30[268] 1,20[10,6] 6,8[60,5]
DTR90S-500 500:1 23 [200] 22 [199] 22[198] 85[755]  23[200] 22 [198] 22[197] 1,18[104] 7,3[64,2]
A relag@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida util
PowerTRUE. especificas.
Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
True Planetary. de pinhdo).
! As relagdes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes personalizadas também Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
estdo disponiveis, consulte a fabrica. de alto impacto.
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Relacio’ Dimensdo ‘K’ Dimensdo‘l’  Folga Peso Eficienci Tod*as as dimensdes sao: mm (polegada)
elagao mm [pol] mm [pol] farc-min] kg [Ib] iciencia  AD** = Comprimento do adaptador
5:1 a 50:1 137 [5,40] 195[7,67] 8imax. 11[24] 93% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do

60:12500:1 1684 [6,63] 226 [8.90] 9 max 12[27] 88% motor. A eficiéncia é calculada em 100% do torque

nominal.
Especificagdes de Desempenho
' Vida qtil de 10.000 horas Vida dtil de 20.000 horas Rigidez
Nimero da  peojagser Ty T T, Thieo o, T T, igem  (detorgo
e (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) "™ °"°!" (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) lpokb-segiio]  Nerco ™,
Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] P

DTR115-005 5:1 123[1086] 88([781]  76[670] 284 [2511] 100[882] 72 [634] 61[544]  2,79[24,7] 153 [135]
DTR115-006 6:1 130 [1147] ~ 93 [825] 80 [708] 284 [2511] 105([932] 76 [670] 65[575]  2,77[245] 125[110]
DTR115-009 9:1 146 [1295] 105[932]  90[799] 284 [2511] 119[1052] 86 [757] 73[649] 237[21,00 126[112]
DTR115-010  10:1 143[1262] 103[908]  88[779] 284[2511] 116 [1025] 83 [738] 72[633] 2,75[243] 13,1[116]
DTR115-012 121 137[1210] 115[1016] 98 [871] 284 [2511] 130[1147] 93 [825] 80[708] 219[194] 12,7[112]
DTR115-015  15:1 161 [1425] 116 [1025] 99[880] 284 [2511] 131[1158] 94 [833] 81[715]  214[189] 12,7[112]
DTR115-020  20:1 164 [1453] 126[1118] 108[959] 284 [2511] 143[1262] 103[908] 88[779] 2,18[19,3] 13,2[117]
DTR115-025  25:1 167 [1474] 135[1195] 116 [1025] 284 [2511] 153[1350] 110[971] 94[833] 2,14[18,9] 13,2[117]
DTR115-030  30:1 105[930] 90 [796] 83[736] 284 [2511] 97 [861] 83[7371  771[681]  2,34[20,7]1 11,5[102]
DTR115-040  40:1 109 [967] 94 [831] 87[770] 284 [2511] 101[894] 87 [769] 80 (7121 217[19,2] 11,5[102]
DTR115-050  50:1 112[995] 97 [858] 90[796] 284 [2511] 104[921]  90[794] 83[7371 2,13[18,8] 11,5[102]
DTR115-060  60:1 169 [1495] 121[1075] 104 [923] 284 [2511] 137 [1214] 99 [873] 85[749] 2,77[245] 132[117]
DTR115-075  75:1 194 [1715] 139[1233] 120 [1059] 284 [2511] 139[1233] 113[1002] 97[860] 2,35[20,8] 13,1 [116]
DTR115-090  90:1 191[1687] 137[1214] 118 [1041] 284 [2511] 155[1371] 111[986] 961[846]  2,37[21,001 12,5[110]
DTR115-100  100:1 186 [1644] 134[1183] 115[1015] 284 [2511] 151[1336] 109[962] 93[825] 2,75[24,3] 13,0[115]
DTR115-120  120:1 178 [1577] 150[1324] 128 [1135] 284 [2511] 169 [1495] 121[1075] 104 [923] 2,19[194] 12,6 [111]
DTR115-125 1251 200 [1774] 162 [1438] 139[1233] 284 [2511] 184 [1624] 132[1168] 113[1002] 2,14[189] 13,2[117]
DTR115-150  150:1  210[1857] 151[1336] 130[1147] 284 [2511] 170[1509] 123[1085] 105[932] 2,35[20,8] 13,1 [116]
DTR115-200  200:1 214 [1893] 165[1457] 141[1250] 284 [2511] 186 [1644] 134 [1183] 115[1015] 2,73[24,2] 13,2[116]
DTR115-250  250:1 217 [1921] 176 [1557] 151[1336] 284 [2511] 199 [1759] 143 [1265] 123[1085] 2,14[18,9] 13,2[117]
DTR115-300  300:1  137[1212] 117[1037] 108 [959] 284 [2511] 127[1122] 109[960] 100(887] 2,34[20,7] 11,5[102]
DTR115-400  400:1  142[1260] 122[1083] 113[1003] 284 [2511] 132[1165] 113[1002] 105[928] 2,17[19,2] 11,5[102]
DTR115-500  500:1 146 [1296] 126[1118] 117 [1037] 284 [2511] 136[1200] 117 [1035] 109[960] 2,03 [18,0] 11,5[102]

1 As relagGes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes Tpico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga
personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida til especificas. de pinhao).
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134 50 _ 0110 h7
(5,28) 7 (1.97) (4,3307/4,3293)
(3,02)
‘ 14 - . 7
155) (,276)
|
| r 0246
(9452/,9447)
! 11550,
T 1 1 ] — %’* (4,53)
\ I
L ! 32 |
| (1,26)
K !
| 35 _| 085 (0,335) ORIFICIOS
' (,138) 4PL IGUALMENTE ESPAGADOS
| EM UM CIRCULO DE PARAFUSO0S
! 5 |- 0130 (5,118)
| (,197)
I
AD* !
| |
Relagdo’ Dimensdo ‘K Dimensao ‘L Folgg Peso PRI
mm [pol] mm [pol] [arc-min] kg [Ib]
1:1a5:1P 137 [5,40] 195 [7,67] 8 max. 9[20] 98%

5:1Ta50:1  168,4 [6,63] 226 [8,90] 9 max. 11 [24] 93%
60:1a500:1  200(7,87] 257 [10,13] 9 méax. 12 [27] 88%

Especificacdes de Desempenho

TN
77 H N 270
f | [~ (1.063)

Métrico

T

~ i

115 SQ.
(453)

'
T
|
;
t
]
|

T
Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
AD** = Comprimento do adaptador
0 comprimento do adaptador varia dependendo do
motor. A eficiéncia é calculada em 100% do torque
nominal.

Vida util de 10.000 horas Vida util de 20.000 horas Rigidez
Ndmero da Relagéio' T, T T Tpico T, T T o de torgao
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-b] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [po-ib-segixig<] Nm/arco-min

Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib]
DTR115S-001 1:1 63 [554] 57 [506] 52 [457]
DTR115S-002 2:1 112[989] 102[903] 92 [816]
DTR115S-003 31 87 [768] 79 [701] 72 [634]
DTR115S-004 4:1 58 [511] 53 [467] 48 [422]
DTR115S-005P  5:1P 43 [384] 40 [350] 36 [316]
DTR115S-005T  5:1T 170 [1505] 126 [1117] 108 [958]
DTR115S-006 6:1 131 [1163] 112[989] 109 [960]
DTR115S-009 91 102 [903] 87 [768] 84 [746]
DTR115S-010 10:1 135[1198] 124 [1094] 112[989]
DTR115S-012 12:1 68 [601] 58 [511] 56 [496]
DTR115S-015 15:1 105[930] 96 [849] 87 [768]
DTR115S-020 20:1 70 [619] 64 [565] 58 [511]
DTR115S-025 25:1 52 [465] 43 [424] 43 [384]
DTR115S-030 30:1 107 [951]  103[910] 98 [869]
DTR115S-040 40:1 72 [633] 68 [606] 65 [579]
DTR115S-050 50:1 54 [475] 51 [454] 49 [434]
DTR115S-060 60:1 140 [1242] 138[1224] 136 [1207]
DTR115S-075 75:1 109 [963] 107 [947] 105 [930]
DTR115S-090 90:1 109 [964] 107 [951] 106 [937]
DTR115S-100 100:1 141 [1245] 140 [1235] 138 [1224]
DTR115S-120 120:1 73 [642] 72 [633] 70 [624]
DTR115S-125 1251 54 [481] 53 [473] 52 [465]
DTR115S-150 150:1 109 [967] 108 [959] 107 [951]
DTR115S-200 200:1 141[1248] 140 [1243] 140[1237]
DTR115S-250 250:1 55 [483] 54 [479] 54 [475]
DTR115S-300 300:1 109[969] 109 [965] 109 [961]
DTR115S-400 400:1 73 [645] 73 [642] 72 [640]
DTR115S-500 500:1 55 [484] 54 [482] 54 [480]

A relag@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie

PowerTRUE.

Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens

True Planetary.

! As relagdes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes personalizadas também
estdo disponiveis, consulte a fabrica.

www.thomsonlinear.com

Nm [po

Ib]  Nm[pol-lb]  Nm [pol-Ib] [pol-lb/arco-min]

203[1800] 58 [512] 53 [467]  48[422] 528[46,7] 7,61[67,6]
283[2505] 103[913] 94([834]  85[754] 2,71[239] 125[111]
256 [2265] 80([709]  73[647] 66 [585]  2,33[20,6] 14,2 [126]
199[1760] 53[472]  49[431]  44([390] 2,16[191] 14,9[132]
164 [1450] 40[354]  37([323]  33[2921 212[188] 1523[135]
283[2505] 143[1262] 102[907]1 88[778] 2,78[24,6] 153 [135]
283 [2505] 129[1138] 103[913] 100(887] 2,77 [245] 10,2[90,7]
281[2490] 100[884] 80([709]  78[689] 2,32[2056] 128[113]
283[2505] 134 [1183] 118[1048] 103[913] 2,63[23,2] 10,2 [90,3]
217[1920] 66 [588] 53 [472] 52 [458]  2,22[19,6] 14,0 [124]
283[2505] 104[919] 92([814]  80([709] 2,18[19,3] 14,6 [130]
283[2505] 691[612] 61 [542] 53 [472]  2,08[18,4] 14,0[124]
183 [1620] 52 [459]  46[406]  40([354] 2,04[18,0] 14,6 [129]
283[2505] 107[945] 101([892] 95[840] 2,13[18,9] 125[111]
231[2040] 71[629]  67[594]  63[559] 2,03[18,0] 13,8[122]
188 [1665] 53[472] ~ 50[446]  47[419] 1,99[17,6] 145[128]
283 [2505] 140[1239] 137[1217] 135[1194] 2,78 [24,6] 10,0 [88,5]
283[2505] 109[960] 106[939] 104 [919] 222[19,7] 127[112]
283[2505] 109[962] 107 [945] 105([927] 2,33[20,6] 12,6[112]
283[2505] 141[1244] 139[1230] 137[1217] 2,64[23,3] 10,1 [89,5]
238[2108] 72[641] 71([629] 70[617] 2,23[19,7] 13,9[123]
193[1710] 54[480]  53[469]  52[459] 2,08[18,4] 14,6 [129]
283 [2505] 109[966] 108 [955] 107 [945] 2,19[19,4] 12,7 [112]
283 [2505] 141[1247] 140[1240] 139[1234] 259[229] 9,8(87,1]
196 [1735] 54 [482]  54[477]  53[472] 2,05[18,1] 14,6[129]
283[2505] 109[968] 109[963] 108[958] 2,14[189] 125[111]
244[2160] 73[645]  72[641]  72(638] 2,04[18,1] 13,8[122]
198 [1755] 55 [483] 54 [481] 54 [478]  2,00[17,71 14,5[128]

Tr = Torque de sa
especificas.

ida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de

pinhdo).

Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de

alto impa

cto.
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DuraTRUE 90™ tamanho 142
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231
(9,11)

80
160 (3,15)

|63 _|
(2,48)

(,197)

; PO 1 P . Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)

Relacao' Dm;fﬂ:‘;ﬂg K D'qumn;g; L [:rg!ng]:]] f;[ﬁg Eficiéncia AD**:[_:omprimento do adapta_dor
s1ashl W6 A Smix  wlm o QS b oo
60:1a500:1 209 [8,23] 280 [11,03] 9 méax. 28 [62] 88% ’ a ’
Especificagdes de Desempenho

' Vida itil de 10.000 horas Vida qtil de 20.000 horas Rigidez
Nimero da Relagdo’ T T T Tpico T T, T o de torcao

peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) "™ P°"°!" (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pokb-segixioq  Nm/arco-min

[pol-Ib/arco-min]
Nm [pol-1b] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]

DTR142-005  5:1 433[3833] 311[2757] 267 [2365] 833[7377] 352[3114] 253 [2239] 217[1921] 13,9[123] 47,4 [419]
DTR142-006 6:1 454 [4020] 329 [2912] 282 [2498] 833 [7377] 372[3289] 267 [2365] 229[2029] 13,8[122] 38,6 [342]
DTR142-009 91 444 [3934] 372 [3289] 319 [2821] 833[7377] 420[3714] 302[2671] 259[2292] 11,8[104] 39,1 [346]
DTR142-010  10:1 448 [3965] 363 [3210] 311 [2754] 833 [7377] 410[3625] 295[2607] 253[2237] 13,7[121] 40,6 [360]
DTR142-012 121 319[2825] 319[2825] 319[2825] 798 [7062] 319 [2825] 319[2825] 282[2498] 10,9[96,3] 39,3 [348]
DTR142-015  15:1 463 [4096] 410[3625] 351[3110] 833[7377] 453 [4005] 333 [2944] 285[2526] 10,7 [94,2] 39,4 [349]
DTR142-020 20:1  473[4183] 432[3824] 383[3390] 833[7377] 462[4090] 363 [3210] 311[2754] 10,8[959] 40,9 [362]
DTR142-025 25:1  399[3532] 399[3532] 399 [3532] 833[7377] 399[3532] 388 [3432] 333[2944] 10,6[94,01 40,9 [362]
DTR142-030  30:1  268[2373] 2281[2022] 134[1185] 833[7377] 248[2196] 211[1871] 195[1724] 11,7[103] 35,6 [315]
DTR142-040  40:1  279[2468] 240[2122] 221[1952] 833[7377] 258[2284] 221[1955] 204[1807] 10,8[955] 35,6 [315]
DTR142-050  50:1 287 [2543] 247 [2183] 228 [2022] 833 [7377] 266 [2353] 228 [2020] 211[1871]1 10,6([93,7]1 35,6 [315]
DTR142-060  60:1 592 [5238] 429 [3794] 368 [3255] 833 [7377] 486 [4297] 348[3082] 299 [2644] 13,8[122] 40,8 [361]
DTR142-075  75:1 557 [4928] 493[4362] 423 [3742] 833[7377] 544 [4819] 400 [3542] 343[3039] 11,7 [104] 40,6 [360]
DTR142-090  90:1  579[5126] 484 [4286] 415([3676] 833 [7377] 547 [4839] 393 [3480] 337[2986] 11,8[104] 38,6 [342]
DTR142-100 100:1 584 [5166] 473 [4183] 405 [3588] 833 [7377] 534 [4723] 384 [3397] 329[2915] 13,7[121] 40,2 [356]
DTR142-120 120:1 416 [3681] 416 [3681] 416 [3681] 798 [7062] 416 [3681] 416 [3681] 368 [3255] 10,9[96,3] 39,0 [345]
DTR142-125 125:1  480[4250] 480 [4250] 480 [4250] 833 [7377] 480 [4250] 467 [4129] 400 [3542] 10,6 [94,0] 40,9 [362]
DTR142-150 150:1 603 [5337] 534 [4723] 458 [4052] 833 [7377] 590 [5218] 433[3836] 372[3291] 11,7 [104] 40,6 [360]
DTR142-200 200:1 616 [5450] 563 [4983] 499 [4417] 833 [7377] 602 [5329] 473[4183] 405[3588] 13,6 [120] 40,8 [361]
DTR142-250 250:1 520 [4602] 520 [4602] 520 [4602] 833 [7377] 520 [4602] 505 [4472] 433[3836] 10,6 [94,01 40,9 [362]
DTR142-300 300:1  349[3092] 298 [2635] 174 [1544] 833 [7377] 323 [2861] 275[2438] 254 [2246] 11,7[103] 35,6 [315]
DTR142-400 400:1 363 [3216] 312[2765] 287 [2543] 833 [7377] 336 [2976] 288 [2547] 266 [2355] 10,8 [955] 35,6 [315]
DTR142-500 500:1 374 [3314] 321[2844] 298 [2635] 833 [7377] 346 [3066] 297 [2632] 275[2438] 10,1[89,4] 35,6 [315]

0130 h7
(5,1181/5,1165)

w280
(5,59)

T |

Meétrico
)

, 43
[ (69

A

T

011 (0,433) ORIFICIOS
4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS
EM UM CiRCULO DE PARAFUSOS
0165 (6,496)

142 SQ.
(5,59)

1 As relagGes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes
personalizadas também estao disponiveis, consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida til especificas.

50

Tpicu =Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.
J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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EM UM CIRCULO DE PARAFUSOS '
| 5 7 0165 (6.496) \ 14250.
(,197) ! (5,59)
| !
Ay | !
T
Relacso' Dimensdo 'K’ Dimensdo’L  Folga Peso  ppciancia Todf*s as dimensdes sao: mm (polegada)
¢ mm [pol] mm [pol] [arc-min] kg [1b] AD** = Comprimento do adaptador

111a51P 160 [6,29] 2319,09] e 19[43] 98% 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.

51T a 50:1 209 [8.23] 280 [11,03] 9 méx 24 53] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
60:1a500:1  259[10,18] 329[12,97] 9 max. 28 [62] 88%

Especificacdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida dtil de 20.000 horas Rigidez
Nimero da Relagéio' T T T, Tpico T T, T ko2 de torgéo
fecd (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [Pl (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pol-lb-segixip+] Nm/arco-min
Nm [pol-Ib] ~ Nm[pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]

DTR142S-001 1:1 135[1194] 123[1090] 111[985] 333[2950] 125([1103] 114[1006] 103[910] 26,3[232] 23,7 [210]
DTR142S-002 2:1 279 [2474] 255[2257] 231[2041] 621[5500] 258 [2284] 236 [2084] 213[1885] 13,5[119] 38,9 [344]
DTR142S-003 31 188 [1663] 171[1518] 155[1372] 478 [4230] 174 [1536] 158 [1401] 143[1267] 11,6 [102] 44,1 [390]
DTR142S-004 41 135[1194] 123[1090] 111[985] 414 [3660] 125([1103] 114[1006] 103 [910] 10,8 [951] 46,3 [410]
DTR142S-005P  5:1P 101 [896]  92[818]  84([739] 347([3075] 93([827]  85[755] 77([683] 10,61[933] 47,4[419]
DTR142S-005T 51T  340[3009] 289 [2559] 281 [2484] 782[6917] 333[2944] 267 [2363] 259 [2294] 13,8[122] 47,4[419]
DTR142S-006 6:1 329 [2909] 279 [2474] 271[2402] 678 [6000] 322 [2846] 258 [2284] 251([2218] 13,8[122] 31,8 [281]
DTR142S-009 9:1 221[1956] 188 [1663] 182[1614] 532 [4710] 216[1913] 174 [1536] 168[1491] 11,6 [102] 39,6 [351]
DTR142S-010 10:1  339[2996] 309 [2735] 279 [2474] 734 [6500] 334 [2958] 296 [2621] 258 [2284] 13,1[116] 31,6 [280]
DTR142S-012 1221 159[1404] 135[1194] 131[1159] 454 [4020] 155([1374] 125[1103] 121[1071] 11,1[97,7] 43,4 [384]
DTR142S-015 15:1  228[2014] 208[1839] 188 [1663] 551 [4875] 225([1989] 199[1762] 174[1536] 10,9[959] 45,4 [402]
DTR142S-020 20:1  163[1446] 149[1320] 135[1194] 768 [6800] 161 [1428] 143 [1265] 125[1103] 10,4[91,5] 43,3[383]
DTR142S-025 25:1  123[1085] 112[991] 101[896] 391[3460] 121[1071] 107[949] 93[827] 10,2[89,8] 453 [401]
DTR142S-030 30:1  233[2058] 223[1970] 213[1882] 573 [5070] 231[2045] 218[1932] 205[1819] 10,6 [938] 38,8 [343]
DTR142S-040 40:1 167 [1478] 160 [1415] 153 [1352] 486 [4300] 166 [1469] 157 [1387] 148 [1306] 10,1[89,4] 42,8 [379]
DTR142S-050 50:1  125[1109] 120[1061] 115[1014] 404 [3575] 125[1102] 118 [1041] 111[980] 9,91[87,6] 45,0 [398]
DTR142S-060 60:1  351[3105] 346 [3061] 341[3018] 814 [7200] 350 [3099] 344 [3042] 337[2986] 13,8[122] 31,0 [274]
DTR142S-075 751 236[2084] 232 [2049] 228 [2014] 593 [5250] 235[2079] 230[2034] 225[1989] 11,1[97,9] 39,4 [348]
DTR142S-090 90:1  236[2087] 233 [2058] 229[2029] 597 [5280] 235[2083] 231[2045] 227[2008] 11,6 [103] 39,1 [346]
DTR142S-100 100:1 352 [3114] 349[3088] 346 [3061] 825[7300] 351 [3110] 348 [3076] 344 [3042] 13,1[116] 31,3 [278]
DTR142S-120 120:1 169 [1499] 167 [1478] 165 [1457] 506 [4480] 169 [1496] 166 [1469] 163 [1442] 11,1[98,2] 43,0 [380]
DTR142S-125 125:1  127[1123] 125[1104] 123[1085] 415([3675] 127[1120] 124[1096] 121([1071] 10,4[91,7] 45,3 [401]
DTR142S-150 150:1  237[2093] 235[2076] 233[2058] 607 [5370] 236 [2091] 234 [2068] 231[2045] 10,9[96,4] 39,3 [348]
DTR142S-200 ~ 200:1  353[3120] 351([3107] 350 [3094] 842 [7450] 352 ([3118] 350 [3101] 349[3085] 12,9[114] 30,5 [270]
DTR142S-250  250:1  127[1128] 126 [1118] 125[1109] 421[3725] 127[1126] 126 [1114] 125[1102] 10,2[90,3] 45,2 [400]
DTR142S-300  300:1 237 [2098] 236 [2089] 235[2080] 614 [5430] 237 [2096] 236 [2085] 234 [2074] 10,7 [94,3] 38,8 [343]
DTR142S-400  400:1  170[1506] 169 [1500] 169 [1494] 518 [4580] 170 [1505] 169 [1497] 168 [1489] 10,2[89,8] 42,8 [379]
DTR142S-500  500:1  128[1130] 127 [1125] 127 [1121] 427[3775] 1281[1129] 127[1123] 126[1117] 9,96 [88,1] 45,0 [398]

A relag@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida util

PowerTRUE. especificas.

Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de

True Planetary. pinhdo).

! As relagdes sdo exatas, relagdes maiores e outras opgdes personalizadas também Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
estdo disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
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Classificacoes de carga radial e axial
DTRBO Distancia X (pol)

0 20 39 59 19 98 1,18
— X 1750 Sirpm I\ 393
an Velocidad c ial, F
= g elocidade arga axial, F,
| j Fr f 1250 — o | 281 : rom N [Ib]
| H%L .. E | e — g 50 3075 [692]
B S E S 750 169§
' n e e M — 5 100 2441 [549]
1 : £ 2% I— s 250 1798 [405]
! % 5 10 15 2 P 0 500 1427 [321]
; Distancia X (mm) 1000 1133 [255]
DTRgO Distancia X (pol)
0 39 79 118 157
. X 3000 [ S0rpm 674
2500 05 rpm 562
= 2000 \ s = Velocidade Carga axial, F
I E Fr = 250 rpm I~ [~ o ({20 Nlb] ’
| N} = 1500 [ W = i
I % e~ | —~—_| 1 ,. % 50 4506 [1014]
et g ———— 1" 100 3576 [805]
| = 0 no& 250 2635 [593]
1 K 10 20 30 0 500 2091 [471]
‘ Distancia X (mm) 1000 1660 [373]
DTR] 1 5 Distancia X (pol)
0 39 79 118 157 197
X 6000 [ 1 1349
5000 12
= 4000 Rallis 89 = Velocidade Carga axial, F,
S i gy L. N B N o o N1ib]
N ol S U B O A s et R s e A OO 50 8196 [1844]
\ & g T [toem— A T T g 100 6505 [1464]
gl : —— .
1 ! < 1000 = B 250 4793 [1078]
1 % 10 20 30 20 50 500 3804 [856]
; Distancia X (mm) 1000 3019 [679]
DTR 1 42 Distancia X (pol)
0 19 1,57 2,36 315
X 12000 [Sopm 2698
*ﬂ« 10000 100 rpm 2248
. 2 a0 [ e = Velocidade Carga ?xi]al, F,
! LT "T; o000 | — 1389 It N {lb,
4‘* j E 4000 —k?::"r L) \\\\ 899 E 50 17023 (3830]
T 7i’ SR o I e e e S s s (- 100 13511 [3040]
} 3 - 1 250 9956 [2240]
\ uo 20 40 60 soo 500 7902 [1778]
i Distancia X (mm) 1000 6271 [1411]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil Lo de 10.000 horas para a
velocidade média de saida ny,,,, como descrito na pagina 10,
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Classificacoes de carga radial e axial
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Distancia X (mm)

Redutores Planetarios TRUE Planetary™

Forga radial, F,, (Ibf)

Forca radial, F, (Ibf)

Forca radial, F, (Ibf)

Forca radial, F, (Ibf)

Velocidade Carga axial, F,
rpm Nlb]
50 2155 [484]
100 1710 [384]
250 1260 [283]
500 1000 [225]
1000 794 [178]
Velocidade Carga axial, F,
rpm N [Ibf]
50 3157 [710]
100 2506 [563]
250 1846 [415]
500 1465 [329]
1000 1163 [261]
Velocidade Carga axial, F,
rpm N [Ib]
50 5742 [1291]
100 4558 [1025]
250 3358 [755]
500 2665 [599]
1000 2115 [476]
Velocidade Carga axial, F,
rpm N [Ib]
50 11925 [2681]
100 9465 [2128]
250 6974 [1568]
500 5535 [1244]
1000 4393 [988]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil Lo de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,,;, como descrito na pagina 10,
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
Eixo vazado DuraTRUE 90™

Redutores Planetarios de angulo reto

Pronto para entrega imediata

Precisao 8 arco/minutos
Tamanhos de quadro 90 mm, 115 mm e 142 mm
Capacidade de torque até 865 Nm
Disponibilidade de relacao 1:1 a2 500:1

Capacidade de carga radial até 11.150 N

Sistema de montagem RediMount™
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mrcron
DuraTRUE 90™ tamanho 90H (Eixo vazado)

Redutores Planetérios de angulo reto Métrico
0] b
63 ©80h7 ©22 6 (STD)

(247) (3,1496/3,1484) 15 - 22 (OPCIONAL)

6 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM
/ UM CIRCULO DE PARAFUSOS DE g 47 (1,85)

90sQ.

K{ H H JH_L e &&}J@/ 0 orificio real do eixo de saida
L | | J . .

I I = é maior do que o0 mostrado.
ko “]L . Para obter informacdes
(118) adicionais sobre o orificio,
entre em contato com a
— i a5 Engenharia de aplicagdes.
AD* ‘ CIRCULO DE PARAFUSOS DE o 100 (3,937)
i
‘ L— AW*—J
Dimensdo Dimensdo Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relacao’ K r Folg_a Peso Eficiencia  AW*= Largura do adaptador
mm [pol] mm [pol] [arc-min] kg [Ib] AD* = Comprimento do adaptador
11a51P  101[399] 146[576] 8max. 41[9]  98%  A~mbosvariam dependendo do motor,

51Ta50:1  124[489] 169[666] 9méax. 48[10] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

60:1a500:1 147 [579] 192[756] 9méx. 55[12] 88%

Especificacdes de Desempenho

Vida til de 10.000 horas Vida qtil de 20.000 horas Rigidez
Nimero da Relagdo’ Ty Ty Te T pico Ty Te Ty kg-om? de torgao
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-Ib] (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [polb-segixio¥  Nm/arc-min
Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib [pol-Ib/arco-min]

DTR90H-001 1:1 21[188] 19 [171] 17[155] 140[1237] 20[173] 18[158] 16 [143] 311[275] 43379
DTR90H-002 2:1 48 [426] 44 [389] 40[352] 140[1237] 44([394] 41[359] 37[325] 1,59[141] 6,5[57,2]
DTR90H-003 3:1 32 [281] 29 [256] 26[232] 140[1237] 29[260] 27[237] 24[214] 1,37[121]  7,3[64,6]
DTR90H-004 41 24 [215] 22 [196] 20[177] 140[1237] 22[199] 20[181] 19[164] 1,27[11,2] 7,6[67,7]
DTR90H-005P  5:1P 18 [158] 16 [144] 15[131] 140([1237] 17[146] 15[133] 14[121] 1,25[11,0] 7,8[69,2]
DTR90H-005T  5:1T 64 [568] 55 [483] 53 [469] 140[1237] 63[556]  50[446] 49[433] 1,64[145] 5,1[451]
DTR90H-006 6:1 57 [501] 48 [426] 47[414] 140[1237] 55([490] 44([394] 43[382] 1,63[144] 5,1[45,1]
DTR90H-009 9:1 37 [331] 32 [281] 31[273] 140[1237] 37[323] 29([260] 28([252] 1,37[121]  6,4[56,9]
DTR90H-010 10:1 58 [516] 53 [471] 48[426] 140[1237] 58[510]  51[452] 44[394] 1,54[13,7] 5,0 [44,5]
DTR90H-012 12:1 29 [253] 24 [215] 24[209] 140[1237] 28([247] 22[199] 22[193] 1,31[11,6] 7,1[627]
DTR90H-015 15:1 38 [340] 35[311]  32([281] 140[1237] 38[336] 34[298] 29[260] 1,28[11,3] 7,4(658]
DTR90H-020 20:1 29 [261] 27 [238] 24[215] 140[1237] 29[257] 261[228] 22[199] 1,22[10,8] 7,1[624]
DTR90H-025 25:1 22 [192] 20 [175] 18[158] 140[1237] 21[189] 19[168] 17[146] 1,20[10,6] 7.4 [65,6]
DTR90H-030 30:1 39 [348] 38 [333] 36 [318] 140[1237] 39[346] 37[327] 35[307] 1,25[11,1]  6,1[53,8]
DTR90H-040 40:1 30 [266] 29 [255] 28[243] 140[1237] 30[265] 28[250] 27([235] 1,19[10,6] 6,8 [60,5]
DTR90H-050 50:1 22 [196] 21[188] 20[179] 140[1237] 22[195] 21[184] 20[173] 1,17[104] 7,3[64.2]
DTR90H-060 60:1 60 [535] 60 [527] 59[520] 140[1237] 60([534] 59[524] 58[514] 1,63[14,4] 4,9[435]
DTR90H-075 75:1 40 [352] 39 [346] 38[340] 140[1237] 40[351] 39[344] 38[336] 1,31[116] 6,4[56,2]
DTR90H-090 90:1 40 [353] 39 [348] 39[343] 140[1237] 40[352] 39[346] 38[339] 1,37[121] 6,3[558]
DTR90H-100  100:1 61 [536] 60 [532] 60 [527] 140[1237] 61[536] 60[530] 59[524] 1,55[13,7] 5,0[439]
DTR90H-120  120:1 31[270] 30[266]  30[262] 140[1237] 30([269] 30[265] 29[260] 1,31[11,6] 7,0[62,0]
DTR90H-125  125:1 22 [198] 22 [195] 221921 140[1237] 22[198] 22[194] 21[189] 1,23[10,8]  7,4[655]
DTR90H-150  150:1 40 [354] 40 [351] 39[348] 140[1237] 40[353]  39[350] 39[346] 1,29[11,4] 6,3[56,1]
DTR90H-200  200:1 61 [538] 60 [535] 60 [533] 140[1237] 61[537] 60[534] 60[531] 1,52[13,5] 4,6[40,7]
DTR90H-250  250:1 23 [199] 22 [198] 22[196] 140[1237] 22[199] 22[197] 22[195] 1,21[10,7] 7,4[654]
DTR90H-300  300:1 40 [355] 40 [353] 40 [352] 140[1237] 40([354] 40[352] 40[350] 1,26[11,1] 6,1[53,7]
DTR90H-400  400:1 31 [271] 31 [270] 30[269] 140[1237] 31[271] 30[270] 30[268] 1,20(10,6] 6,8 [60,5]
DTR90H-500  500:1 23 [200] 22 [199] 22[198] 140[1237] 23[200] 22[198] 22[197] 1,18[104] 7,3[64.2]

A relac@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J = Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelagdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens True pinhdo).

Planetary. Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
' Relagdes sdo exatas e relagdoes maiores também estao disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
DuraTRUE 90™ tamanho 115H (Eixo vazado)

Redutores Planetarios de angulo reto

153 —185
(73)

Métrico

030 G6 (STD)

_ 211007
(302) (4,3307/4,3293) 024 - 30 (OPCIONAL)

| e I
I

6 PL.IGUALMENTE ESPACADOS EM
4 UM CIRCULO DE PARAFUSOS DE o 47 (1,85)

Ly

453) : ( j
] ] ' Qo o .
L [ [ [ B k) - 0 orificio real do eixo de saida
« Ao :7L 7@ € maior do que o mostrado.
J 3 Para obter informagdes
adicionais sobre o orificio,
ORIFICIOS PASSANTES o 8,5 (0,335) 11550, entre em contato com a
T 4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM UM (453) E haria d l ~
AD* | CIRCULO DE PARAFUSO DE 5 130 (5,118) ngennaria de aplicagoes.
| — ;
I
L
Dimensdo Dimenséo Folua Peso L(:/(\j/gs eis dlmendsoezfj sato:dmm (polegada)
Relacéo' K T g Eficiéncia = Largura do adaptador

larc-min] kg [Ib] AD* = Comprimento do adaptador
Ambos variam dependendo do motor.
A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

mm [pol] mm [pol]
1:1a51P 137[5,41] 195[7,67] 8 max. 9[20] 98%
51T a 50:1 169 [6,64] 226[8,901 9max. 11[24] 93%
60:1a500:1 200[7,87] 257[10,13] 9max. 12[27] 88%

Especificacdes de Desempenho
Vida atil de 10.000 horas Vida uatil de 20.000 horas

. X Rigidez

Nimero da Re|a9501 Tr Tr Tr T pico Tr Tr Tr kg-cm? de torgﬁ.o

peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-bl" (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pol-Ib-seg?x1o¥] Nm/arc-min
Nm [pol-b]  Nm [pol-lb]  Nm [pol-Ib] Nm [pol-l]  Nm[pol-b] ~ Nm [pol-Ib] [pol-lb/arco-min]

DTR115H-001 1:1 63 [554]  57[506] 52 [457] 283[2505] 58([512] 53 [467] 48[422] 528[46,71 7,6 [67,6]
DTR115H-002 2:1 112[989] 102[903] 92[816] 283[2505] 103[913] 94([834] 85[754] 2,71[239] 12,5[111]
DTR115H-003 3:1 871[768]  79[701]  72[634] 283[2505] 80[709]  73[647] 66[585]  2,33[20,6]  14,2[126]
DTR115H-004 4:1 58 [611] ~ 53[467]  48[422] 283[2505] 53[472] 49([431] 44[3%0] 2,16[19,1]  14,9[132]
DTR115H-005P  5:1P 43[384] 40[350] 36[316] 283[2505] 40[354] 37[323] 33[292] 212[188] 15,3[135]
DTR115H-005T 51T 170 [1505] 126 [1117] 108 [958] 283 [2505] 143 [1262] 102[907] 88[778]  2,78[246]  153[135]
DTR115H-006 6:1 131 [1163] 112[989] 109 [960] 283 [2505] 129 [1138] 103 [913] 100([887] 2,77 [24,5] 10,2 [90,7]
DTR115H-009 9:1 102[903] 87([768] 84 [746] 283 [2505] 100[884] 80[709] 78[689] 2,32[20,5] 12,8[113]
DTR115H-010 10:1 135[1198] 124 [1094] 112[989] 283 [2505] 134 [1183] 118 [1048] 103[913] 2,63[232] 10,2[90,3]
DTR115H-012 12:1 68 [601]  58[511] 56 [496] 283[2505] 66 [588] 53 [472] 52[458] 2,22[19,6] 14,0[124]
DTR115H-015 15:1 105[930] 96 [849] 87 [768] 283 [2505] 104[919] 92[814] 80[709] 2,18[19,3] 14,6 [130]
DTR115H-020 20:1 70[619] 64 [565] 58 ([511] 283[2505] 69[612] 61[542] 53[472] 2,08[18,4]  14,0[124]
DTR115H-025 25:1 52 [465]  481[424] 43([384] 283[2505] 52[459] 46 [406] 40[354] 2,04[180] 14,6 [129]
DTR115H-030 30:1 107 [951] 103 [910] 98[869] 283 [2505] 107 [945] 101([892] 95[840] 2,13[18,9]  12,5[111]
DTR115H-040 40:1 72[633] 68[606] 65[579] 283[2505] 71[629] 67[594] 63[559] 2,03[18,0]  138[122]
DTR115H-050 50:1 54 [475]  51([454]  49[434] 283[2505] 53[472] 50([446] 47[419] 1,99[17,6] 14,5[128]
DTR115H-060 60:1  140[1242] 1381[1224] 136 [1207] 283 [2505] 140[1239] 137 [1217] 135[1194] 2,78[24,6] 10,0 [88,5]
DTR115H-075 75:1 109 [963] 107 [947] 105[930] 283 [2505] 109[960] 106 [939] 104 [919] 2,22[19,7]  12,7[112]
DTR115H-090 90:1 109 [964] 107 [951] 106 [937] 283 [2505] 109 [962] 107 [945] 105[927] 2,33[20,6] 12,6 [112]
DTR115H-100  100:1  141[1245] 140 [1235] 138[1224] 283 [2505] 141 [1244] 137[1230] 137[1217] 2,64[23,3] 10,1 [89,5]
DTR115H-120  120:1 73[642] 72[633] 70[624] 283[2505] 72[641] 70[629] 70[617] 223[19,7] 13,9[123]
DTR115H-125  125:1 54 [481]  53[473]  52[465] 283[2505] 54[480] 52[469] 52[459] 2,08[18,4] 14,6 [129]
DTR115H-150 ~ 150:1 109 [967] 108 [959] 107 [951] 283 [2505] 109 [966] 107 [955] 107 [945] 2,19[19,4] 12,7[112]
DTR115H-200  200:1  141[1248] 140 [1243] 140[1237] 283 [2505] 141[1247] 139[1240] 138[1234] 2,59[22,9] 9,8[87,1]
DTR115H-250  250:1 55[483]  54[479] 54 [475] 283[2505] 54[482] 53[477] 53[472] 2,05[181]  14,6[129]
DTR115H-300 ~ 300:1  109[969] 109 [965] 109 [961] 283 [2505] 109 [968] 108 [963] 108 [958] 2,14[189]  12,5[111]
DTR115H-400  400:1 73[645]  73[642] 72([640] 283[2505] 73[645] 72[641] 72[638]  2,04[18,1]  13,8[122]
DTR115H-500  500:1 55[484]  54[482] 54 [480] 283[2505] 55[483] 54[481] 54[478] 2,00[17,7] 14,5[128]

A relacdo 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens True pinhdo).

Planetary. Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
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mrcron
DuraTRUE 90™ tamanho 142H (Eixo vazado)

Redutores Planetarios de angulo reto Métrico
9) -

0 38 G6 (STD)
30 - 38 (OPCIONAL)

6 PLIGUALMENTE ESPACADOS EM
4 A 966 (2,60) CIRCULO DE PARAFUSC

} ’f(zz)
| a
.. e ‘ iiiii Ll . 14280 _ B ) L
W ‘T 559l ( s ; 0 orificio real do eixo de saida
L i L E € maior do que o mostrado.
K |

Para obter informacdes

213007
(3,75) (5,1181/5,1165)
2
| (799 — T

L“J i adicionais sobre o orificio,

i entre em contato com a
| ORIFICIOS PASSANTES o 11 (0.433) iy Engenharia de aplicagdes.
! 4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM UM

AD | CIRCULO DE PARAFUSOS DE o 165 (6,496)
f

e
Dimensido Dimensio £ Peso Todis as dimensGes sdo: mm (polegada)
Relacéo’ K r farc-minl k(b ENCIENCia AW* = Largura do adaptador
mm [pol] mm [pol] g AD* = Comprimento do adaptador

Ambos variam dependendo do motor.

1:1a5:1P 163(6,43] 234[9,22] ~ 8max. 19[43] 98% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

5:1Tab0:1  233[9,17] 304[11,96] 9méx. 24[53] 93%
60:1a500:1 262[10,3] 332[13,10] 9méx. 28[62] 88%

Especificacdes de Desempenho
Vida itil de 10.000 horas Vida itil de 20.000 horas

) J Rigidez
Nimero da Relagdo' It Ty Ty T pico Ty Ty Tr kg-cm? de torgdo
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-Ib] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pol-lb-segi10<]  Nm/arc-min
Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-lb [pol-Ib/arco-min]

DTR142H-001 1:1 135[1194] 123[1090] 111[985] 865[7659] 125[1103] 114 [1006] 103 [910] 26,3[232]  23,7[210]
DTR142H-002  2:1 279 [2474] 255 [2257] 231([2041] 865[7659] 258[2284] 236 [2084] 213[1885] 13,5[119] 38,9 [344]
DTR142H-003  3:1 188 [1663] 171 [1518] 155[1372] 865([7659] 174 [1536] 158 [1401] 143[1267] 11,6[102] 44,1 [390]
DTR142H-004  4:1 135[1194] 123[1090] 111[985] 865([7659] 125([1103] 114[1006] 103[910] 10,8([951] 46,3 [410]
DTR142H-005P  5:1P 101[896] 92(818]  84[739] 865([7659] 93([827] 85[755]  77[683] 10,6 [93,3] 47,4 [419]
DTR142H-005T  5:1T 340 [3009] 289 [2559] 281 [2484] 865 [7659] 333 [2944] 267 [2363] 259 [2294] 13,8[122] 47,4 [419]
DTR142H-006  6:1 329[2909] 279 [2474] 271[2402] 865[7659] 322 [2846] 258 [2284] 251([2218] 13,8[122]  31,8[281]
DTR142H-009  9:1 221[1956] 188 [1663] 182 [1614] 865 [7659] 216 [1913] 174 [1536] 168 [1491] 11,6 [102] 39,6 [351]
DTR142H-010  10:1  339[2996] 309 [2735] 279 [2474] 865 [7659] 334 [2958] 296 [2621] 258 [2284] 13,1[116] 31,6 [280]
DTR142H-012 121 159 [1404] 135[1194] 131[1159] 865 [7659] 155([1374] 125[1103] 121[1071] 11,1[97,7] 43,4 [384]
DTR142H-015  15:1  228[2014] 208 [1839] 188 [1663] 865 [7659] 225([1989] 199 [1762] 174 [1536] 10,9[959] 45,4 [402]
DTR142H-020  20:1 163 [1446] 149[1320] 135[1194] 865 [7659] 161 [1428] 143[1265] 125[1103] 10,4[91,5]  43,3[383]
DTR142H-025  25:1  123[1085] 112[991] 101([896] 865([7659] 121[1071] 107 [949] 93[827]  10,2[89,8] 453 [401]
DTR142H-030  30:1  233[2058] 223 [1970] 213[1882] 865[7659] 231[2045] 218[1932] 205[1819] 10,6([93,8] 388 [343]
DTR142H-040  40:1 167 [1478] 160 [1415] 153[1352] 865 [7659] 166 [1469] 157 [1387] 148[1306] 10,1[89,4] 42,8 [379]
DTR142H-050  50:1 125[1109] 120[1061] 115[1014] 865[7659] 125[1102] 118 [1041] 111[980] 9,91[87,6] 45,0[398]
DTR142H-060  60:1  351[3105] 346 [3061] 341[3018] 865[7659] 350 [3099] 344 [3042] 337[2986] 13,8[122] 31,0 [274]
DTR142H-075  75:1  236[2084] 232[2049] 228 [2014] 865[7659] 235[2079] 230[2034] 225([1989] 11,1[97,9] 39,4 [348]
DTR142H-090  90:1  236[2087] 233[2058] 229[2029] 865 [7659] 235[2083] 231[2045] 227 [2008] 11,6[103]  39,1[346]
DTR142H-100  100:1 352 [3114] 349 [3088] 346 [3061] 865[7659] 351[3110] 348 [3076] 344 [3042] 13,1[116]  31,3[278]
DTR142H-120  120:1 169 [1499] 167 [1478] 165 [1457] 865[7659] 169 [1496] 166 [1469] 163 [1442] 11,1[98,2]  43,0[380]
DTR142H-125 125:1 127 [1123] 125([1104] 123 [1085] 865 [7659] 127 [1120] 124 [1096] 121[1071] 10,4[91,7]  45,3[401]
DTR142H-150  150:1 237 [2093] 235[2076] 233 [2058] 865 [7659] 236 [2091] 234 [2068] 231[2045] 10,9[96,4] 39,3 [348]
DTR142H-200 200:1 353 [3120] 351[3107] 350[3094] 865 [7659] 352[3118] 350[3101] 349[3085] 12,9[114]  30,5[270]
DTR142H-250 250:1  127[1128] 126[1118] 125[1109] 865 [7659] 127 [1126] 126 [1114] 125[1102] 10,2[90,3] 45,2 [400]
DTR142H-300 300:1 237 [2098] 236 [2089] 235[2080] 865 [7659] 237 [2096] 236 [2085] 234 [2074] 10,7 [94,3] 38,8 [343]
DTR142H-400 400:1 170 [1506] 169 [1500] 169 [1494] 865 [7659] 170 [1505] 169 [1497] 168 [1489] 10,2([89,8] 42,8 [379]
DTR142H-500 ~ 500:1  128[1130] 127 [1125] 127 [1121] 865([7659] 128 [1129] 127 [1123] 126[1117] 9,96([88,1]1 45,0 [398]

A relac@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J = Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelagdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens True pinhdo).

Planetary. Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
' Relagdes sdo exatas e relagdoes maiores também estao disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
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Classificacoes de carga radial e axial
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Distancia X (mm)

Forca radial, F, (Ibf)

Forca radial, F, (Ibf)

Forca radial, F,, (Ibf)

Redutores Planetarios TRUE Planetary™

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Carga axial, F,
N [lb]

3157 [710]
2506 [563]
1846 [415]
1465 [329]
1163 [261]

Carga axial, F,
Nb]

5742[1291]
4558 [1025]
3358 [755]
2665 [599]
2115 [476]

Carga axial, F,
N [Ib]
11925 [2681]
9465 [2128]
6974 [1568]
5535 [1244]
4393 [988]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil Ly de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,,, como descrito na pagina 10.
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
DuraTRUE 90™ Eixo duplo

Redutores Planetarios de angulo reto

Pronto para entrega imediata

Precisao 8 arco/minutos
Tamanhos de quadro 60 mm, 90 mm, 115 mm e 142 mm
Capacidade de torque até 865 Nm

Disponibilidade de relagdo 1:1 a 500:1
Capacidade de carga radial até 11.150 N

Sistema de montagem RediMount™
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mcron I
DuraTRUE 90™ tamanho 60D (Eixo duplo)

Redutores Planetarios de angulo reto Métrico
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4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM

17 UM CiRCULO DE PARAFUSOS DE g 70 (2,756)
AD*
-
APLICAVEL A AMBOS 0S LADOS
Dimensdo Dimensao Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relagao! 'K r Folga Flzeslg Eficiencia AW*= Largura do adaptador
mm [pol] mm [pol] Larc-min] g (1o AD* = Comprimento do adaptador

11a51P  80[315] 110[433] 8max. 23[5  98% Ambos variam dependendo do motor. _
51T a 50:1 97[383] 127[501] 9max. 25[55] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

60:1a500:1 115[452] 145[570] 9max. 2,7 [6] 88%

Especificagdes de Desempenho
Vida atil de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas Rigidez

Nimero da Relagdo’ Ty Ty Ty T pico Ty Ty Ty sz de torgdo
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm[pol-ib] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pok |b segixip4] Nm/arc-min

Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-Ib] ~ Nm [pol-lb [pol-Ib/arco-min]
DTR60D-001 1:1 7 [66] 7[60] 6 [54] 46 [407] 7(61] 6 [56] 6 [50] J191[7,0] 1,8[15,8]

DTR60D-002 2:1 16 [145] 15[132] 14[120] 46 [407] 15[134] 14122] 12[111] 41 [3,6] 2,7[238]
DTR60D-003 3:1 10 [92] 10 [84] 9 [76] 46 [407]  10[85] 9[78] 8 [70] .35 [3,1] 3,0(26,9]
DTR60D-004 41 8 [68] 7(62] 6 [56] 46 [407] 7[63] 6 [57] 6 [52] 32[2,9] 32[28,2]
DTR60D-005P  5:1P 6 [56] 6 [51] 5 [46] 46 [407] 6 [52] 5 [47] 5 [43] ,32[2,8] 3.3(28,8]
DTR60D-005T  5:1T 23 [200] 18 [162] 16 [138] 46 [407]  21[182] 15[132] 13[112] A42(3,7] 3.3(28,8]
DTR60D-006 6:1 19 [171] 16 [145] 16 [141] 46 [407] 19[167] 15[134] 15[130] 413,71 2,1[18,8]
DTR60D-009 91 12 [109] 10 [92] 10[90]  46[407] 12[106] 10 [85] 9 [83] 35 [3,1] 2,7123,7]
DTR60D-010  10:1 20 [176] 18 [160] 16 [145] 46 [407] 20 [174] 17 [154] 15 [134] ,39[3,5] 2,1[18,5]
DTR60D-012  12:1 9 [80] 8 [68] 766] 46 [407] 9 (78] 7[63] 1[61] .33 [3,0] 3,0[26,1]
DTR60D-015 15:1 13[112] 12[102] 10[92] 46 [407] 12[110] 11 [98] 10 [85] 33[2,9] 3,11[27,4]
DTR60D-020  20:1 9[82] 8 [75] 8 [68] 46 [407] 9[81] 8[72] 7(63] ,31[2,8] 2,9(26,0]
DTR60D-025  25:1 8 [68] 762] 6 [56] 46 [407] 8 [67] 7[59] 6 [52] 311[2,7] 3,11[27,3]
DTR60D-030  30:1 13[114] 12 [109] 12[105] 46 [407] 13 [114] 12 [107] 11[101] ,32[2,8] 2,5[22,4]
DTR60D-040  40:1 10 [84] 9[81] 9[77] 46 [407] 9 [84] 9[79] 8 [74] ,30[2,7] 2,8[25,2]
DTR60D-050  50:1 8 [69] 7 [66] 7[63] 46 [407] 8 [69] 7 [65] 7[61] .30 [2,6] 3,0 [26,8]
DTR60D-060  60:1 21 [182] 20 [180] 20[177] 46 [407] 21[182] 20 [178] 20 [175] 42137 2,0[18,1]
DTR60D-075  75:1 13 [116] 13[114] 13[112] 461[407] 13[115] 13[113] 12 [110] ,331[3,0] 2,6 [23,4]
DTR60D-090  90:1 13 [116] 13[114] 13[113]  46[407] 13 [116] 13[114] 13 [111] 35 (3,11 2,6 [23,3]
DTR60D-100  100:1 21 [183] 20 [181] 20[180] 46 [407] 21[182] 20 [180] 20 [178] ,40[3,5] 2,118,3]
DTR60D-120  120:1 10 [85] 10 [84] 9 [83] 46 [407]  10[85] 9 [84] 9[82] ,33[3,0] 2,9[25,8]
DTR60D-125  125:1 8 [70] 8 [69] 8 [68] 46 [407] 8 [70] 8 [68] 8 [67] 3112,8] 3,1[27,3]
DTR60D-150  150:1 13 [116] 13 [115] 13[114]  46[407] 13[116] 13 [115] 13 [114] ,331[2,9] 2,6 [23,4]
DTR60D-200  200:1 21 [183] 21[182] 21[181] 46 [407] 21[183] 21[182] 20 [181] 39 [3,4] 1,9[17,0]
DTR60D-250  250:1 8[70] 8 [70] 8 [69] 46 [407] 8[70] 8 [69] 8 [69] 3112,7] 3,11[27,3]
DTR60D-300  300:1 13[116] 13[116] 13[115] 46 [407] 13 [116] 13[116] 13[115] ,32[2,8] 2,5[22,4]
DTR60D-400  400:1 10 [86] 10 [85] 10[85] 46 [407] 10 [86] 10 [85] 10 [85] 311[2,7] 2,8(25,2]
DTR60D-500  500:1 8[70] 8[70] 8 [70] 46 [407] 8[70] 8[70] 8 [70] 30[2,7] 3,0[26,8]

A relac@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelagdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens True pinhdo).

Planetary. Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
' Relagdes sdo exatas e relagdoes maiores também estao disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
DuraTRUE 90™ tamanho 90D (Eixo duplo)

Redutores Planetarios de angulo reto Métrico
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4PL. IGUALMENTE ESPAGADOS EM UM
T CiRCULO DE PARAFUSOS DE o 100 (3,937)

l NSOES DE SAIDA
APLICAVEL A AMBOS 0S LADOS AW

Dimensao Dimensao

[l

Folga Peso Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)

Relacao ‘K L larc-min] kg [Ib] Eficiéncia  aw»_ Largura do adaptador
mm [pol] mm [pol] AD* = Comprimento do adaptador
1:1a5:1P 101[3,99] 146[576] 8max. 41[9]  98% Ambos variam dependendo do motor.
5:1Tab50:1  124[4,89] 169[6,66] 9max. 48[10]1 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

60:1a500:1 147[579] 192[756] 9méax. 55[12] 8%

Especificagdes de Desempenho

Vida dtil de 10.000 horas Vida dtil de 20.000 horas J Rigidez
Namero da Relagdo’ Tr Ty Ty T pico Ty Ty Tr de torgdo
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-b] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm)  kg-cm’ Nm/arc-min
Nm [pol-b] ~ Nm [pol-l] ~ Nm [pol-Ib] Nm[pol-Ib]  Nmpol-Ib] ~ Nm[pol-b] [Pol-Ib-segX10%] [pol-b/arco-min]

DTR90D-001 1:1 21[188]  19[171] 17 [155] 140[1237] 20 [173] 18 [158] 16 [143]  311[275] 43[37,9]
DTR90D-002 2:1 48[426]  44[389]  40([352] 140[1237] 44 [394] 41 [359] 37[325] 1,59[14,1] 6,5([57.2]
DTR90D-003 3:1 32[281]  29[256]  26[232] 140[1237] 29 [260] 27 [237] 24 [214]  1,37[121]  7,3[64,6]
DTR90D-004  4:1 24[215] ~ 22[196]  20([177] 140[1237] 22[199] 20 [181] 1901641 1,27[11,2] 7,61[67,7]
DTR90D-005P  5:1P 18[158]  16[144]  15[131] 140[1237] 17 [146] 15[133] 1401211 1,25[11,0] 7,8[69,2]
DTR90D-005T  5:1T 64 [568]  55[483]  53[469] 140[1237] 63 [556] 50 [446] 49[433] 1,64[145] 51[451]
DTR90D-006 6:1 57 [501] ~ 481[426] 47 [414] 140[1237] 55 [490] 44 [394]  43[382] 1,63[144] 51[451]
DTR90D-009 9:1 37[331]  32[281]  31[273] 140[1237] 37[323] 29 [260] 28[252] 1,37[121]  6,4[56,9]
DTR90D-010  10:1 58 [516]  53[471]  48[426] 140[1237] 58 [510] 51 [452] 44[394]  154[13,7] 5,0 [44,5]
DTR90D-012  12:1 29[253]  24[215] ~ 24[209] 140[1237] 28 [247] 22 [199] 22[193] 1,31[11,6] 7,1[62,7]
DTR90D-015  15:1 38[340] 35[311]  32[281] 140[1237] 38 [336] 34 [298] 29[260] 1,28[11,3]  7,4[658]
DTR90D-020  20:1 29[261]  27([238]  24[215] 140[1237] 29 [257] 26 [228] 22[199] 1,22[108]  7,1[624]
DTR90D-025  25:1 22[192] 20[175]  18[158] 140[1237] 21 [189] 19 [168] 17[146] 1,20[10,6] 7,4 [65,6]
DTR90D-030  30:1 39[348]  38[333] 36[318] 140[1237] 39 [346] 37 [327] 35[307] 1,25[11,1]  6,1[538]
DTR90D-040  40:1 30[266]  29[255]  28([243] 140[1237] 30 [265] 28 [250] 27[235] 1,19[106] 6,8 [60,5]
DTR90D-050  50:1 22[196]  21[188]  20[179] 140[1237] 22[195] 21[184] 201731 1,17[104] 7.3[64,2]
DTR90D-060  60:1 60[535]  60[527]  59[520] 140[1237] 60 [534] 59 [524] 58 [514] 1,63[144]  4,9[435]
DTR90D-075  75:1 40[352] 39[346] 38[340] 140[1237] 40[351] 39 [344] 38[336] 1,31[11,6] 6,4[56,2]
DTR90D-090  90:1 40[353]  39([348]  39[343] 140[1237] 40[352] 39 [346] 38[339] 1,37[12,1] 6,3[55,8]
DTR90D-100  100:1 61[536] 60[532]  60[527] 140[1237] 61 [536] 60 [530] 59[524] 1,55[13,7]  5,0[439]
DTR90D-120  120:1 31[270] 30([266] 30[262] 140[1237] 30[269] 30 [265] 292601 1,31[11,6] 7,0(62,0]
DTR90D-125  125:1 22[198]  22[195]  22[192] 140[1237] 22[198] 22 [194] 21[189] 1,23[10,8] 7,4[655]
DTR90D-150  150:1 40[354]  40([351]  39[348] 140[1237] 40[353] 39 [350] 39[346] 1,29[11,4] 6,3[56,1]
DTR90D-200  200:1 61[538]  60[535]  60([533] 140[1237] 61 [537] 60 [534] 60 [531]  1,52[135]  4,6[40,7]
DTR90D-250  250:1 23[199]  22[198]  22[196] 140[1237] 22[199] 22 [197] 22[195]  1,21[10,7]  7,4[654]
DTR90D-300  300:1 40[355]  40[353]  40([352] 140[1237] 40 [354] 40 [352] 40[350] 1,26[11,1]  6,1[53,7]
DTR90D-400  400:1 31[271]  31[270]  30([269] 140[1237] 31[271] 30 [270] 30[268] 1,20[10,6] 6,8 [60,5]
DTR90D-500  500:1 23[200]  22(199]  22[198] 140[1237] 23 [200] 22 [198] 2201971  1,18[10,4] 7.3[64,2]

A relacdo 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens True pinhdo).

Planetary. Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
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DuraTRUE 90™ tamanho 115D (Eixo duplo)

Redutores Planetarios de angulo reto Métrico
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4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
CIRCULO DE PARAFUSO DE ¢ 130 (5,118)

NSOES DE SAIDA
APLICAVEL A AMBOS 0S LADOS

Dimensdo Dimensao Fol P Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relacao K T [ g ga] keﬁ;’] Eficiencia AW*= Largura do adaptador
mm [pol] mm [pol] e g AD* = Comprimento do adaptador
11a5IP  137(541) 195(7,76) 8méx. 9[20]  98%  Ambos variam dependendo do motor. .
51T a 50:1 169 (6,64) 226(8,90) 9 méx. 11 [24] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
60:1a500:1 200(7,87) 257(10,13) 9max. 12[27] 88%

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas J Rigidez
LD e Relacio! Tr Uy Ty 0 U Uz s kg-cm? de torgdo
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-Ib] (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pol-Ib-seg?10%] farco-min/Nm]
Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib]

DTR115D-001 1:1 63[554] 57 [506]  52[457] 283[2505] 58[512] 53 [467]  48[422] 5,28 [46,7] 1,6 [67,6]
DTR115D-002 2:1 112[989] 102[903] 92([816] 283 [2505] 103[913] 94[834] 85 [754] 2,71 [23,9] 12,5[111]
DTR115D-003 3:1 87[768]  79[701] 72[634] 283[2505] 80[709] 73[647] 66 [585] 2,33[20,6] 14,2 [126]
DTR115D-004  4:1 58 [611] ~ 53[467] 48[422] 283 [2505] 53 [472] 49[431]  44[390] 2,16 [19,1] 14,9 [132]
DTR115D-005P ~ 5:1P 43[384]  40[350] 36[316] 283[2505] 40[354] 37[323] 33[292] 2,12[18,8] 15,3 [135]
DTR115D-005T  5:1T 170 [1505] 126 [1117] 108 [958] 283 [2505] 143 [1262] 102[907] 88 [778] 2,78 [24,6] 15,3 [135]
DTR115D-006 6:1 131[1163] 112[989] 109 [960] 283 [2505] 129[1138] 103 [913] 100 [887] 2,77 [24,5] 10,2 [90,7]
DTR115D-009 9:1 102[903] 87([768] 84 [746] 283 [2505] 100([884] 80[709] 78 [689] 2,32 [20,5] 12,8[113]
DTR115D-010  10:1 135[1198] 124 [1094] 112[989] 283 [2505] 134 [1183] 118[1048] 103 [913] 2,63 [23,2] 10,2[90,3]
DTR115D-012  12:1 68[601]  58[511] 56 [496] 283 [2505] 66 [588] 53 [472] 52 [458] 2,22 [19,6] 14,0 [124]
DTR115D-015  15:1 105[930] 96[849]  87[768] 283 [2505] 104([919] 92[814]  80[709] 2,18[19,3] 14,6 [130]
DTR115D-020  20:1 70[619] ~ 64 [565] 58 ([511] 283[2505] 69 [612]  61[542] 53 [472] 2,08 [18,4] 14,0 [124]
DTR115D-025  25:1 52 [465]  48[424] 43[384] 283[2505] 52[459] 46 [406] 40 [354] 2,04 [18,0] 14,6 [129]
DTR115D-030  30:1 107 [951] 103[910] 98 [869] 283 [2505] 107 [945] 101 [892] 95 [840] 2,13[18,9] 12,5 [111]
DTR115D-040  40:1 72[633] 68[606] 65[579] 283[2505] 71[629] 67 [594] 63 [559] 2,03[18,0] 13,8 [122]
DTR115D-050  50:1 54 [475] ~ 51[454] 49[434] 283[2505] 53[472] 50 [446] 47 [419] 1,99[17,6]  14,5[128]
DTR115D-060  60:1 140 [1242] 138[1224] 136 [1207] 283 [2505] 140[1239] 137 [1217] 135[1194]  2,78[24,6] 10,0 [88,5]
DTR115D-075  75:1 109 [963] 107 [947] 105([930] 283 [2505] 109 [960] 106 [939] 104 [919] [2.2219,7] 12,7[112]
DTR115D-090  90:1 109 [964] 107 [951] 106 [937] 283 [2505] 109 [962] 107 [945] 105 [927] 2,33[20,6] 12,6 [112]
DTR115D-100  100:1  141[1245] 140 [1235] 1381[1224] 283 [2505] 141[1244] 139[1230] 137[1217]  2,64([23,3]  10,1[89,5]
DTR115D-120  120:1 73[642] 721(633] 70([624] 283[2505] 72(641]  71([629]  70[617] 2,23[19,7] 13,9[123]
DTR115D-125  125:1 54 [481]  53[473]  52[465] 283[2505] 54 [480] 53 [469] 52 [459] 2,08[18,4] 14,6 [129]
DTR115D-150  150:1 109 [967] 108 [959] 107 [951] 283 [2505] 109 [966] 108 [955] 107 [945] 2,19[19,4] 12,7[112]
DTR115D-200  200:1  141[1248] 140[1243] 140[1237] 283 [2505] 141[1247] 140[1240] 139[1234] 2,59 [22,9] 9,8[87,1]
DTR115D-250  250:1 55[483] 54 [479] 54 [475] 283 [2505] 54 [482] 54 [477] 53 [472] 2,05[18,1] 14,6 [129]
DTR115D-300  300:1 109[969] 109 [965] 109 [961] 283 [2505] 109 [968] 109 [963] 108 [958]  2,14[18,9] 12,5 [111]
DTR115D-400  400:1 73[645]  73[642] 73([640] 283[2505] 73[645]  72[641] 72 [638] 2,04[18,1] 13,8 [122]
DTR115D-500  500:1 55[484]  54[482]  54[480] 283[2505] 55[483] 54 [481] 54 [478] 2,00[17,7] 14,5[128]

A relac@o 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
PowerTRUE. J = Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
Arelagdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens True pinhdo).

Planetary. Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
' Relagdes sdo exatas e relagdoes maiores também estao disponiveis, consulte a fabrica. alto impacto.
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
DuraTRUE 90™ tamanho 142D (Eixo duplo)

Redutores Planetarios de angulo reto

Métrico

190
(1.48)

95

M T AT e
20—
- ] el -
[ [ B srenanie o) /%/ ﬁ_\
[—==] : / N 18250
| — 1 |l ; f 1 A /j (5,59)
L i il -y ;& ]
K i
- 3,5 142 SQ.
(,138) (5,59)
ORIFICIOS PASSANTES g 11 (0,433)
T CIRGULO DE PARAFUSOS DE 1655456
AD*
|
APLICAVEL A AMBOS 0S LADOS AW
Dimensao Dimensao Folda Peso - Todas as dimensGes sdo: mm (polegada)
Relagao' K i [arc_gin] kg lIb] Eficiencia ~AW"= Largura do adaptador
mm [pol] mm [pol] AD* = Comprimento do adaptador
11a51P  163[643] 234[9,22] 8max. 19[43] 98% Ambosvariam dependendo do motor. _
51T a 50:1 233[9,17] 304[1196] 9max. 24 [53] 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
60:1a500:1 262[10,3] 332[13,10] 9méax. 28[62] 88%
Especificagdes de Desempenho
Vida atil de 10.000 horas Vida uatil de 20.000 horas Rigidez
Nimero da Relagéo’ Ty Ty Ty T pico Ty Tr Tr e de torcao
peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm[pol-Ibl (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pq.ip-segxioe]  Nm/arc-min
Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]
DTR142D-001 1:1 135[1194] 123[1090] 111[985] 865[7659] 125[1103] 114[1006] 103 [910] 26,3[232] 23,7 [210]
DTR142D-002 2:1 279 [2474] 255([2257] 231[2041] 865[7659] 258 [2284] 236 [2084] 213[1885] 13,5[119]  38,9[344]
DTR142D-003 31 188 [1663] 171 [1518] 155[1372] 865 [7659] 174 [1536] 158 [1401] 143[1267] 11,6 [102] 44,1 [390]
DTR142D-004 4:1 135[1194] 123[1090] 111[985] 865([7659] 125[1103] 114[1006] 103[910] 10,8[951] 46,3 [410]
DTR142D-005P  5:1P 101[896] 92[818]  84[739] 865([7659] 93 [827] 85[755]  77[683] 10,61[933] 47,4[419]
DTR142D-005T 51T  340[3009] 289 [2559] 281[2484] 865 [7659] 333[2944] 267 [2363] 259 [2294] 13,8[122] 47,4[419]
DTR142D-006 6:1 329029091 279 [2474] 271[2402] 865 ([7659] 322[2846] 258[2284] 251[2218] 13,8[122] 31,8[281]
DTR142D-009 9:1 221[1956] 188 [1663] 182 [1614] 865[7659] 216 [1913] 174 [1536] 168 [1491] 11,6[102] 39,6 [351]
DTR142D-010 10:1 339[2996] 309 [2735] 279 [2474] 865 [7659] 334[2958] 296 [2621] 258[2284] 13,1[116] 31,6 [280]
DTR142D-012 12:1 159 [1404] 135[1194] 131[1159] 865 [7659] 155[1374] 125[1103] 121[1071] 11,1[97,7]  43,4[384]
DTR142D-015 15:1 228 [2014] 208[1839] 188[1663] 865[7659] 225[1989] 199[1762] 174[1536] 10,9[959] 45,4 [402]
DTR142D-020 20:1 163 [1446] 149[1320] 135[1194] 865([7659] 161[1428] 143[1265] 125[1103] 10,4[91,5]  43,3[383]
DTR142D-025 25:1 123[1085] 112[991] 101[896] 865([7659] 121[1071] 107 [949] 93[827] 10,2[89,8] 45,3 [401]
DTR142D-030 30:1 233[2058] 223[1970] 213[1882] 865[7659] 231[2045] 218[1932] 205[1819] 10,6[93,8] 38,8 [343]
DTR142D-040 40:1 167 [1478] 160 [1415] 153 [1352] 865[7659] 166 [1469] 157 [1387] 148 [1306] 10,1[89,4] 42,8 [379]
DTR142D-050 50:1 125[1109] 120[1061] 115[1014] 865[7659] 125([1102] 118 [1041] 111[980] 9,91[87,6] 45,0 [398]
DTR142D-060 60:1 351 [3105] 346 [3061] 341[3018] 865([7659] 350[3099] 344[3042] 337[2986] 13,8[122] 31,0 [274]
DTR142D-075 75:1 236 [2084] 232 [2049] 228[2014] 865[7659] 235[2079] 230[2034] 225[1989] 11,1[97,9] 39,4 [348]
DTR142D-090 90:1 236 [2087] 233 [2058] 229 [2029] 865[7659] 235[2083] 231[2045] 227[2008] 11,6[103]  39,1[346]
DTR142D-100 100:1  352[3114] 349[3088] 346 [3061] 865 [7659] 351[3110] 348[3076] 344[3042] 13,1[116] 31,3[278]
DTR142D-120 120:1 169 [1499] 167 [1478] 165 [1457] 865[7659] 169 [1496] 166 [1469] 163 [1442] 11,1[98,2] 43,0 [380]
DTR142D-125 125:1 127 [1123] 125[1104] 123[1085] 865[7659] 127[1120] 124[1096] 121[1071] 10,4[91,7] 453[401]
DTR142D-150 150:1  237[2093] 235[2076] 233[2058] 865 [7659] 236[2091] 234 [2068] 231[2045] 10,9[96,4] 39,3 [348]
DTR142D-200 200:1  353[3120] 351[3107] 350 [3094] 865(7659] 352[3118] 350[3101] 349[3085] 12,9[114]  30,5[270]
DTR142D-250 250:1  127[1128] 126[1118] 125([1109] 865[7659] 127 [1126] 126 [1114] 125[1102] 10,2[90,3] 45,2 [400]
DTR142D-300 300:1  237[2098] 236 [2089] 235([2080] 865[7659] 237[2096] 236[2085] 234[2074] 10,7[94,3] 38,8[343]
DTR142D-400 400:1 170 [1506] 169 [1500] 169 [1494] 865[7659] 170[1505] 169 [1497] 168 [1489] 10,2[89,8] 42,8[379]
DTR142D-500 500:1  128[1130] 127[1125] 127[1121] 865(7659] 128[1129] 127 [1123] 126[1117] 9,96[88,11 45,0 [398]

A relacdo 5P foi projetada usando apenas a tecnologia de engrenagem de superficie
PowerTRUE.

Arelacdo 5T agrega uma maior capacidade de torque ao estagio das engrenagens True
Planetary.

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, consulte a fabrica.

www.thomsonlinear.com

Tr = Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de vida (til especificas.
J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto de
pinhdo).
Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga de
alto impacto.
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micron I

Classificacoes de carga radial e axial
DTRG0OD

Distancia X (pol)

0 .20 .39 59 19 98
X 1500 sorpm 337 . .
ﬂ 1250 - Velocidade Carga axial, F,
Fr _ 100 rpm = rpm N [lb]
, Z 1000 25 =
} % L — - = 50 2155 [484]
—7T77 ——=Fj % 500 rpm \\\ '-§ 100 1710 [384]
| g 0 [T00m Tt — Mog 250 1260 [283]
| £ 20 ® £ 500 1000 [225]
} % 5 10 15 20 2% 1000 794 [178]
Distancia X (mm)
DTRgo D Distancia X (pol)
0 39 19 1,18 1,57
X rpm
»ﬂ« 200 5 150 Velocidade Carga axial, F,
QF; = 1500 [0 1P" ¥ = ien N{ib]
i < =
uw ut 50 3157 [710]
L] = 250 rp =
‘%H T } B Rl — = 100 2506 [563]
! T m g 250 1846 [415]
§ £ —— 2 500 1465 [329]
| 0 0 1000 1163 [261]
} 0 10 20 30 40
Distancia X (mm)
DTR 1 1 5 D Distancia X (pol)
X 0 39 19 118 1,57 197
»ﬂ« 4000 [ strpm o Velocidade Carga axial, F,
‘ r 3000 [ " o rpm N [lb]
| S o 2 50 5742 [1291]
T T S 2000 [0 — W 100 4558 [1025]
! E o0 pm | — | — E 250 3358 [755]
! 51 % £ 500 2665 [599]
| 1000 2115 [476]
N 10 20 30 40 500
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
X 0 19 1,57 2,36 3,15
*ﬂ« 8000 ["Sorpm 1798 Velocidade Carga axial, F,
" 6000 e 349 d N lib]
| 134 =
| R - £ 50 11925 [2681]
TR S e —— o 100 9465 [2128]
| P [~ T~ F 250 6974 [1568]
1 & 2000 —r——T——m £ 500 5535 [1244]
| - 1 - 1000 4393 [988]
0l] 20 40 60 8 00

Distancia X (mm)

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil Lq de 10.000 horas para a
velocidade média de saida np,,,, como descrito na pagina 10.
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Redutores Planetarios True Planetary

Pronto para entrega imediata

Precisao 4 arco/minutos

Tamanhos de quadro 60 mm, 75 mm, 90 mm, 100 mm, 115 mm, 140 mm, 180 mm e 220 mm
Capacidade de torque até 2.970 Nm

Disponibilidade de relagao 4:1 a 100:1

Sistema de montagem RediMount™

Angulos em linha e retos disponiveis

* \/alueTRUE é uma nova linha de Redutores Planetarios de alto
desempenho e com prego competitivo de engrenagens da
Micron True Planetary

¢ Baixo custo — 30% abaixo do valor normal de mercado

¢ As engrenagens helicoidais com coroa True Planetary oferecem
maior capacidade de carga, menor folga e operagdo mais suave
e silenciosa em comparagdo com engrenagens nao helicoidais

e Ultra precisao — 4 arcos-min de folga

* Substituigao facil e barata para a maioria das caixas de
engrenagens helicoidais

* 0 alojamento de saida de aco inoxidavel fornece solida
estabilidade, adequado para aplicacdes sensiveis do ponto
de vista ambiental
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Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™

Namero da peca Estagios Folga (arco-min.)  Eficiéncia  Peso kg [Ibs] Disponibilidade de relacao
\VT006 1 4 95% 2[4,4] 4:1,5:1,7:1,10:1
2 5 90% 2,5[5,5] 16:1, 20:1, 25:1, 28:1, 35:1, 40:1, 50:1, 70:1, 100:1
VTO075 1 4 95% 2,5[5,5] 4:1,5:1,7:1,10:1
2 5 90% 3,0[6,6] 16:1, 20:1, 25:1, 28:1, 35:1, 40:1, 50:1, 70:1, 100:1
\VT090 1 4 95% 2,5[5,5] 4:1,5:1,7:1,10:1
2 5 90% 3,0[6,6] 16:1, 20:1, 25:1, 28:1, 35:1, 40:1, 50:1, 70:1, 100:1
V010 1 4 95% 6[13] 4:1,5:1,7:1,10:1
2 5 90% 8[18] 16:1, 20:1, 25:1, 28:1, 35:1, 40:1, 50:1, 70:1, 100:1
VT115 1 4 95% 6[13] 4:1,5:1,7:1,10:1
2 b 90% 8[18] 16:1, 20:1, 25:1, 28:1, 35:1, 40:1, 50:1, 70:1, 100:1
VT014 1 4 95% 14 [31] 4:1,5:1,7:1,10:1
2 3 90% 18 [40] 16:1, 20:1, 25:1, 28:1, 35:1, 40:1, 50:1, 70:1, 100:1
VT018 1 4 95% 40 [88] 4:1,5:1,7:1,10:1
2 3 90% 45 [99] 16:1, 20:1, 25:1, 28:1, 35:1, 40:1, 50:1, 70:1, 100:1
VT022 1 4 95% 741162] 4:1,5:1,7:1,10:1
2 5 90% 95 [209] 16:1, 20:1, 25:1, 28:1, 35:1, 40:1, 50:1, 70:1, 100:1
8:1,10:1, 12:1, 14:1, 15:1, 16:1, 20:1, 25:1, 28:1
0, r 2 ’ ’ r 2 ’ ’ r
LG U 2 93% 31661 30:1, 35:1, 40:1, 50:1
8:1,10:1, 12:1, 14:1, 15:1, 16:1, 20:1, 25:1, 28:1
0, r 12 2 ’ r 12 2 ’ r
LGRS U 2 93% 531 30:1, 35:1, 40:1, 50:1
8:1,10:1, 12:1, 14:1, 15:1, 16:1, 20:1, 25:1, 28:1
0, 2 r 2 ’ 2 r 2 r 2
VTR090 1 b 93% 5,3 [11,1] 30:1, 35:1, 40:1, 50:1
4:1,5:1, 8:1,10:1, 12:1, 14:1, 15:1, 16:1, 20:1, 25:1
0, r 12 r 2 2 2 2 2 2 r
LN L 2 9% 12126.2] 28:1, 30:1, 35:1, 40:1, 50:1
4:1,5:1, 8:1,10:1, 12:1, 14:1, 15:1, 16:1, 20:1, 25:1
0, r 2 r ’ r 2 2 2 2 r
CILE ! 2 9% 12126.2] 28:1, 30:1, 35:1, 40:1, 50:1
4:1,5:1,8:1,10:1,12:1, 14:1, 15:1, 16:1, 20:1, 25:1
0, r r r r r T r r r r
YIS U 2 9% 29 [64] 28:1, 30:1, 35:1, 40:1, 50:1
4:1,5:1,8:1,10:1, 12:1, 14:1, 15:1, 16:1, 20:1, 25:1
0, r r r r r r r r r r
L U ? 9% 48 [106] 28:1, 30:1, 35:1, 40:1, 50:1

Todas as relacdes no tamanho de quadro 60, 75, 100 e 140 estdo disponiveis para envio dentro de 24 horas através do Programa Gearhead Express.

* Eficiéncia medida em 100% do torque nominal
* A folga € o maximo para a vida (til da engrenagem
* Para outras relagdes, entre em contato com a fabrica
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Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™

e AD* L B —| = 1h9
QOE g6 ROSCA 0 X PROFUNDIDADE Q

l— Y

!

—— T T =

L_V_, OA K6

—> |« J ORIFICIOS PASSANTES @D 4 PL. -

H— = IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
G CIRCULO DE PARAFUSOS @C ™ QUADRADO F——>

Dimensoes em linha

F A B Y ') R | J E
Flange  Diametro do Comprimento Distancia da Comprimento Alturada Quadrado Comprimento Diametro

:;I: '::;: quadrado eixo de saida doeixode extremidade daentrada entrada dachave doombro do piloto
mm [pol] mm [pol] saida do eixo dachave dachave ™mIpoll mm [pol] mm [pol]
mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol]
VT006 61 [2,40] 16 [0,63] 48 [1,89] 1[0,04] 25[098]  18[0,71] 5[0,20] 1[0,04] 60 [2,36]
V1075 75[2,95] 22[0,86] 56 [2,20] 1,5[0,06] 32[1,26] 245[097] 61[0,24] 1[0,04] 70[2,75]
V1090 90 [3,54] 22[0,86] 48 [1,89] 1,5 [0,06] 32[1,26] 245([097] 6[0,24] 1[0,04] 80 [1,48]

VTO010 101 [3,98] 32[1,26] 88 [3,46] 3[0,12] 50[1,97] 35[1,38] 10[0,39] 2[0,08] 90 [3,54]
VT115* 115 [4,53] 32[1,26] 72[2,83] 3[0,12] 50[1,97] 35[1,38] 10[0,39] 2[0,08] 110 [4,33]
VT014 141 [5,55] 40 [1,57] 112 [4,41] 5[0,20] 70[2,76]  43[1,69] 12[0,47] 3[0.12] 130 [5,11]
VTO018 182 [7,17] 55 [2,17] 112 [4,41] 6[0,24] 70[2,76]  59[2,32] 16[0,63] 3[0.12] 180 [6,29]
V1022 220 [8,66] 75[2,95] 143 [5,63] 7[0,28] 90[354] 79,5[0,71] 20[0,78] 3[0,12] 180 [6,29]

Dimensodes em linha (continuagso)

G P H L c D 0 Q
Nimero Comprimento Espessura Comprimento Comprimento mm[poll Circulodo Orificiodo Roscado Profundidade
da peca do piloto  do flange efet_lvo parafuso  parafuso eixo de saida darosca
mm [pol] mm [pol] do pllolo 41-10:1 16:1-100:1 mm [pol] mm [pol] mm [pol] mm [pol]
mm [pol]
VT006 181[0,71] 7(0,28] 7(0,28] 57[2,24] 1054[4,15] 68[2,68] 5,6[0,22] M5 19[0,75]
VT075 20[0,79] 8[0,31] 7[0,28] 60[2,36] 117[4,60] 85][3,35] 7(0,28] M8 1910,75]
VT090 12[0,47] 10[0,39] 12[0,47] 682,671 125[4,92] 100(3,94] 6,6[0,26] M8 19[0,75]
VTO010 281[1,10] 10[0,39] 12[0,47] 783,071 146[574] 120([4,72] 9]0,35] M12 20 [0,80]
VT115*% 12[0,47] 12[0,47] 12 [0,47] 94[3,70] 1621[6,37]1 130[5,118]  9[0,35] M12 20 [0,80]
VT014 27 [1,06] 13[0,51] 14[0,55]  110,5[4,35] 195([7,67] 165[6,50] 11[0,43] M12 20 [0,80]
VTO018 27 [1,06] 15[0,59] 13[0,51] 136 [5,35] 244[9,60] 215[8,46] 13,5[0,53] M20 42[1,65]
V1022 35[1,38] 17 [0,67] 18[0,71] 131[5,15] 2321[9,13] 250([9,84] 17[0,67] M20 42[1,65]

Todas as relagdes no tamanho de quadro 60, 75, 100 e 140 estao disponiveis para envio dentro de 24 horas através do Programa Gearhead Express.

' Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Tpico = Torque de pico momentéaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida Util especificas. de pinhao).

* 0 desenho ndo é exatamente como mostrado para o VT115.
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Redutores Planetarios helicoidais de dngulo reto

A
AD*
¥

Dimensdes de angulo reto

Nimero
da peca

VTR006
VTRO75
VTR090
VTRO010
VTR115%
VTRO14
VTRO18

F
Flange
quadrado

de saida
mm [pol]

61 [2,40]
75 [2,95]
90 [3,54]
101 [3,98]
115 [4,53]
141 [5,55]
182[7,17]

A

Diametro

do eixo

de saida
mm [pol]

16 [0,63]
22 [0,86]
22 [0,86]
32[1,26]
32[1,26]
40 [1,57]
55[2,17]

B Y
Compri- Distan-
mento do ciada
eixo de extremi-

saida dade
mm [poll dg eixo
mm [pol]
1[0,04]
1,5 [0,06]
1,5[0,06]
3[0,12]
3[0,12]
510,20]
6 [0,24]

481,89]
56 [2,20]
481,89
88 [3,46]
72[2,83]
112 [4,41]
112 [4,41]

a— \/ —>

OA k6 MAX

== J  ORIFICIOS PASSANTES @D 4 PL~
IGUALMENTE ESPACADOS EM
H UM CIRCULO DE PARAFUSOS @C

'} R
Compri- Altura da
mento da entrada
entrada da chave

da chave mm [poll
mm [pol]

25[0,98]
32[1,26]
32[1,26]
50 [1,97]
50 [1,97]
70 [2,76]
70 [2,76]

181[0,71]
24,5[0,97]
24,5[0,97]

35[1,38]

35[1,38]

43[1,69]

59 [2,32]

Dimensdes de angulo reto (continuagao)

Nimero
da peca

VTR006
VTRO75
VTR090
VTRO10
VTR115%
VTRO14
VTRO18

P
Espes-
surado

flange
mm [pol]

710,28]
810,31]
10[0,39]
10[0,39]
12[0,47]
13[0,51]
15[0,59]

H
Compri-
mento
efetivo
do piloto
mm [pol]
710,28]
710,28]
121[0,47]
121[0,47]
121[0,47]
1410,55]
13[0,51]

L
Compri-
mento
mm [pol]

K
Distancia

saida
mm [pol]

109,5 [4,31]
141 [5,55]
141 [5,55]
193 [7,60]
193 [7,60]
231[9,09]
319[12,60]

79[3.11]
103 [4,05]
103 [4,05]

160 [6,23]
228[8,97]

* 0 desenho ndo é exatamente como mostrado para o VTR115

70

paraClLde parafuso

142,5([5,61] 120(4,72]
142,5[5,61] 130[5,118]

(H
Circulo do

D
Orificio
do

parafuso
mm [pol]

mm [pol]

68 [2,68]
85 [3,35]
100 [3,94]

5,6[0,22]
7[0,28]
6,6 [0,26]
9[0,35]
9[0,35]
165[6,50] 11[0,43]
215[8,46] 13,5[0,53]

t<— | h9
OE g6

ROSCA 0 X PROFUNDIDADE Q

QUADRADO F

| J 0
Quad- Compri- Rosca
rado da mentodo do eixo

chave ombro de
mm[poll  mmpoll  saida
mm [pol]

51[0,20]
6[0,24]
6[0,24]
10 [0,39]
10 [0,39]
12 [0,47]
16 [0,63]

110,04]
110,04]
1[0,04]
2[0,08]
2[0,08]
3[012]
3[012]

M5
M8
M8
M12
M12
M12
M20

M
Largura do

alojamento
mm [pol]

4:1&5:1

somente
95 [3,75]
114,5 [4,51]
122,5[4,82]
158 [6,19]
174 [6,82]
222 [8,74]
301[11,83]

Todas as
outras relagdes

95[3,75]
114,5[4,51]
122,5(4,82]

149 [5,88]

165 [6,51]

222[8,74]
273[10,76]

Distancia para CL de

outras relagdes

114,8 [4,52]
151 [5,95]
182[7,18]

QUADRADO T

Q
Profun-
didade

da

rosca
mm [pol]

E G
Diametro Com-
do piloto primento

mm [poll  do piloto
mm [pol]

1910,75]
1910,75]
19 [0,75]
20 [0,80]
20 [0,80]
20 [0,80]
42 [1,65]

60 [2,36]
70 [2,75]
80 [1,48]
90 [3,54]
110[4,33]
130 [5,11]
180 [6,29]

181[0,71]
20[0,79]
12 [0,47]
28[1,10]
24[0,94]
27 [1,06]
27 [1,06]

N T
Flange
quad-

rado de

entrada
mm [pol]

61[2,40]
75[2,95]
75[2,95]
101 [3,98]
101[3,98]
142 [5,59]
182[7,17]

entrada
mm [pol]
Todas as 4:1&5:1
somente
65 [2,55]
77 [3,04]
85[3,35]
107 [4,20]
123 [4,83]
151 [5,95]
210[8,25]

65 [2,55]
77[3,04]
85 [3,35]
99 3,89
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Redutores Planetarios helicoidais ValueTRUE™ True Planetary
Torque em linha: VT006-VT010

Especificagdes de Desempenho

Vida util de 20.000 horas | Rididez de forcé
Nimero dapeca  Relacéo Tr Tr Tr Tpico kg-cm? |g|Nt:17ame-mti)nrgao
(1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nmi[pol;lh] [pol-Ib-seg2x10] [pol-Ib/arco-min]
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
§ VT006-004 4:1 42 [375] 32[290] 28 [248] 91 [802] 0,20 [1,80] 2,36 [20,9]
£ VT006-005 5:1 41 [364] 34 [302] 30 [259] 88 [779] 0,13 [1,16] 2,30 [20,4]
VT006-007 7:1 40 [347] 36 [319] 32 [276] 84 [743] 0,11[0,96] 2,18[19,4]
VT006-010 10:1 22 [194] 19 [167] 17 [156] 79 [703] 0,10[0,85] 1,74 [15,4]
VT006-016 16:1 47 [410] 43 [383] 41[369] 99 [878] 0,16 [1,44] 2,40 [21,3]
VT006-020 20:1 47 [416] 44 [42] 42 [375] 100 [887] 0,16 [1,44] 2,36 [20,9]
VT006-025 25:1 45 [401] 42 [376] 41 [364] 96 [853] 0,16 [1,44] 2,32[20,5]
V/T006-028 28:1 48 [423] 45 [398] 43 [384] 102 [899] 0,16 [1,44] 2,21[19,6]
VT006-035 35:1 46 [408] 43 [384] 42 [127] 97 [864] 0,10 [0,85] 2,29 [20,3]
V/T006-040 40:1 49 [430] 46 [406] 44 [394] 103 [910] 0,10 [0,85] 2,40 [21,3]
VT006-050 50:1 47 [415] 44 [392] 43 [381] 99 [874] 0,10 [0,85] 2,36 [20,9]
VT006-070 70:1 44 [662] 42 [373] 41 [362] 93 [822] 0,10 [0,85] 2,21 [19,6]
V/T006-100 100:1 29 [256] 25 [224] 23 [211] 86 [766] 0,10 [0,85] 1,83[16,1]
E VT075-004 4:1 76 [671] 67 [587] 57 [503] 161 [1423] 0,46 [4,10] 6,30 [55,7]
£ VT075-005 5:1 74 [651] 67 [591] 59 [525] 157 [1383] 0,38 [3,40] 6,17 [54,6]
VT075-007 7:1 70 [621] 64 [569] 61 [541] 149 [1322] 0,31 [2,80] 5,46 [48,3]
VT075-010 10:1 40 [348] 34 [300] 32 [279] 141 [1254] 0,27 [2,40] 4,01 [35,6]
VT075-016 16:1 84 [738] 77 [686] 75 [659] 177 [1569] 0,31[2,80] 6,62 [58,6]
VT075-020 20:1 85 [747] 79 [698] 76 [671] 179 [1586] 0,31 [2,80] 6,48 [57,3]
VT075-025 25:1 82 [721] 77 [675] 74 [651] 173 [1528] 0,31 [2,80] 6,36 [56,3]
VT075-028 28:1 86 [761] 81([714] 77 [689] 182 [1610] 0,28 [2,50] 5,81 [51,4]
VT075-035 35:1 83 [734] 78 [690] 76 [667] 175 [1549] 0,16 [1,40] 6,01 [53,2]
VT075-040 40:1 87 [775] 83 [730] 80 [707] 185 [1632] 0,16 [1,40] 6,63 [58,7]
VT075-050 50:1 85 [747] 80 [706] 77 [683] 177 [1569] 0,16 [1,40] 6,50 [57,5]
VT075-070 70:1 80 [706] 76 [669] 74 [650] 167 [1475] 0,16 [1,40] 5,83 [51,6]
VT075-100 100:1 52 [462] 46 [405] 43 [380] 156 [1376] 0,15 [1,30] 4,05 [35,8]
§ VT090-004 4:1 76 [671] 67 [587] 57 [503] 161 [1423] 0,46 [4,10] 6,30 [55,7]
E  VT090-005 5:1 74 [651] 67 [591] 59 [525] 157 [1383] 0,38 [3,40] 6,17 [54,6]
VT090-007 7:1 70 [621] 64 [569] 61 [541] 149 [1322] 0,31 [2,80] 5,46 [48,3]
VT090-010 10:1 40 [348] 34 [300] 321[279] 141 [1254] 0,27 [2,40] 4,01 [35,6]
VT090-016 16:1 84 [738] 77 [686] 75 [659] 177 [1569] 0,31 [2,80] 6,62 [58,6]
VT090-020 20:1 85 [747] 79 [698] 76 [671] 179 [1586] 0,31 [2,80] 6,48 [57,3]
VT090-025 25:1 82 [721] 77 [675] 74 [651] 173 [1528] 0,31 [2,80] 6,36 [56,3]
VT090-028 28:1 86 [761] 81([714] 77 [689] 182 [1610] 0,28 [2,50] 5,81 [51,4]
VT090-035 35:1 83 [734] 78 [690] 76 [667] 175 [1549] 0,16 [1,40] 6,01 [53,2]
V/T090-040 40:1 87 [775] 83 [730] 80 [707] 185 [1632] 0,16 [1,40] 6,63 [58,7]
\/T090-050 50:1 85 [747] 80 [706] 77 [683] 177 [1569] 0,16 [1,40] 6,50 [57,5]
\/T090-070 70:1 80 [706] 76 [669] 74 [650] 167 [1475] 0,16 [1,40] 5,83 [51,6]
\V/T090-100 100:1 52 [462] 46 [405] 43 [380] 156 [1376] 0,15 [1,30] 4,05 [35,8]
g VT010-004 4:1 221 [1954] 158 [1405] 136 [1206] 463 [4093] 1,58 [14,00] 23,1 [204]
£ VT010-005 5:1 216 [1908] 166 [1465] 142 [1257] 451 [3991] 1,36 [12,00] 20,5[182]
VT010-007 7:1 206 [1825] 176 [1562] 151 [1340] 433 [3830] 0,97 [8,60] 19,0 [168]
VT010-010 10:1 115 [1016] 99 [872] 92 [808] 411 [3640] 0,90 [8,00] 13,0 [115]
VT010-016 16:1 246 [2174] 227 [2010] 206 [1827] 518 [4577] 1,10 [9,70] 24,6 [218]
VT010-020 20:1 249 [2205] 231 [2046] 221 [1954] 524 [4637] 1,10 [9,70] 21,9[194]
VT010-025 25:1 241 [2131] 224 [1985] 216 [1908] 506 [4477] 1,10 [9,70] 21,9[194]
VT010-028 28:1 254 [2248] 237 [2098] 228 [2018] 533 [4718] 0,94 [8,30] 19,0 [168]
VT010-035 35:1 246 [2172] 230 [2033] 221 [1959] 514 [4549] 0,79 [7,00] 18,8 [167]
VT010-040 40:1 259 [2291] 243 [2149] 234 [2075] 542 [4794] 0,79 [7,00] 24,7 [219]
VT010-050 50:1 250 [2212] 235 [2081] 228 [2012] 521 [4615] 0,78 [6,90] 21,7[192]
VT010-070 70:1 237 [2094] 223 [1977] 217 [1916] 491 [4349] 0,78 [6,90] 19,0 [168]
VT010-100 100:1 153 [1354] 134 [1185] 126 [1112] 459 [4059] 0,78 [6,90] 15,5 [137]

Todas as relacdes no tamanho de quadro 60, 75, 100 e 140 estdo disponiveis para envio dentro de 24 horas através do Programa Gearhead Express.
www.thomsonlinear.com



mrcron I

Redutores Planetarios helicoidais ValueTRUE™ True Planetary
Torque em linha: VT115-VT022

Especificagdes de Desempenho

Vida itil de 20.000 horas I e
Nimero dapeca  Relacéo Ty Tr Tr Tpico kg-cm? |g|Nt:17ame-mti)nrgao
(1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pak-ib] [pol-Ib-seg?10] [pol-Ib/arco-min]
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
2 VT115-004 4:1 221 [1954] 158 [1405] 136 [1206] 463 [4093] 1,58 [14,00] 23,1 [204]
E VT115-005 51 216 [1908] 166 [1465] 142 [1257] 451 [3991] 1,36 [12,00] 20,5[182]
VT115-007 7:1 206 [1825] 176 [1562] 151 [1340] 433 [3830] 0,97 [8,60] 19,0 [168]
VT115-010 10:1 115 [1016] 99 [872] 92 [808] 411 [3640] 0,90 [8,00] 13,0 [115]
VT115-016 16:1 246 [2174] 227 [2010] 206 [1827] 518 [4577] 1,10 [9,70] 24,6 [218]
VT115-020 20:1 249 [2205] 231 [2046] 221 [1954] 524 [4637] 1,10 [9,70] 21,9[194]
VT115-025 25:1 241 [2131] 224 [1985] 216 [1908] 506 [4477] 1,10 [9,70] 21,9[194]
VT115-028 28:1 254 [2248] 237 [2098] 228 [2018] 533 [4718] 0,94 [8,30] 19,0 [168]
VT115-035 35:1 246 [2172] 230 [2033] 221 [1959] 514 [4549] 0,79 [7,00] 18,8 [167]
VT115-040 40:1 259 [2291] 243 [2149] 234 [2075] 542 [4794] 0,79 [7,00] 24,7 [219]
VT115-050 50:1 250 [2212] 235 [2081] 228 [2012] 521 [4615] 0,78 [6,90] 21,7[192]
VT115-070 70:1 237 [2094] 223 [1977] 217 [1916] 491 [4349] 0,78 [6,90] 19,0 [168]
VT115-100 100:1 153 [1354] 134 [1185] 126 [1112] 459 [4059] 0,78 [6,90] 15,5 [137]
E VT014-004 4:1 518 [4583] 387 [3427] 332 [2940] 1066 [9431] 6,51 [57,60] 49,5 [438]
£ VT014-005 5:1 504 [4459] 403 [3571] 347 [3064] 1040 [9206] 5,02 [44,40] 45,9 [407]
VT014-007 7:1 483 [4274] 430 [3809] 369 [3268] 1002 [8866] 3,80 [33,60] 42,3 [378]
VT014-010 10:1 275 [2426] 235 [2075] 217 [1919] 956 [8459] 3,39 [30,00] 31,5 [280]
VT014-016 16:1 579 [5119] 532 [4704] 503 [4456] 1206 [10674] 4,21 [37,20] 52,2 [463]
VT014-020 20:1 587 [5195] 542 [4795] 518 [4583] 1224 [10832] 4,07 [36,00] 48,6 [431]
VT014-025 25:1 567 [5021] 526 [4654] 504 [4459] 1183 [10463] 4,07 [36,00] 48,6 [431]
VT014-028 28:1 599 [5303] 556 [4926] 534 [4725] 1248 [11047] 3,53 [31,20] 42,3 [375]
VT014-035 35:1 579 [5122] 539 [4774] 518 [4589] 1204 [10653] 2,99 [26,40] 39,6 [352]
VT014-040 40:1 612 [5413] 572 [5055] 550 [4867] 1271 [11248] 2,99 [26,40] 52,2 [461]
VT014-050 50:1 509 [5223] 553 [4893] 534 [4720] 1224 [10831] 2,85 [25,20] 48,6 [431]
VT014-070 70:1 559 [4949] 527 [4657] 509 [4504] 1155 [10223] 2,85 [25,20] 44,1 [392]
VT014-100 100:1 367 [3246] 320 [2838] 301 [2659] 1081 [9564] 2,85[25,20] 31,5[281]
g VT018-004 4:1 1203 [10649] 866 [7658] 743 [6570] 2242 [21609] 25,90 [229,00] 137,7 [1222]
E  VT018-005 b:1 1174 [10385] 902 [7981] 774 [6847] 2389 [21143] 20,00 [177,00] 135[1197]
VT018-007 7:1 1128 [9878] 962 [8512] 825 [7303] 2309 [20429] 14,60 [129,00] 120,6 [1067]
VT018-010 10:1 645 [5710] 550 [4864] 507 [4486] 2210[19561] 13,00 [115,00] 90,9 [804]
\VT018-016 16:1 1356 [12005]  1238[10963] 1125 [9959] 2800 [24779] 16,10 [142,00] 144,9 [1286]

VT018-020 20:1 1378 [12194]  1265[11191] 1203 [10649] 2846 [25187] 15,60 [138,00] 140,4 [1244]
VT018-025 25:1 1333 [11799]  1229[10877]  1174[10385] 2754 [24370] 15,60 [138,00] 117,9 [1044]

VT018-028 28:1 1409 [12466] 1301 [11518]  1245[11013]  2910[25751]  13,50[119,00] 124,2 [1103]
V/T018-035 35:1 1362 [120490] 1263 [11178]  1211[10714]  2810[24870]  11,40[101,00] 111,6 [988]
VT018-040 40:1 1439[12739]  1338[11846] 1285[11371]  2970([2611]  11,40[101,00] 144,9 [1286]
V/T018-050 50:1 1390 [12301] 1297 [11479]  1247[11042] 2863 [25338] 10,90 [96,00] 140,4 [1244]
VT018-070 70:1 1319[11667] 1236 [10339] 1193 [10555] ~ 2707 [23959] 10,90 [96,00] 124,2 [1103]
VT018-100 100:1 868 [7676] 757 [6698] 708 [6269] 2537 [22454] 10,90 [96,00] 92,7 [817]
g VT022-004 4:1 1815[16065] 1306 [11554] ~ 1121[9913] 4180 [36986] 87,00 [7,70] 386 [3414]
£ VT022-005 5:1 1892 [16740] 1360 [12038] 1167 [10328] 4093 [36225] 73,40 [6,50] 372 [3295]
VT022-007 7:1 1838 [16268] 1452 [12844]  1245[11019] 3933 [34804] 62,60 [5,55] 326 [2891]
VT022-010 10:1 1050 [9293] 893 [8097] 823 [7277] 3871 [34254] 56,90 [5,04] 227 [2012]
VT022-016 16:1 2218[19625]  1979[17513] 1697 [15025] 4722 [41793] 87,30[7,73] 392 [3472]
VT022-020 20:1 2254 [19948] 2062 [18246]  1815[16065] 4791 [42396] 73,60 [6,52] 392 [3470]
VT022-025 25:1 2184[19332] 2009 [17781] 1892 [16745] 4636 [41025] 73,10 [6,47] 376 [3329]
VT022-028 28:1 2304 [20394]  2125[18803] 2008 [17528] 4884 [43224] 62,70 [5,55] 391 [3469]
VT1022-035 35:1 2233[19765] 2067 [18294] 1976 [17494] ~ 4719 [41757] 62,50 [5,53] 376 [3328]
VT022-040 40:1 2357 [20864] 2188 [19359]  2095[18542] 4972 [43999] 57,20 [5,06] 391 [3466]
V/T022-050 50:1 2282[20199] 2125[18808] 2040 [18056] 4795 [42440] 57,10 [5,05] 376 [3326]
VT1022-070 70:1 2165[19159] 2026 [17930] 1951 [17270] 4523 [40023] 57,00 [5,04] 329 [2903]
VT022-100 100:1 1414[12512]  1232[10904]  1155[10220] 4367 [38647] 56,90 [5,04] 228 [2014]

Todas as relacdes no tamanho de quadro 60, 75, 100 e 140 estao disponiveis para envio dentro de 24 horas através do Programa Gearhead Express.
72 www.thomsonlinear.com



Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto ValueTRUE™

Torque de angulo reto: VTR006-VTRO75

Especificagdes de Desempenho

Nimero da peca  Relacao

VTRO006-008
VTR006-010
VTR006-012
VTR006-014
VTR006-015
VTR006-016
VTR006-020
VTR006-025
VTR006-028
VTR006-030
VTR006-035
VTR006-040
VTR006-050
VTR075-008
VTR075-010
VTR075-012
VTR075-014
VTR075-015
VTR075-016
VTR075-020
VTR075-025
VTR075-028
VTR075-030
VTR075-035
VTR075-040
VTR075-050

VTR006

VTR075

8:1
10:1
12:1
14:1
15:1
16:1
20:1
25:1
28:1
30:1
35:1
40:1
50:1

8:1
10:1
12:1
14:1
15:1
16:1
20:1
25:1
28:1
30:1
35:1
40:1
50:1

Vida atil de 20.000 horas
Tr Ty Tr
(1.000 rpm)  (3.000 rpm)  (5.000 rpm)
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
44 [390] 41 [358] 34 [303]
43 [382] 40 [350] 36 [319]
41 [358] 37 [327] 33 [295]
41 [358] 38 [335] 37 [327]
44 [390] 41 [366] 40 [350]
30 [263] 27 [239] 24 [215]
37 [327] 34 [303] 31 [271]
31[271] 28 [247] 25 [223]
42 [374] 40 [350] 39 [342]
25 [223] 22 [191] 21[183]
43 [382] 40 [350] 35[311]
26 [231] 23[199] 22[191]
27 [239] 23 [207] 22 [191]
80 [709] 73 [645] 70 [621]
77 [685] 71[629] 68 [605]
82 [725] 76 [669] 73 [645]
74 [653] 68 [605] 66 [581]
79 [701] 74 [653] 70 [621]
84 [741] 77 [685] 75 [661]
80 [709] 75[661] 72 [637]
82 [725] 77 [677] 72 [637]
77 [677] 72 [637] 69 [613]
45 [398] 40 [350] 37 [327]
77 [685] 73 [645] 70 [621]
47 [414] 41 [358] 38 [335]
48 [422] 42 [374] 40 [350]

1 Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,

consulte a fabrica.

T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas

de vida (til especificas.

www.thomsonlinear.com

Tpico
Nm [pol-Ib]

95 [844]
92 [812]
98 [868]
87 [773]
95 [836]
99 [876]
95 [844]
96 [852]
90 [797]
84 [741]
91 [804]
85 [749]
85 [749]
170 [1505]
165 [1458]
175 [1545]
157 [1386]
168 [1489]
177 [1569]
171 [1513]
173 [1529]
161 [1426]
149 [1322]
163 [1442]
151 [1338]
153 [1354]

J

kg-cm?

[pol-Ib-seg?x104]

0,50 [4,43]
0,49 [4,34]
0,39 [3,45]
0,49 [4,34]
0,39 [3,45]
0,39 [3,45]
0,39 [3,45]
0,38 [3,36]
0,39 (3,45]
0,42 [3,72]
0,38 [3,36]
0,39 [3,45]
0,38 [3,36]
1,90[16,81]
1,90 [16,81]
1,50 [13,28]
1,90 [16,81]
1,50 [13,28]
1,50 [13,28]
1,50 [13,28]
1,50 [13,28]
1,50 [13,28]
1,60 [14,16]
1,50 [13,28]
1,50 [13,28]
1,50 [13,28]

Nm/arc-min

[pol-Ib/arco-min]

1,89 [16,7]
1,62 [14,3]
1,80 [15,9]
2,16 [19,1]
2,16 [19,1]
2,16 [19,1]
2,16 [19,1]
2,07 [18,3]
1,98 [18,3]
2,07 [18,3]
2,07[18,3]
2,16 [19,1]
2,16 [19,1]
4,23 [37,4]
3,69 [32,7]
4,14 [36,6]
5,94 [52,6]
6,03 [53,4]
6,03 [53,4]
5,85 [51,8]
5,76 [51,0]
5,31 [47,0]
5,67 [47,0]
5,67 [50,2]
6,03 [53,4]
5,94 [52,6]

Rigidez de torcao

Thico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

de alto impacto.

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto

de pinh3o).
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mrcron I

Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto ValueTRUE™
Torque de angulo reto: VTR090-VTRO10

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 20.000 horas g T
Nimero da peca  Relagéo L B g Tpico kg-cm? |g|Nt:;arzm(i)nrgao
(1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-ib] [pol-Ib-seg?x10+] [pol-Ib/arco-min]
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
§ VTR090-008 8:1 80 [709] 73 [345] 70 [621] 170 [1505] 1,90[16,81] 4,23 [37,4]
e VTR090-010 10:1 77 [685] 71[629] 68 [605] 165 [1458] 1,90[16,81] 3,69 [32,7]
= VTR090-012 12:1 82 [725] 76 [669] 73 [645] 175 [1545] 1,50 [13,28] 4,14 [36,6]
VTR090-014 14:1 74 [653] 68 [605] 66 [581] 157 [1386] 1,90 [16,81] 5,94 [52,6]
VTR090-015 15:1 79[701] 74 [653] 70 [621] 168 [1489] 1,50 [13,28] 6,03 [53,4]
VTR090-016 16:1 84 [741] 77 [685] 75[661] 177 [1569] 1,50 [13,28] 6,03 [53,4]
VTR090-020 20:1 80 [709] 75[661] 72 [637] 171 [1513] 1,50 [13,28] 5,85 [51,8]
VTR090-025 25:1 82 [725] 77 [677] 72 [637] 173 [1529] 1,50 [13,28] 5,76 [51,0]
VTR090-028 28:1 77 [677] 72 [637] 69 [613] 161 [1426] 1,50 [13,28] 5,31 [47,0]
VTR090-030 30:1 45 [398] 40 [350] 37 [327] 149 [1322] 1,60 [14,16] 5,67 [50,2]
VTR090-035 35:1 77 [685] 73 [645] 70 [621] 163 [1442] 1,50 [13,28] 5,67 [50,2]
VTR090-040 40:1 47 [414] 41 [358] 38 [335] 151 [1338] 1,50 [13,28] 6,03 [53,4]
VTR090-050 50:1 48 [422] 42 [374] 40 [350] 153 [1354] 1,50 [13,28] 5,94 [52,6]
g VTR010-004 4:1 234 [2071] 195 [1728] 167 [1673] 492 [4357] 3,30 [29,20] 14,94 [132,2]
e VTR010-005 5:1 228 [2015] 203 [1800] 175 [1649] 478 [4229] 3,30 [29,20] 11,79 [104,3]
= VTR010-008 8:1 234 [2071] 195 [1728] 167 [1673] 492 [4357] 3,30 [29,20] 14,94 [132,2]
VTR010-010 10:1 228 [2015] 203 [1800] 175 [1649] 478 [4229] 3,30 [29,20] 11,79 [104,3]
VTR010-012 12:1 243 [2151] 221 [1951] 189 [1744] 508 [4492] 2,60 [23,01] 16,92 [149,7]
VTR010-014 14:1 217 [1920] 200 [1768] 186 [1649] 455 [4030] 3,30 [29,20] 20,79 [184,0]
VTRO010-015 15:1 233 [2063] 216 [1912] 197 [1744] 491 [4349] 2,50 [22,12] 21,87 [193,5]
VTR010-016 16:1 225 [1991] 205 [1816] 185 [1641] 518 [4580] 2,60 [23,01] 22,32 [197,9]
VTR010-020 20:1 238 [2103] 221 [1951] 212 [1872] 500 [4421] 2,60 [23,01] 19,89 [176,0]
VTR010-025 25:1 211 [1864] 193 [1705] 174 [1532] 506 [4476] 2,50 [22,12] 19,89 [176,0]
VTR010-028 281 226 [1999] 211 [1854] 203 [1792] 473 [4190] 2,60 [23,01] 17,28 [152,9]
VTR010-030 30:1 132 [1171] 115[1020] 107 [948] 439 [3887] 2,80 [24,78] 17,19 [152,9]
VTR010-035 35:1 229 [2023] 214 [1896] 206 [1824] 479 [4237] 2,50 [22,12] 17,10 [152,1]
VTR010-040 40:1 137 [1211] 119[1051] 112 [988] 445 [3935] 2,60 [23,01] 22,41 [198,3]
VTR010-050 50:1 140 [1243] 122 [1083] 115 [1020] 4438 [3967] 2,50 [22,12] 19,71 [174,4]

' Relag@es sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida Util especificas. de pinhao).
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Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto ValueTRUE™

Torque de angulo reto: VTR115, VTR014, VTR018

Especificagdes de Desempenho

Nimero da peca  Relacéo

VTR115-004
VTR115-005
VTR115-008
VTR115-010
VTR115-012
VTR115-014
VTR115-015
VTR115-016
VTR115-020
VTR115-025
VTR115-028
VTR115-030
VTR115-035
VTR115-040
VTR115-050
VTR014-004
VTR014-005
VTR014-008
VTR014-010
VTR014-012
VTR014-014
VTR014-015
VTR014-016
VTR014-020
VTRO014-025
VTRO014-028
VTR014-030
VTR014-035
VTR014-040
VTR014-050
VTR018-004
VTR018-005
VTR018-008
VTR018-010
VTR018-012
VTR018-014
VTR018-015
VTR018-016
VTR018-020
VTRO018-025
VTRO018-028
VTRO018-030
VTR018-035
VTR018-040
VTR018-050

VTR115

VTRO14

VTRO018

' Relagbes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,

consulte a fabrica.

T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas

de vida Util especificas.

4:1

3E]
8:1
10:1
12:1
14:1
15:1
16:1
20:1
25:1
28:1
30:1
35:1
40:1
50:1
4:1

51
8:1
10:1
12:1
14:1
15:1
16:1
20:1
25:1
28:1
30:1
35:1
40:1
50:1
4:1

51
8:1
10:1
12:1
14:1
15:1
16:1
20:1
25:1
28:1
30:1
35:1
40:1
50:1

www.thomsonlinear.com

Vida atil de 20.000 horas
(1.000 rpm)  (3.000 rpm)  (5.000 rpm)
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
234 [2071] 195 [1728] 167 [1481]
228 [2015] 203 [1800] 175 [1545]
234 [2071] 195 [1728] 167 [1481]
228 [2015] 203 [1800] 175 [1545]
243 [2151] 221 [1951] 189 [1673]
217 [1920] 200 [1768] 186 [1649]
233 [2063] 216 [1912] 197 [1744]
225[1991] 205 [1816] 185 [1641]
238 [2103] 221 [1951] 212 [1872]
211[1864] 193 [1705] 174 [1537]
226 [1999] 211 [1864] 203 [1792]
132 [1171] 115 [1020] 107 [948]
229 [2023] 214 [1896] 203 [1824]
137 [1211] 119 [1051] 112 [988]
140 [1243] 122 [1083] 115 [1020]
550 [4867] 477 [4221] 409 [3616]
534 [4723] 485 [4293] 427 [3775]
550 [4867] 477 [4221] 409 [3616]
534 [4723] 485 [4293] 427 [3775]
567 [5018] 518 [4580] 462 [4086]
509 [4500] 466 [4126] 444 [3927]
549 [4859] 504 [4460] 480 [4245]
525 [4644] 479 [4237] 433 [3831]
560 [4954] 517 [4572] 493 [4365]
532 [4707] 494 [4373] 474 [4198]
532 [4707] 494 [4373] 474 [4198]
317 [2804] 275 [2429] 256 [2262]
539 [4771] 502 [4444] 483 [4277]
328 [2899] 285 [2525] 266 [2350]
338 [2987] 293 [2597] 275 [2429]
1285[11374] 1066 [9431] 914 [8092]
1247 [11039] 1111 [9829] 952 [8427]
1285[11374] 1066 [9431] 914 [8092]
1247[11039] 1111 [9829] 952 [8427]
1328 [11748]  1203[10649] 1032 [9136]
1193[10554] 1085 [9606] 1016 [8992]
1287 [11390] 1174 [10386] 1076 [9518]
1199 [10609] 1094 [9685] 989 [8754]
1314[11629]  1205[10665] 1148 [10155]
1054 [9327] 962 [8515] 870 [7702]
1251110711 1156 [10227] ~ 1105 [9781]
747 [6611] 645 [5711] 600 [5313]
1268 [11223] 1176 [10410] 1128 [9980]
775 [6858] 671 [5942] 626 [5536]
338 [2987] 691 [6117] 645 [5711]

de alto impacto.

de pinh3o).

Tpico
Nm [pol-Ib]

492 [4357]
478 [4229]
492 [4357]
478 [4229]
508 [4492]
455 [4030]
491 [4349]
518 [4580]
500 [4421]
506 [4476]
473 [4190]
439 [3887]
479 [4237]
445 [3935]
448 [3967]
1142 [10108]
1110 [9821]
1142 [10108]
1110 [9821]
1182 [10458]
1061 [9391]
1145 [10131]
1206 [10673]
1166 [10323]
1183 [10466]
1108 [9805]
1029 [9104]
1121 [9924]
1043 [9231]
1054 [9327]
2636 [23329]
2566 [22708]
2636 [23329]
2566 [22708]
2736 [24214]
2460 [21768]
2655 [23497]
2800 [24779]
2713 [24007]
2754 [24373]
2583 [22860]
2399 [21227]
2617 [23162]
2437 [21569]
2465 [21816]

J
kg-cm?
[pol-Ib-seg?x10]

3,30 [29,20]
3,30 [29,20]
3,30 [29,20]
3,30 [29,20]
2,60 [23,01]
3,30[29,20]
2,50[22,12]
2,60 [23,01]
2,60 [23,01]
2,50 [22,12]
2,60 [23,01]
2,80 [24,78]
2,50[22,12]
2,60 [23,01]
2,50 [22,12]
16,00 [141,60]
16,00 [141,60]
16,00 [141,60]
16,00 [141,60]
13,00 [115,05]
16,00 [141,60]
12,00 [106,20]
13,00 [115,05]
13,00 [115,05]
13,00 [115,05]
13,00 [115,05]
14,00 [123,90]
12,00 [106,20]
13,00 [115,05]
12,00 [106,20]
45 [398]
45 [398]
45 [398]
45 [398]
36 [319]
45 [398]
35[310]
36 [319]
36 [319]
35[310]
36 [319]
38 [336]
35[310]
36 [319]
35[310]

Rigidez de torcao

Nm/arc-min
[pol-Ib/arco-min]

14,94 [132,2]
11,79 [104,3]
14,94 [132,2]
11,79 [104,3]
16,92 [149,7]
20,79 [184,0]
21,87 [193,5]
22,32[197,3]
19,89 [176,0]
19,89 [176,0]
17,28 [152,9]
17,19 [152,1]
17,10 [151,3]
22,41[198,3]
19,71 [174,4]
33,03 [292,0]
28,71 [254,0]
33,03 [292,0]
28,71 [254,0]
19,89 [176,0]
46,44 [411,0]
46,53 [412,0]
47,52 [421,0]
44,28 [392,0]
38,52 [341,0]
38,52 [341,0]
40,23 [356,0]
36,18 [320,0]
47,34 [419,0]
44,28 [392,0]
102 [900]
83[733]
102 [900]
83 [733]
57 [502]
100 [884]
130 [1147]
132 [1171]
128 [1131]
107 [948]
113 [1004]
102 [900]
102 [900]
132 [1171]
128 [1131]

Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

J = Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
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micron I

Classificacoes de carga radial e axial

VTOOB Distancia X (pol)
59 98 118 138 15 177
I

F, 6600

1484

—x— a0 [—200m - Velocidade Carga axial, F,
J = w00 m"'"" — L w rpm N [Ibf]
u 250 rpm I — [——— =
[ S I . -EN*F ™ o1 | — |™ = 50 7198 [1618]
n ) L e § 100 5710 [1284]
Fom s 250 4208 [946]
* “ ” Disl::ciax(?:m) “ ® 500 3342 [751]
1000 2652 [596]
VT075 e VT090 w0 98 1,3:“'5““1(.;';“” 21 o
F, 50rpm
F—x—| m . 131 Velocidade Carga axial, F,
6600 1484
J E 5500 —] = 1z 2 Ui N[Ib']
= oo | 250rem | [ u
T e ‘7“ b 3322 1:::;';3: [ L :i: £ 50 9903 [2227]
—l g 200 —— E— w g 100 7863 []768]
= 1o = 250 5793 [1303]
8 35Dislénciax4(5mm) ® 500 4599 “034]
1000 3650 [821]
VTO] 0 e VT1 1 5 19 118 1,57 Dis“lﬁ,:;ia XZ(,';;I) 215 315
F, 15400 3462
—x—] 13200 Soen 2968 Velocidade Carga axial, F,
| 5 1000 —— 10 pm § — un g rpm N [lb]
= 8800 250 rpm ] 1979 =
B T e I == e I e e i e ™ 50 13675 [3075]
g 1000 pm~—— [—— | [ g 100 11.107 [2497]
—I g 4400 S — el g
€ 200 I — Y 250 8435 [1897]
20 30 40 50 60 70 80 500 6855 [1 542]
Distancia X (mm) 1000 5568 [1252]
VTO'I 4 Distancia X (pol)
) 0 —2 157 236 315 394 s
% 50 [ 82 Velocidade Carga axial, F,
J S 22000 |—2Em a6 = rpm Nlib]
: | LT = 50 25,374 [5705]
R = 4—& % om0 2o S a5 5
u € o e T e 100 20.609 [4633]
£ w0 masSs =N 250 15.657 [3520]
- 40 = - - 500 12.716 [2859]
Distancia X (mm) 1000 10.329 [2322]
Distancia X (pol)
28500 Sn'pm‘l,‘IB 1,97 2,75 354 433 4655
} Velocidade Carga axial, F
33000 T ~_ M9 g . F,
= 27500 L - — 682 rpm Nlb]
Ezzoon " 250 pm | [ | E 50 34.538 [7765]
i S e 100 21.414 [6163]
s i i o 160008
30 50 70 %0 0 : [3605]
Distancia X (mm) 1000 12.726 [2861]
VT022 Disténcia X (pol)
. g0 1574 2,361 3,148 3,935 4,722 10000
x| noen Velocidade Carga axial, F
S 35584 1100 rpm 8000 E '“a
J E . 250!pm\\\ - . ; rpm N [Ib]
I ‘7& E 17792 ::z:mm::\\ ——= a0 E 50 32.351 [3655]
—I & s ’ e E— e £ 100 26.277 [2969]
250 19.962 [2256]
% 60 8 100 120 500 16.214 [1832]

Distancia X (mm)

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil L;q de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,,, como descrito na pagina 10,
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Classificacoes de carga radial e axial

VTRO06

—————————————————— =

VTR075 e VTR090

X
| 1 Fa

VTRO10 e VTR115

eeeeeeeeee L
VTRO14
]

VTRO18 F

| %R

Forga radial, F,, (N)

Distancia X (pol)

59 29 8 118 138 15 171
6600 ‘ 1484
5500 5"""'" 1237
= w0 100 rpm — 990
= \\ \\\
5 — 250 — m
< 1w e —— —
T 2m S0g rpm ——_| I — 95
g R s e s s e
£ 1100 ‘ — s
15 20 25 30 3 40 45
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
98 138 177 217
8800 1979
50rpm
7700 1731
6600 [00R 1484
2
2 50 = 1237
= 250 rpm  —
% 4400 500 r:m\ N 990
5 [
T 0 o = 72
€ pm—] ]
g 2m — — 195
£ 100 28
3 35 [3 55
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
J9 118 151 197 236 275 315 354
15400 3462
13200 Srpm 2968
_ 11000 —— 100mp 2473
2 W — — 1979
w 50 rpm —]|
4 | e ) e
5 6600 proms —1 —— 1484
T T 990
g I e —
£ 2200 495
20 30 40 5 6 70 8 9
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
R 157 236 315 394
33000 ‘ 7419
0
27500 |—> "’"" 6182
s 200 % """‘ 194
ut 250 rpm I~
L e — = 3710
E tro00 [0 am T [ 273
13 I e e s i N
£ 5500 —r— 1237
20 [ 60 80 100
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
118 197 275 354 433
38500 [ sgpm 8655
33000 | 719
100 rpm
27500 6182 T
[~ I =
2000 [~z | ] s
500 rpm ~| — =
16500 " — a0 £
oo | —1  — | [ ] g
11000 —————F—— (43 3
5500 [y 2
30 50 70 % 110

Distancia X (mm)

Forca radial, F, (Ibf)

Forca radial, F,, (Ibf)

Forca radial, F,, (Ibf)

Forca radial, F,, (Ibf)

Redutores Planetarios TRUE Planetary™

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Carga axial, F,
N ib]
7198 [1618]
5710 [1284]
4208 [946]
3342 [751]
2652 [596]

Carga axial, F,
N ib]
9903 [2227]
7863 [1768]
5793 [1303]
4599 [1034]
3650 [821]

Carga axial, F,
N [b]
13.675 [3075]
11.107 [2497]
8435 [1897]
6855 [1542]
5568 [1252]

Carga axial, F,
Nib]
25.374 [5705]
20.609 [4633]
15.657 [3520]
12.716 [2859]
10.329 [2322]

Carga axial, F,
N ib]
34.538 [7765]
27.414 [6163]
20.197 [4541]
16.034 [3605]
12.726 [2861]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil L;q de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,,, como descrito na pagina 10,
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UltraTRUE™

Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™

Pronto para entrega imediata

Precisao 4 arco/minutos

Tamanhos de quadro 60 mm, 75 mm, 90 mm, 100 mm, 115 mm, 140 mm, 180 mm e 220 mm
Capacidade de torque até 3.300 Nm

Disponibilidade de relacao 4:1 a 100:1

Capacidade de carga radial até 37.910 N

Sistema de montagem RediMount™

®

@

O,

@ Alojamento de saida integrado de peca iinica

Rolamentos de rolo conicos
oferecem alta capacidade de carga radial
e axial

Engrenagens helicoidais de agco com coroa
HRC 55-60

oferecem alta capacidade de torque
e operacdo mais suave

0 rolamento de esferas com ranhuras
profundas vedadas

oferecem alta capacidade de carga
radial

Sistema RediMount™
proporciona uma instalagdo do motor
livre de erros

e engrenagem interna

Engrenagens Micron True Planetary™

@ Alojamento de aluminio anodizado enviadas dentro de 24 horas!

reduz o peso e evita a corrosao

Precisa logo? Veja a capa de tras
do catalogo para obter mais detalhes.

www.thomsonlinear.com 79



micron
UltraTRUE™ tamanho 60

Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™ Métrico
[ AD t “1}389, (2,3&333?61” s "19;97?957)
M5 ROSCA X
! \ 19(0,75) DE
(,28) — g— — = “}4' _ | - PROFUNDIDADE
' G| &
4 ‘ Ny 171:9)
SN '
—t——- -——- — —| |- {fe= N
T ! /j
25 A s
98] REEAN ‘ A)
056 (0,22) PELOS ORIFICIOS /|
=1 4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS
(,04) EM UM CIRCULO DE PARAFUSOS
7 - = 068 (2,68) 6150
(,28) 18 (2,40)
— — (1)
. = Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relagéo’ Dlm?l_'.lsao Folga Peso Eficiéncia AD** = Comprimento do adaptador
[arc-min] kg [Ib] 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
mm [pol] ..
- M.S. = Superficie de montagem
4:1a10:1 57[2,25] 4méx. 2[44] 95% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
16:1 a 100:1 1054[4,15] 5max. 25[55] 90%

Especificacdes de Desempenho

Vida qtil de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas Rigidez
Nimero Relagéo’ Ty Ty Ty T pico Ty Tr Ty o de torcao
da peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm[pol-ibl (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) el ", seg10¥]  Nm/arc-min
Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib [pol-Ib/arco-min]

UT006-004 41 43 [426] 44 [387] 38[340] 101([891] 47 [417] 36 [322] 31 [276] ,20[1,80] 2,62 [23,2]
UT006-005 51 47 [413] 43 [377] 40 [355] 98 [865] 46 [404] 38 [336] 33 [288] 13 [1,16] 2,56 [22,7]
UT006-007 71 45 [394] 41 [362] 39 [345] 93 [825] 44 [385] 40 [354] 35[307] J111,96] 2,42 [21,5]
UT006-010 10:1 26 [232] 23 [200] 21 [186] 88 [781] 24 [215] 21 [185] 19[173] ,10[,85] 1,93 [17,1]
UT006-016 16:1 53 [467] 49 [435] 47 [419] 110 [975] 52 [456] 48 [426] 46 [410] 16 [1,44] 2,67 [23,7]
UT006-020 20:1 53 [472] 50 [442] 48 [426] 111[985] 52 [462] 49 [432] 47 [417] ,16 [1,44] 2,62 [23,2]
UT006-025 25:1 51 [456] 48 [428] 47 [413] 107 [948] 50 [446] 47 [418] 46 [404] 16 [1,44] 2,58 [22,8]
UT006-028 28:1 54 [481] 51 [452] 49[437] 113[999] 53 [470] 50 [442] 48 [427] ,16 [1,44] 2,46 [21,8]
UT006-035 35:1 52 [463] 49 [437] 48 [423] 108 [960] 51 [453] 48 [427] 47 [414] ,10[,85] 2,54 [22,5]
UT006-040 40:1 55 [489] 52 [462] 511[447] 114[1011] 54 [478] 51 [451] 49 [438] J101[,85] 2,67 [23,7]
UT006-050 50:1 53 [471] 50 [446] 49[433] 110[971] 52 [461] 49 [436] 48 [423] ,10 [,85] 2,62 [23,2]
UT006-070  70:1 50 [445] 48 [423] 46 [411] 103 [913]  49[435] 47 [414] 45 [402] ,10[,85] 2,46 [21,8]
UT006-100  100:1 35[307] 30 [269] 29 [253] 96 [851] 32 [284] 28 [249] 26 [234] ,10[,85] 2,03[17,9]

Todas as relacdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida Util especificas.

80

Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
UltraTRUE™ tamanho 75

Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™ Métrico
A0 t ';fo) 12,7?5292??547) *(23:;3350]
(;\]2) 1 ; | — 15 | ’\fg (%giféEX
(,06) > /. _PROFUNDIDADE
@
/ | \ !_1292'2»
H l—l,sgegi;gszi , '
R S — | — — | = e - D -
in x \ | I
113,2257 SEN < > D
| 57(0,28) PELOS ORIFICIOS
— k‘ (}4, 4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
. CIRCULO DE PARAFUSOS o 85 (3,35)
7T | |—
(28) " oo
— —(,78)
- = Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relacio’ Dlm?LElsao Folga Peso Eficiéncia AD** = Comprimento do adaptador
¢ [pol] [arc-min] kg [Ib] 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
. - M 1o 5 T M.S. = Superficie de montagem
41a101 60(235]  4max. 25[55]  95% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
16:1 a 100:1 117[460] 5max. 3,0[66] 90%

Especificagdes de Desempenho

Nimero
da peca

UT075-004
UT075-005
UT075-007
UT075-010
UT075-016
UT075-020
UT075-025
UT075-028
UT075-035
UT075-040
UT075-050
UT075-070
UT075-100

Relacao'

4:1

51

71
10:1
16:1
20:1
251
28:1
35:1
40:1
50:1
70:1
100:1

Vida qtil de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas Rigidez
Tr Tr Tr T pico Tr Tr Tr kgcm? de torgéo
(1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-ib] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) (po.ib-seqrxio]  Nm/arc-min
Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]
86 [762] 78 [689] 73[649] 179 [1581] 84 [746] 74 [652] 63 [559] A6[4,1] 7,00 [61,9]
84 [740] 76 [672] 72 [636] 174 [1537] 82[723] 74 [657] 66 [583] ,38[3,4] 6,86 [60,7]
80 [706] 73 [646] 69[615] 166 [1469] 78 [690] 71 [632] 68 [601] ,3112,8] 6,07 [53,7]
47 [418] 41 [360] 38[335] 157 [1393] 44[387] 38 [333] 35[310] ,271[2,4] 4,46 [39,5]
95 [838] 88 [780] 85[749] 197[1743] 93 [820] 86 [762] 83 [732] 31[2,8] 7,36 [65,1]
96 [849] 90 [792] 86 [762] 199 [1762] 94 [830] 88 [775] 84 [746] 31[2,8] 7,20 [63,7]
93 [820] 87 [767] 84 [740] 192[1698] 91 [801] 85 [750] 82 [723] ,3112,8] 7,07 [62,6]
98 [864] 92 [811] 88[782] 202[1789] 96 [845] 90 [793] 86 [765] ,28 [ 2,5] 6,45 [57,1]
94 [834] 89 [784] 86 [758] 194 [1721] 92 [815] 87 [767] 84 [741] J16[1,4] 6,68 [59,1]
99 [880] 94 [829] 91[802] 205[1813] 97 [861] 92 [811] 89 [785] J16[1,4] 7,37 [65,2]
96 [849] 91 [801] 88 [777] 197 [1743] 94 [830] 89 [784] 86 [759] J16[1,4] 7,22 [63,9]
91 [802] 86 [760] 83[738] 185[1639] 89 [784] 84 [743] 82 [722] J16[1,4] 6,48 [57,3]
63 [554] 55 [486] 52 [456] 173 [1529] 58 [513] 51 [450] 48 [422] J15[1,3] 4,50 [39,8]

Todas as relagdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

' Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida (til especificas.

www.thomsonlinear.com

Thico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™ Meétrico
— AD* L “"‘859) (3,1/?932?3?548” i 1,23527,2350;
10 M8 ROSCA X
(,39) — @|— 15 19(0,75) DE
= (,06) - PROFUNDIDADE
o
, | \ - (z;;jg)
= r (,Bgﬁgllz,ggﬁzi
— o — | |- = —A&) -
[ f /_{
32 _ | M) 24
(1,26) BEN ~ 4D
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7 — |- 0100 (3,94) 9050,
(28) 12 (354)
— — (47)
Dimensao Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relagéo’ v [Folga] I:e[sl;tg Eficiancin AD** = Comprimento do adaptador _
mm [pol] arc-min g dO comprimento e a largura do adaptador variam dependendo
. tor.
41a10:1 68[266] 4max. 25[55  95% MS = Sterficie d
r r r S.= t
16:1a1001  125[491] 5max. 30066  90% e oulada Bm 100

A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Especificacdes de Desempenho
Vida dtil de 10.000 horas

Nimero
da peca

UT090-004
UT090-005
UT090-007
UT090-010
UT090-016
UT090-020
UT090-025
UT090-028
UT090-035
UT090-040
UT090-050
UT090-070
UT090-100

Relacao'

4:1

51

71
10:1
16:1
20:1
251
28:1
35:1
40:1
50:1
70:1
100:1

Vida atil de 20.000 horas

cm?

46 [4,1]
38[34]
31[2,8]
271[2,4]
311[2,8]
31[2,8]
31[2,8]
28 [2,5]
16 [1,4]
16 [1,4]
16 [1,4]
16 1[1,4]

Rigidez
de torcao

[pol-Ib/arco-min]

7,00(61,9]
6,86 [60,7]
6,07 [53,7]
4,46 [39,5]
7,36 [65,1]
7,20 [63,7]
7,07 [62,6]
6,45 [57,1]
6,68 [59,1]
7,371[65,2]
7,22 [63,9]
6,48 [57,3]

Tr Tr Tr T pico Tr Tr Tr kg-
(1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm[pol-bl (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [y b-seqaipy)  Nm/arc-min

Nm [pol-Ib] ~ Nm[pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-1b] Nm [pol-Ib]

86 [762] 78 [689] 73[649] 179[1581] 84[746]  74[652] 63 [559]
84 [740] 76 [672] 72 [636] 174 [1537] 82 [723] 74 [657] 66 [583]
80 [706] 73 [646] 69 [615] 166 [1469] 78 [690] 71[632] 68 [601]
47[418]  41[360]  38[335] 157[1393] 44[387]  38(333]  35[310]
95 [838] 88 [780]  85([749] 197 [1743] 93 [820] 86 [762] 83 [732]
96 [849] 90 [792] 86 [762] 199 [1762] 94 [830] 88 [775] 84 [746]
93 [820] 87 [767] 84 [740] 192[1698] 91 [801] 85 [750] 82 [723]
98 [864] 92 [811] 881[782] 202[1789] 96 [845] 90 [793] 86 [765]
94 [834] 89 [784] 86 [758] 194 [1721] 92[815] 87 [767] 84 [741]
99 [880] 94 [829] 91[802] 205[1813] 97 [861] 92 [811] 89 [785]
96 [849] 91 [801] 88[777]1 197 [1743] 94 [830] 89 [784] 86 [759]
91 [802] 86 [760] 83[738] 185[1639] 89 [784] 84 [743] 82 [722]
63 [554] 55 [486] 52 [456] 173 [1529] 58 [513] 51 [450] 48 [422]

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida Util especificas.

82

A5[1,3]

4,50 [39,8]

Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
UltraTRUE™ tamanho 10

Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™

290 g6

10h9

(,3937/,3923)

M12 ROSCA X
20 (0,80) DE
PROFUNDIDADE

45

%
[ 03

Métric

0 comprimento e a largura do adaptador variam dependendo

— AD* L (;fm (3,5428/3,5420) e
10
(39 — 21— —k 3
(12) ~
ey i
" .
i [ nasanasn :
—f—-—- - —— — = |- = -\
I T \ .
50 | N |
(1,97) {9\ '
| 59(0,35) PELOS ORIFICIOS 4 PL. J
2 IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
(,08) CIRCULO DE PARAFUSOS
12— = 0120 (4,72) 10150,
(47) 2 (3,98)
- (110
Dimensao Todas as dime_ns()es sdo: mm (polegada)
Relagéo’ v Folga  Peso ppoan oo AD** = Comprimento do adaptador
[arc-min] kg [Ib]
ol do motor.
. . A 0, "
41a101 783,07 4 mallx. 6[13] 95% M.S. = Superficie de montagem
16:1 a 100:1 146[5,75] 5max.  8[18] 90%

Especificacdes de Desempenho

Nimero
da peca

UTO010-004
UT010-005
UT010-007
UT010-010
UT010-016
UT010-020
UT010-025
UT010-028
UT010-035
UT010-040
UT010-050
UT010-070
UTO010-100

Vida atil de 10.000 horas

Relagao' Tr Tr Tr
(1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm)
Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib]
41 252 [2229] 217[1922] 186 [1649]
51 245[2168] 220 [1950] 194 [1720]
71 234 [2074] 213[1882] 201 [1780]
10:1 138 [1220] 118 [1048] 110 [971]
16:1 279 [2471] 258 [2284] 247 [2184]
20:1 283 [2505] 263 [2325] 252 [2229]
25:1 274 [2422] 255 [2256] 245 [2168]
28:1 289 [2554] 269 [2384] 259 [2293]
35:1 279 [2468] 261 [2310] 252 [2227]
40:1 294 [2604] 276 [2442] 266 [2357]
50:1 284 [2514] 267 [2364] 258 [2286]
70:1 269 [2380] 254 [2246] 246 [2177]
100:1 184 [1626] 161 [1423] 151 [1335]

Vida iitil de 20.000 horas
T pico Ty Ty Ty kg-cm?
Nm [pol-Ib] (1000 rpm) (3000 rpm) (5000 rpm) [pol-Ib-seg?x10°]
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-1b]

514 [4548] 245[2171] 176 [1561] 151[1340] 1,58 [14,0]
501 [4434] 240([2120] 184[1628] 158([1397] 1,36 [12,0]
481 [4256] 229 [2028] 196 [1736] 168 [1489] ,97[8,6]
457 [4044] 128[1129] 110[969] 102 [898] ,90[8,0]
575 [5085] 273 [2416] 252 [2233] 229[2030] 1,10[9,7]
582 [5152] 277 [2450] 257 [2273] 245([2171] 1,10[9,7]
562 [4974] 268 [2368] 249 [2206] 240 [2120] 1,10[9,7]
592 [5242] 282 [2498] 263 [2331] 253 [2242] ,94[8,3]
571[5054] 273 [2413] 255([2259] 246 [2177] ,79[7,0]
602 [5327] 288 [2546] 270 [2388] 260 [2305] ,79[7,0]
579 [5128] 278 [2458] 261([2312] 253[2235] ,78[6,9]
546 [4832] 263 [2327] 248([2197] 241[2129] ,78[6,9]
510 [4510] 170[1504] 149[1317] 140[1235] ,78[6,9]

A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Todas as relacdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

' Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida (til especificas.

www.thomsonlinear.com

Rigidez
de torcao
Nm/arc-min

[pol-Ib/arco-mi

25,7 [227]
22,8 [202]
21,1[187]
14,4 [128]
21,3 [242]
24,3[215]
24,3 [215]
21,1[187]
20,9 [185]
27,4 [243]
24,1 [213]
21,1[187]
17,2 [152]

Thico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).

0
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Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™ Métrico
. 2110 g6 ROSCA M12 X
~AD L o (4.3307/4,3298) 20 (0,80) DE PROFUNDIDADE
_ i @32 k6
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:/ 5o J @10 ho
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2
1ol Ll ©® ey
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Dimensio Todas as dimens@es sdo: mm (polegada)
Relagdo' o Folga Peso pooiancia  AD** = Comprimento do adaptador
mm [pol] larc-min] kg [Ib] 0 comprimento e a largura do adaptador variam dependendo do motor.
41a10:1 94[370] 4max. 6[13]  95% M.S. = Superficie de montagem

161 a 100:1 162[638]  5max 6 18] 88Y% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
5 5 5 5 (]

Especificacdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas Rigidez
Nimero oo oo Tr T T T pico T T T sz de torgio
da peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm[pol-b] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) ol |b segixigs]  Nm/arc-min
Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]

UT115-004 41 252[2229] 217[1922] 186 [1649] 514 [4548] 245[2171] 176 [1561] 151 [1340] 1,58 [14,0] 25,7 [227]
UT115-005 5:1 245(2168] 220 [1950] 194 [1720] 501 [4434] 240(2120] 184 [1628] 158[1397] 1,36[12,0]  22,8[202]
UT115-007 7:1 234 [2074] 213[1882] 201[1780] 481 [4256] 229 [2028] 196 [1736] 168 [1489] ,97[8.6] 21,1[187]
UT115-010 10:1 138 [1220] 118[1048] 110[971] 457 [4044] 128([1129] 110([969] 102([898]  ,90[8,0] 14,4 [128]
UT115-016 16:1 279 [2471] 258 [2284] 247 [2184] 575 [5085] 273 [2416] 252 [2233] 229[2030] 1,10[9,7]  27,3[242]
UT115-020  20:1 283 [2505] 263 [2325] 252[2229] 582 [5152] 277 [2450] 257 [2273] 245[2171] 1,10[9,7]  24,3[215]
UT115-025  25:1 274 [2422] 255[2256] 245[2168] 562 [4974] 268 [2368] 249 [2206] 240[2120] 1,10[9,7]  24,3[215]
UT115-028  28:1 289 [2554] 269 [2384] 259 [2293] 592 [5242] 282 [2498] 263 [2331] 253[2242] ,94[83] 21,1[187]
UT115-035  35:1 279 [2468] 261 [2310] 252 [2227] 571[5054] 273[2413] 255(2259] 246[2177] ,79[7,0] 20,9 [185]
UT115-040  40:1 294 [2604] 276 [2442] 266 [2357] 602 [5327] 288 [2546] 270 [2388] 260 [2305] ,79(7,0] 27,4 [243]
UT115-050  50:1 284 [2514] 267 [2364] 258 [2286] 579 [5128] 278 [2458] 261 [2312] 253 [2235] ,78[6,9] 24,1 [213]
UT115-070  70:1 269 [2380] 254 [2246] 246 [2177] 546 [4832] 263 [2327] 248 [2197] 241([2129] ,78(6,9] 21,1 [187]
UT115-100  100:1 184 [1626] 161 [1423] 151[1335] 510[4510] 170 [1504] 149 [1317] 140[1235] ,781[6,9] 17,2[152]

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida til especificas. de pinhao).
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I  Rcutores Planctrios TRUE Planctary™
UltraTRUE™ tamanho 14

Redutores Planetarios helicoidais True PIanetaryT'V' Métrico
—AD* L ‘J ‘42” (51176051166 — 1,475/197071
M12 ROSCA X
13 g,! 5 | 20 (0,80) DE
(51) — =— (200 _ PROFUNDIDADE
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Dimensdo Todas as dimens@es sdo: mm (polegada)
Relagdo’ ot Folga Peso poiiancia AD** = Comprimento do adaptador
mm [pol] (arc-min] kg [1b] 0 comprimento e a largura do adaptador variam dependendo do motor.

kel MIHIRESS| e R 95% ,"E\/ljic:iéiuc‘?:rgf:laeléilflanc]i(;n;;g?(rl?)“/ do torque nominal
16:1 a 100:1 195([7,69] 5max. 18[40] 90% ’ q '

Especificacdes de Desempenho
Vida itil de 10.000 horas

Vida atil de 20.000 horas

. Rigidez
Nimero Relagdo' Tr T, Ty T pico Ty Ty Ty em? de torgdo
da peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm)  Nmlpol-b] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) ol |b segixiod  Nm/arc-min

Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] ~ Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib [pol-Ib/arco-min]
UT014-004 41 588 [5207] 521 [4613] 454 [4022] 1184 [10,479] 575 [5092] 430 [3808] 369 [3267] 6,51 [57,6] 55 [487]
UT014-005 51 572 [5066] 511 [4519] 474 [4191] 1156 [10,229] 560 [4954] 448 [3968] 385 [3404] 5,02 [44,4] 51 [452]
UT014-007 7:1 549 [4857] 494 [4375] 466 [4120] 1113 [9851] 537 [4749] 478 [4232] 410[3631] 3,80 [33,6] 47 [420]
UT014-010  10:1  329[2913] 282[2492] 260[2304] 1062[9399] 305[2696] 261[2306] 241[2132] 3,39[30,0]  35[311]
UT014-016 16:1 657 [5817] 604 [5346] 576 [5095] 1340[11,860] 643 [5688] 591 [6227] 559 [4951] 4,21[37,2] 58 [514]
UT014-020 20:1 667 [5902] 616 [5449] 588 [5207] 1360 [12,035] 652 [5772] 602 [5328] 575 [5092] 4,07 [36,0] 54 [479]
UT014-025 25:1 645 [5706] 598 [5288] 572 [5066] 1314 [11,625] 630 [5579] 584 [5171] 560 [4954] 4,07 [36,0] 54 [479]
UT014-028 28:1 681 [6026] 632 [5597] 607 [5369] 1387 [12,274] 666 [5892] 618 [5473] 593 [5250] 3,53 [31,2] 47 [417]
UT014-035 35:1 658 [5820] 613 [5424] 589 [5215] 1338 [11,837] 643 [5691] 599 [5304] 576 [5099] 2,99 [26,4] 44 [391]
UT014-040 40:1 695 [6150] 649 [5745] 625 [5530] 1412 [12,498] 680 [6014] 635[5617] 611 [5408] 2,99 [26,4] 58 [512]
UT014-050  50:1  671[5935] 628 [5560] 606 [5363] 1360 [12,034] 656 [5803] 614 [5437] 593 [5244] 2,85 [25,2] 54 [479]
UT014-070  70:1  635[5623] 598 [5291] 578 [5118] 1283 [11,359] 621 [5499] 585 [5174] 565 [5004] 2,85 [25,2] 49 [435]
UT014-100  100:1  441[3898] 385[3407] 361[3193] 1201[10,627] 408 [3607] 356 [3153] 334 [2954] 2,85[25,2] 35[312]

Todas as relacdes estao disponiveis para envio dentro de 24 horas pelo Programa Gearhead Express.

' Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida (til especificas.

Thico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.
J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™ Métrico
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Dimensio Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relagéio’ o Folg_a Peso Eficiéncia AD** = Comprimento do adaptador _
[arc-min] b [kg] 0 comprimento e a largura do adaptador variam dependendo do motor.
sl - . M.S. = Superficie de montagem
41a10:1 136(5,35] 4max. 40(88]  95% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
16:1 a 100:1 2441959] 5max. 45[99] 90%

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas

5 Rigidez
Nimero Relagéio' T, T, Te T pico Ty Ty Ty gom? de torcéo
da peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-b] (1,000 rpm) (3.000 rpm)  (5.000 rpm) [ |b segxi0<] Nm/arco-min

Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]
UT018-004 41 1368 [12108] 1184 [10476] 1016 [8988] 2713 [24010] 1337[11832] 962 [8509] 825 [7300] 25,9 [229] 153 [1358]
UT018-005 5:1 1333 [11800] 1179 [10430] 1058 [9366] 2654 [23492] 1304 [11539] 1002 [8868] 860 [7608] 20,0 [177] 150 [1330]
UT018-007 71 1281 [11338] 1144 [10128] 1073 [9494] 2565 [22699] 1253 [11087] 1069 [9458] 917 [8114] 14,6 [129] 134 [1185]
UT018-010 10:1 775 [6856] 660 [5841] 609 [5387] 2456 [21734] 717 [6344] 611 [5404] 563 [4984] 13,0 [115] 101 [893]
UT018-016 16:1 1541 [13641] 1408 [12457] 1336 [11827] 3111[27532] 1507 [13339] 1376 [12181] 1250 [11065] 16,1 [142] 161 [1429]
UT018-020 20:1 1566 [13855] 1437 [12716] 1368 [12108] 3162 [27986] 1531 [13549] 1405 [12434] 1337 [11832] 15,6 [138] 156 [1382]
UT018-025 25:1 1515 [13407] 1396 [12359] 1333 [11800] 3060 [27078] 1481 [13110] 1366 [12085] 1304 [11539] 15,6 [138] 131[1160]
UT018-028 28:1 1600 [14164] 1479 [13088] 1414 [12515] 3233 [28612] 1565 [13851] 1446 [12798] 1383 [12237] 13,5[119] 138 [1225]
UT018-035 35:1 1547 [13691] 1435([12701] 1376 [12174] 3122 [27633] 1513 [13388] 1403 [12420] 1345([11904] 11,4[101] 124[1098]
UT018-040 40:1 1636 [14475] 1521 [13460] 1460 [12920] 3300 [29201] 1599 [14154] 1487 [13162] 1428 [12634] 11,4[101] 161 [1429]
UT018-050 50:1 1579 [13978] 1474 [13042] 1418 [12547] 3181 [28153] 1544 [13668] 1441 [12754] 1386 [12269] 10,9 [96] 156 [1382]
UT018-070 70:1 1498 [13256] 1404 [12429] 1355 [11993] 3008 [26621] 1465 [12963] 1373 [12154] 1325[11728] 10,9 [96] 138 [1225]
UT018-100  100:1 1042[9218] 909 [8043]  851[7528] 2819 [24949] 964 [8529] 841 ([7442] 787 [6966] 10,9 [96] 103 [908]

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida Util especificas.

86

Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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I  Rcutores Planctrios TRUE Planctary™
UltraTRUE™ tamanho 22

Redutores Planetarios helicoidais True Planetary™ Meétrico
—AD* L (51:333) 17,0031;?/(]7,%35“ I ('7;2/?79854,
17 | M20 ROSCA X
(81 — |— =l 7 . PR;ZFUSS:IEEDE
(.276) > —
/® | NI
o 4 7
It r 12,95335?25:528' ' v
— - - — | = T &)
{l T /7'
90 ___| \ | [
(3,543) @\\ ~ ' / -
017 (0,67) PELOS ORIFICIOS _/
- 3 4 PL. IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
(,118) CIRCULO DE PARAFUSOS o 250 (9,843)
18 — — 220 SQ.
(,71) 35 (8,66)
— — (1,378)
Dimenséo Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relagéo’ v [F0|9?] te[s”?] Eficiéncia AD** = Comprimento do adaptador
mm [pol] ancamil g 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
} ) . M.S. = Superficie de montagem
0,
‘1161:16;?610:1 ;g; {g:g} gmgi ;g {;g;} ggoﬁ; A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Especificagdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas
Nimero - T, I T, T pico
da peca Relagdo (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm)  Nm [pol-Ib]
Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib]

UT022-004 4:1 2256 [19694] 1786 [15806] 1532 [13560] 4644 [41096]
UT022-005 51 2181 [19300] 1862 [16475] 1596 [14125] 4548 [40250]
UT022-007 71 2090 [18496] 1857 [16432] 1703 [15073] 4370 [38671]
UT022-010 10:1 1263 [11178] 1072 [9488] 987 [8737] 4301 [38060]
UT022-016 16:1 2521 [20292] 2293 [20292] 2170 [19202] 5247 [46437]
UT022-020 20:1 2561 [20732] 2343 [20732] 2224 [19683] 5323 [47107]
UT022-025 25:1 2484 [20205] 2283 [20205] 2174[19239] 5151 [45583]
UT022-028 28:1 2620 [21365] 2414 [21365] 2302 [20375] 5427 [48027]
UT022-035 35:1 2541 [20788] 2349 [20788] 2246 [19878] 5243 [46397]
UT022-040 40:1 2680 [21998] 2486 [21998] 2381 [21069] 5524 [48888]
UT022-050 50:1 2595 [21371] 2415 [21371] 2318[20516] 5328 [47156]
UT022-070 70:1 2461 [20373] 2302 [20373] 2217 [19623] 5025 [44470]
UT022-100 100:1 1666 [13121] 1483 [13121] 1387 [12273] 4852 [42941]

' Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida (til especificas.

www.thomsonlinear.com

Vida atil de 20.000 horas

Rigidez

Ty Ty Ty kg-cm? de torgao

(1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pok-Ib-segixi0¢]  Nm/arco-min
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]

2017 [17850] 1451 [12838] 1245 [11014] 87,0(7,70] 429 [3793]
2102 [18600] 1511 [13375] 1297 [11475] 73,4 [6,50] 414 [3661]
2042 [18075] 1613 [14271] 1383 [12243] 62,6 [5,55] 363 [3212]
1167 [10325] 992 [8779] 914 [8085] 56,9 [5,04] 253 [2235]
2464 [21805] 2199 [19459] 1886 [16694]  87,3[7,73] 436 [3858]
2504 [22164] 2291 [20273] 2017 [17850] 73,6 [6,52] 436 [3856]
2427 [21480] 2232 [19757] 2102 [18605]  73,1[6,47] 418 [3699]
2560 [22660] 2361 [20892] 2231[19476] 62,7 [5,55] 435 [3854]
2481[21961] 2297 [20327] 2196 [19438] 62,5 [5,53] 418 [3698]
2619 [23182] 2431[21510] 2328 [20602] 57,2 [5,06] 435 [3851]
2536 [22443] 2361 [20898] 2267 [20062] 57,1 [5,05] 418 [3696]
2405 [21288] 2251[19922] 21681[19189] 57,0 [5,04] 366 [3226]
1571 [13902] 1369[12116] 1283 [11356] 56,9 [5,04] 253 [2238]

Thico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.

J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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micron I

Classificacoes de carga radial e axial
UTO006

Distancia X (pol)
/59 19 ,98 118 138 157 177

X 6600 1484 . .
w00 |50 m - Velocidade Carga axial, F,
F, s un 100 |rpm \\ —t— w E rpm N[Ibf]
f «1, % 200 22 'F“‘\\:\ T :!j 50 7198 [1618]
— L* . R e e — | 100 5710 [1284]
i 4 @ £ 1100 C—r——r— | & 250 4208 [946]
| T e " 500 3342 [751]
Distancia X (mm) 1000 2652 [596]
Distancia X (pol)
X 8800 wgﬂ 1,38 177 217 1979
7700 31 Velocidade Carga axial, F,
. _ 6600 100rpm 1488 - rpm N[|b']
r Z 5500 o s 1231 =
S «Tﬂi :!f 4400 —:B&L;\m\ : | 990 :!f 50 9903 [2227]
1 % | Fa é ::;: o —— 1+ T :;z g 100 7863 [1768]
i HJQ - -2 250 5793 [1303]
» = - = 500 4599 [1034]
Distancia X (mm) 1000 3650 [821]
Distancia X (pol)
X — 98 138 177 217 o
7700 1731 Velocidade  Carga axial, F,
. 6600 LLLL us _ rpm Nlb]
r Z 5500 - 1231 2
e He===——
H T 300 e L M g
" I g e ———— w g 250 5793 [1303]
i £ o w2 500 4599 [1034]
25 35 5 55 1000 3650 [821]
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
N 5100 19 118 15 197 z.l;e 275 315 2
[ . .
va200 50 rpm ~ 2968 i Velor(;::iade (:argt;l\I za;]lal, F,
Fr = 1100 W] un g
i T = 8800 o] — — 1979 = 50 13.675 [3075]
} = 500 rpm | —— — z
S 6600 18 2 100 11.107 [2497]
S SN N S - F, H 1000 rpm \\\i\\\ ] g
i g w0 T+ s 250 8435 [1897]
e < zm w = 500 6855 [1542]
20 30 40 5 6 70 8 1000 5568 [1252]

Distancia X (mm)

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida util L;y de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,;, como descrito na pagina 10.
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Classificacoes de carga radial e axial

UT115

uTo14

s

T

uT018

uT022

-

T

r

<7Fa

Fa

Forca radial, F, (N)

)

N
N
S
S
=]

Forca radial, F, (N|

Forga radial, F,, (N)

Forga radial, F,, (N)

33000

27500

16500

11000

5500

38500
33000
27500
22000
16500
11000

5500

44480

35584

26688

17792

8896

Distancia X (pol)

Distancia X (mm)

19 118 157 197 236 275 315
3462
50rpm \ 2968
— 100 rpm 2473
11541 om \\ i — 1979
500 rpm — — —
1000 rpm [ — M8
I s e —
495
20 30 40 50 60 70 80
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
19 1,57 2,36 3,15 3,94
{ m9
50 rpm
{ . 6182
100 rpm
{ 4946
250 rpm ™ ™
500 hom | - 3710
b ~ | —
AU e =S R O e e S PPV
I e e e N
— 1237
20 40 60 80 100
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
1,18 1,97 2,75 354 4,33
5,,1,‘,,,, 8655
419
IOUN pm \
‘ 6182
250 — —
~ rpm=] ] 4946
I —
500 rpm — ——
T — = 370
wwmpm- T~ | T———1 | |
— ——— 13
[ T—T——F
1237
30 50 0 90 110
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
1574 2,361 3,148 3,935 4,722
S0rpm | 10000
100 rpm 8000
I 250 rpm — 6000
500 rpm_| ——| \\
4000
m |  —
1000vpm \Q\Q\ 2000
40 60 80 100 120

Forca radial, F,, (Ibf)

Forca radial, F,, (Ibf)

Forga radial, F,, (Ibf)

Forca radial, F,, (Ibf)

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade

rpm
50

100
250
500

Carga axial, F,
N [Ib,]
13.675 [3075]
11.107 [2497]
8435 [1897]
6855 [1542]
5568 [1252]

Carga axial, F,
N [ib]
25.374 [5705]
20.609 [4633]
15.657 [3520]
12.716 [2859]
10.329 [2322]

Carga axial, F,
N [Ib,]
34.538 [7765]
27.414 [6163]
20.197 [4541]
16.034 [3605]
12.726 [2861]

Carga axial, F,
Nib]
32.351 [3655]
26.277 [2969]
19.962 [2256]
16.214 [1832]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil L;q de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,, como descrito na pagina 10.

www.thomsonlinear.com

89



90

www.thomsonlinear.com




UltraTRUE 90™

Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto

Pronto para entrega imediata

Preciséo 4 arco/minutos
Tamanhos de quadro 60 mm, 75 mm, 90 mm, 100 mm, 115 mm, 142 mm e 180 mm
Capacidade de torque até 3.111 Nm

Disponibilidade de relacéo 1:1a 50:1

Capacidade de carga radial até 37.910 N

Sistema de montagem RediMount™

®

@

Rolamentos de rolo conicos
oferecem alta capacidade de carga radial
e axial

Engrenagens helicoidais de aco
com coroa HRC 55-60

oferecem alta capacidade de
torque e operagdo mais suave

Tecnologia de redutores PowerTRUE™
oferecem alta capacidade de torque
em uma pacote compacto

Sistema RediMount™
proporciona uma instalagdo do motor
livre de erros

www.thomsonlinear.com 91



micron
UltraTRUE 90™ tamanho 60

Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto Métrico
M (14889)ﬁ 060 g6 T (,195%7,?957)
- N —— ' (2,3618/2,3611)
A ; "9 075 0F
(28 1=~ ~| (04) ;

] </ PROFUNDIDADE
| PN | 74% o
| 016 k6 , ‘ |
\ — T (6304/,6300) (,709)

(71)

AD*

] | T 61sQ. | -
F_»__ :)} (2.40) -
109,5 w ‘
y ' 25| ) .
(4,31) \ \I (.98) \ u
7 ] . e t
(3,11) ! —[l=1 95,6 (0,22) ORIFICIOS I |
' ! (,08) 4PL IGUALMENTE ESPACADOS EM UM ‘
‘ 7 CIRCULO DE PARAFUSO DE o 68 (2,68) ! 6180
| 28 " : 240)
T
[

Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)

Simonzio) Pimenseg AD** = Comprimento do adaptador

Folga Peso

-~ o s .
e M N [arc-min] kg [Ib] Slcieneid 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
e e M.S. = Superficie de montagem
1:1a5:1 86[3,38] 55[2,18] 4max. 25[55] 98% i

81 a 50:1 95(375]  65[255 5ma 36,61 93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
:1 a 50: : ) max. / o

Especificagdes de Desempenho
Vida atil de 10.000 horas Vida util de 20.000 horas

’ Rigidez
Nimero Relagdo’ Tr Ty Ty T pico Tr Ty Ty e de torcdo
da peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-ib] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) (yq,. |b segxi0<]  Nm/arc-min

Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]
UTR006-001 1:1 9[77] 8 [70] 7164] 28 [247] 8[71] 7 [65] 7 [59] ,97 [8,4] 2,1[19]
UTR006-002 2:1 19[170] 17 [155] 16 [140] 52 [456] 18 [157] 16 [143] 15 [129] ,50 [4,3] 3,2[29]
UTR006-003 31 12 [108] 11 [99] 10[89] 39[342] 11[100] 10 [91] 9[82] A43[3,7] 3,6 [32]
UTR006-004 41 9 [80] 8 (73] 7[66]  34[301] 8 (73] 8 [67] 7161] ,40 [3,4] 3,8[34]
UTR006-005 5:1 7 [65] 7160] 6[54] 26 [228] 7[60] 6 [55] 6 [50] ,39[3,4] 3,9[35]

UTR006-008 8:1 51 [447] 47[413]  45[394] 106 [938] 49 [438] 45 [397] 38 [340] ,50 [4,4] 2,118]
UTR006-010  10:1 49 [433] 45[401]  43([384] 102 [906] 48 [423] 44 [392] 40 [355] 49 [44] 1,8[16]
UTR006-012 121 49[432]  45[394] 40 [356] 109 [961] 45 [399] 41 [364] 37 [329] ,39[3,5] 2,0[18]
UTR006-014 141 46 [411] 43[383]  42([368] 97[860] 45 [402] 42 [374] 41 [360] 49 [4,4] 2,4 [22]
UTR006-015  15:1 50 [443] 47 [413] 45[397] 105([927] 49 [433] 46 [404] 44 [388] .39 [3,4] 2,421]
UTR006-016  16:1 36 [318] 33[290] 30([262] 110[975] 33[294] 30 [268] 27 [242] ,39[3,5] 2,4[22]
UTR006-020  20:1 45[398]  41[363] 37[328] 106 [939] 41 [367] 38 [335] 34 [303] ,39[3,5] 2,4[21]
UTR006-025  25:1 37 [326] 34[298]  30([269] 107 [948] 34[301] 31 [275] 28 [249] .38 [3,4] 2,3 [21]
UTR006-028  28:1 48 [427] 45 [401] 44[388] 100 [887] 47 [417] 44 [392] 43 [379] ,39[3,5] 2,2 [20]
UTR006-030  30:1 30 [266] 26[232] 25[217]1 93[822] 28 [246] 24[215] 23 [201] 42137 2,3[20]
UTR006-035  35:1 49[432] 46 [407] 43[377] 101[894] 48[422] 44 [385] 39 [348] .38 [3,4] 2,3[20]
UTR006-040  40:1 31 [275] 27[240]  25[225] 94[830] 29 [255] 25[223] 24 [208] .39 [3,5] 2,4[22]
UTR006-050  50:1 32 [283] 28[247]  26[232] 94[836] 30[262] 26 [229] 24 [215] .38 [3,4] 24[21]

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida Util especificas. de pinhao).
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_ Redutores Planetarios TRUE Planetary™
UltraTRUE 90™ tamanho 75

Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto

56

M

(2,20)
[V p—

8 “ 15
(32) —{=|~ I (o8)

_r

103
(4,06)

T ‘ “ _"
14 ‘ | 32|
(5,54) (1,26)

(28)

_ 2
(,78)

AD*
t

Relacao'

1:1ab:1
8:1a50:1

Dimensao Dimensao

0 22 k6
(,8667/,8662)

070 g6
(2,7555/2,7547)

1

6h9
(,2362/,2350)

M8 ROSCA X
19(0,75) DE
PROFUNDIDADE

245
(,965)

7580 |

(2,95)

7(0,28) ORIFICIOS

(,04) 4PL IGUALMENTE ESPACADOS EM UM

CIRCULO DE PARAFUSO DE g 85 (3,35)

i i Folga Peso
M N [arc-min] kg [Ib]
mm [pol] mm [pol]
89 [3,51] 52 [2,04] 4 max. 4.8 [10]
114,5[451] 77 [3,04] bméx. 53[11,1]

Especificagdes de Desempenho
Vida util de 10.000 horas

Nimero
da peca

UTR075-001
UTR075-002
UTR075-003
UTR075-004
UTR075-005
UTR075-008
UTR075-010
UTR075-012
UTR075-014
UTR075-015
UTR075-016
UTR075-020
UTR075-025
UTR075-028
UTR075-030
UTR075-035
UTR075-040
UTR075-050

' Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,

Relacao'

1:1

2:1

31

4:1

51

8:1

10:1
12:1
14:1
15:1
16:1
20:1
25:1
28:1
30:1
35:1
40:1
50:1

consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas
de vida (til especificas.

T T

Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib]

25[220]  23[200]
56 [498] 51 [455]
37[329]  34[300]
28[252] 26 [230]
21[185] 19 [169]
91[802]  83[737]
88[7771  81[716]
93[824]  86[762]
83[738]  771[685]
90[796] 84 [740]
95[838]  88[780]
91[810] 85 [756]
93[820] 87 [767]
87[768]  81[720]
54 [480] 47 [418]
88 [776] 83 [730]
56 [497] 49 [433]
58 [510] 50 [446]

www.thomsonlinear.com

Ty

(1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm)

Nm [pol-Ib]

20 [181]
46 [411]
31 [271]
23 [208]
17 [153]
79 [702]
77 [684]
82 [730]
74 [657]
80 [710]
85 [749]
82 [727]
84 [740]
79 [695]
44 [391]
80 [706]
46 [406]
47 [418]

Métric

Tpico = Torque Fie pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.
J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto

de pinhao).

0

/|
7580,
(2,95)
[
i
Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
T AD** = Comprimento do adaptador
Eficiéncia 0 comprlmeﬁto do adaptado?varla dependendo do motor.
98% M.S: :MSup'erficie de montagem '
93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
Vida iitil de 20.000 horas Rigidez

T pico Ty Ty Ty kg-cm? de torgéo

Nm [pol-ib] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) (oo ib-seqaig]  Nm/arco-min
Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-Ib]  Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]

71[625]  23[203] 21 [185] 19 [167] 3,7 [33] 5,1 [46]
159 [1410] 52 [460] 47 [420]  43[380] 1,9117] 7,7169]
129 [1146] 34 [304] 31[2771 28 [250] 1,6 [15] 8,81[78]

99[880] 26 [232] 24[212]  22[192] 1,5013] 9,2 [81]

83 [735] 19 [171] 18 [156] 16 [141] 1,5013] 9,4 [83]
189 [1671] 89 [785] 81[720] 78 [686] 1,9017] 4,7 [41]
183 [1617] 86 [759] 79[700] 76 [669] 1,9[17] 4,1 [36]
194 [1715] 91 [805] 84 [746]  81[714] 1,5[14] 4,6 [41]
174 [1536] 82 [722] 76 [670] 73 [643] 1,9[17] 6,6 [58]
187 [1656] 88 [779] 82[723]  781[694] 1,5[13] 6,7 [59]
197 [1743] 93 [820] 86 [762]  83[732] 1,5[14] 6,7 [59]
190 [1681] 89 [792] 83[739] 80[711] 1,5[14] 6,5 [58]
192 [1698] 91 [801] 85[750] 80 [705] 1,5[13] 6,4 [57]
179 [1589] 85 [751] 80[704]  771[679] 1,5[14] 5,9 [52]
166 [1473] 50 [444] 44 [387]  41[361] 1,6 [15] 6,3 [56]
181 [1603] 86 [759] 81[714]  78[690] 1,5[13] 6,3 [56]
168 [1489] 52 [460] 45[401] 42 [375] 1,5[14] 6,7 [59]
170 [1500] 53 [472] 47 [413] 44 [387] 1,5[13] 6,6 [58]

93



micron
UltraTRUE 90™ tamanho 90

Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto Métrico
S 6h9
. (14889) o 80 ¢6 T (2362,2350)
N ! (3,1492/3,1485)
10 5 M8 ROSCA X
g . 19 (0,75) DE
o = || ey T L/ PROFUNDIDADE
| T R us
022k6 , ‘ $ .
: L [ (8667/8662) L (,985)
‘ wosa. | A |
1 ] ] ’{ — ‘ (3,54) : -
11 \ e | ‘ ‘
(5,54) | | > I\ 4%
(41?]:(35) ' |l 26,6 (0,26) ORIFICIOS i
' ! (,04) 4PL IGUALMENTE ESPAGADOS EM UM i
I 7 CIRCULO DE PARAFUSO DE g 100 (3,94) . 7550,
i (28 12 f (2,95)
| (4 5
AD* | |
‘ 1
Dimensdo Dimensao Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relagéo’ w N Folga Peso  poiiacia AD** = Comprimento do adaptador
mm [pol] mmipon Ao minl - kallbl 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
1:1a5:1 973,821 60[2,35] 4méx.  48[10] 98% M.S: :MSup'er,flme de montagem

81 a 501 1225[482] 85[335] S5max. 53[111]  93% A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.
. o 4 i r . r ’ 0

Especificacdes de Desempenho
Vida til de 10.000 horas Vida qtil de 20.000 horas

) J Rigidez
Nimero Relagao’ Ty Ty T, T pico Ty Ty Ty e de torgdo
da peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm [pol-bl - (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) el |b seqxi0d] Nm/arco-min

Nm [pol-Ib] ~ Nm[pol-lb]  Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-I [pol-Ib/arco-min]

UTR090-001 1:1 25 [220] 23 [200] 20[181]  711[625] 23[203]  21[185] 19 [167] 3,7[33] 5,1 [46]
UTR090-002  2:1 56 [498] 51[455] 46 [411] 159[1410] 52[460]  47([420] 43[380]  1,9[17] 7,7169]
UTR090-003  3:1 37[329]  34([300]  31[271] 129[1146] 34[304]  31[277] 28[250]  1,6[15] 8,8 (78]
UTR090-004 41 28 [252] 26[230]  23[208] 99 [880] 26(2321 24(212] 22[192] 1,5[13] 9,2 [81]
UTR090-005  5:1 21 [185] 19[169] 17[153]  83[738] 1901711  18[156] 16[141]  1,5[13] 9,4 [83]
UTR090-008  8:1 91[802]  83([737]  79([702] 189[1671] 89[785]  81[720] 78[686]  1,9[17] 4,7[41]
UTR090-010  10:1 88[7771  81[716]  77[684] 183[1617] 86[759]  79([700] 76(669]  1,9[17] 4,1[36]
UTR090-012  12:1 93[824]  86[762]  82[730] 194[1715] 91([805]  84([746] 81[714]  1,5[14] 4,6 [41]
UTR090-014  14:1 83[738]  77[685]  74([657] 174[1536] 82([722]  76[670] 73[643] 19[17] 6,6 [58]
UTR090-015  15:1 90 [796] 84 [740] 80[710] 187 [1656] 88([779]  82[723] 78[694]  1,5[13] 6,7 [59]
UTR090-016  16:1 95[838]  88[780] 85[749] 197[1743] 93[820]  86(762] 83[732]  1,5[14] 6,7 [59]
UTR090-020  20:1 91[810] 85 [756] 82[727] 190[1681] 89([792] 83[739] 80[711]  1,5[14] 6,5 [58]
UTR090-025  25:1 93[820] 87 [767] 84 [740] 192[1698] 91([801]  85[750] 80([705]  1,5[13] 6,4 [57]
UTR090-028  28:1 87[768] 81 [720] 79[695] 179[1589] 85([751]  80([704] 77[679]  1,5[14] 5,9 [52]
UTR090-030  30:1 54 [480] 47 [418] 44[391] 166 [1473] 50 [444]  44([387] 41[361]  1,6[15] 6,3 [56]
UTR090-035  35:1 88[776]  83[730] 80[706] 181[1603] 86[759]  81([714] 78[690]  1,5[13] 6,3 [56]
UTR090-040  40:1 56 [497] 49 [433] 46 [406] 168 [1489] 52[460]  45[401] 42[375]  1,5[14] 6,7 [59]
UTR090-050  50:1 58 [510] 50 [446] 47[418] 170[1500] 53[472]  47[413] 44[387] 1,5[13] 6,6 [58]

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida Util especificas. de pinhao).
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Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto Meétrico
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Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Folga Peso e AD** = Comprimento do adaptador
[arc-min] kg [Ib] 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
M.S. = Superficie de montagem
A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Dimensao Dimensao
Relacao' ‘M ‘N’
mm [pol] mm [pol]
1:1a5:1 121[4,75] 70[2,76] 4 max. 11 [24] 98%
8:1a50:1 149[5,88] 99[3,89] b5max. 12[26,2] 93%

Especificacdes de Desempenho
Vida til de 10.000 horas Vida til de 20.000 horas

; J Rigidez
Nimero Relagéo’ Tr Ty Ty T pico Ty Tr Ty o de torcao
da peca (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm[pol-ib] (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [polb-segx104]  Nm/arc-min

Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb]  Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib [pol-Ib/arco-min]

UTR010-001 1:1 73 [648] 67 [591] 60 [535] 232[2052] 68[598] 62 [546] 56 [494] 6,3 [56] 9,2[81]

UTR010-002  2:1 131[1157] 119[1056] 108 [955] 323 [2856] 121([1068] 110[975] 100[882]  3,2[29] 15,0 [133]
UTR010-003  3:1 101[898]  93[820] 84 [741] 292([2582] 94([830] 86[757]1  77[684] 2,8[25] 17,1 [151]
UTR010-004  4:1 68 [598] 62 [546] 56 [494] 227 [2006] 62 [552] 57 [504] 51 [456] 2,6 [23] 17,9 [159]
UTR010-005  5:1 51 [449] 46 [409] 42[370] 187[1653] 47[414] 43[378]  39[342] 2,5[23] 18,3 [162]
UTR010-008  8:1 266 [2358] 243 [2147] 229 [2031] 547 [4844] 260 [2305] 217 [1923] 186 [1650]  3,3[29] 16,6 [147]
UTR010-010  10:1 258 [2286] 236 [2092] 225[1989] 531 [4701] 253 [2235] 226 [2005] 194 [1720]  3,3[29] 13,1 [116]
UTR010-012  12:1 274 [2426] 252 [2229] 240[2125] 564 [4992] 270([2389] 245([2171] 210[1863] 2,6 [23] 18,8 [167]
UTR010-014  14:1 246 [2178] 227[2007] 217 [1917] 506 [4481] 241[2129] 222 [1963] 207 [1834] 3,3 [29] 23,1 [204]
UTR010-015  15:1 265 [2349] 245[2168] 234 [2072] 546 [4832] 259 [2297] 2401[2120] 219[1943]  2,5[23] 24,3 [215]
UTR010-016  16:1 270[2393] 247[2184] 223[1975] 575[5085] 250 [2210] 228 [2016] 206 [1823] 2,6 [23] 24,8 [220]
UTR010-020  20:1 270[2391] 251[2219] 240[2127] 555[4916] 264 [2338] 245([2170] 235[2080] 2,6 [23] 22,1 [196]
UTR010-025  25:1 253[2243] 231[2047] 209[1851] 562 [4974] 234 [2072] 214[1890] 193[1709] 2,5[23] 22,1 [196]
UTR010-028  28:1 256 [2270] 239 [2119] 230[2038] 526 [4659] 251[2220] 234[2072] 225[1993] 2,6 [23] 19,2 [170]
UTR010-030  30:1 159 [1405] 138 [1220] 129 ([1139] 488 [4317] 147 [1300] 128[1129] 119[1054] 2,8 [25] 19,1 [169]
UTR010-035  35:1 260 [2298] 243 [2152] 234 [2074] 532 [4707] 254 [2248] 238[2104] 229[2028] 2,5([23] 19,0 [168]
UTR010-040  40:1 164 [1456] 143 [1267] 134 [1184] 494 [4372] 152[1347] 132[1173] 124[1096] 2,6 [23] 24,9 [221]
UTR010-050  50:1 169 [1496] 147 [1304] 138[1220] 498 [4410] 156 [1384] 136[1207] 128[1129]  2,5[23] 21,9[194]

' Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Thico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida (til especificas. de pinhao).
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Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto Métrico
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Dimensido Dimensio Todas as dimepsﬁes sdo: mm (polegada)
Relagio g ‘N’ Folg_a Peso Eficiéncia AD** = Comprimento do adaptador
[arc-min] kg [Ib] 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.

mm [pol] mm [pol]
1:1ab1 136,7 [5,38] 86 [3,39] 4 max. 11 [24] 98%
8:1 a50:1 165 [6,561] 114,8[4,52] 5max. 12[26,2] 93%

M.S. = Superficie de montagem
A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Especificagdes de Desempenho
Vida util de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas

) Rigidez
Nimero Relagdo’ Ty Ty Ty T pico Ty Ty T, [ de torcdo
da pega (1.000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) Nm[pol-ibl (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [pol-b-seg’x104] _Nm/arc-min

Nm [pol-lbl ~ Nm [pol-Ib] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] ~ Nm [pol-Io] ~ Nm [pol-Ib [pol-lb/arco-min]

UTR115-001 1:1 73 [648] 67 [591] 60 [535] 232[2052] 68([598] 62 [546] 56 [494] 6,3 [56] 9,2 [81]
UTR115-002 2:1 131 [1157] 119[1056] 108 [955] 323 [2856] 121[1068] 110[975] 100[882]  3,2[29] 15,0 [133]
UTR115-003 3:1 101 [898] 93 [820] 84 [741] 292([2582] 94[830] 861[757]1 77 [684] 2,8 [25] 17,1 [151]
UTR115-004 41 68 [598] 62 [546] 56 [494] 227[2006] 62 [552] 57 [504] 51 [456] 2,6 [23] 17,9 [159]
UTR115-005 5:1 51 [449] 46 [409] 42[370] 187[1653] 47 [414]  43[378]  39[342] 2,5[23] 18,3 [162]
UTR115-008 8:1 266 [2358] 243 [2147] 229 [2031] 547 [4844] 260 [2305] 217 [1923] 186[1650] 3,3 [29] 16,6 [147]
UTR115-010  10:1 258 [2286] 236 [2092] 225[1989] 531 [4701] 253 [2235] 226 [2005] 194 [1720] 3,3 [29] 13,1[116]
UTR115-012  12:1 274 [2426] 252[2229] 240[2125] 564 [4992] 270 ([2389] 245[2171] 210[1863] 2,6 [23] 18,8 [167]
UTR115-014 141 246 [2178] 2271[2007] 217 [1917] 506 [4481] 241([2129] 222[1963] 207 [1834]  3,3[29] 23,1 [204]
UTR115-015  15:1 265[2349] 245[2168] 234 [2072] 546 [4832] 259 [2297] 240[2120] 219[1943] 2,5[23] 24,3 [215]
UTR115-016  16:1 270[2393] 247[2184] 223[1975] 575[5085] 250 [2210] 228[2016] 206 [1823] 2,6 [23] 24,8 [220]
UTR115-020  20:1 270[2391] 251[2219] 240[2127] 555 [4916] 264 [2338] 245[2170] 235[2080] 2,6 [23] 22,1 [196]
UTR115-025  25:1 253 [2243] 231 [2047] 209 [1851] 562 [4974] 234 [2072] 214[1890] 193[1709]  2,5[23] 22,1 [196]
UTR115-028  28:1 256 [2270] 239 [2119] 230 [2038] 526 [4659] 251 [2220] 234 [2072] 225[1993] 2,6 [23] 19,2 [170]
UTR115-030  30:1 159 [1405] 138 [1220] 129 [1139] 488 [4317] 147[1300] 128 [1129] 119[1054] 2,8 [25] 19,1 [169]
UTR115-035  35:1 260 [2298] 243 [2152] 234 [2074] 532 [4707] 254 [2248] 238 [2104] 229 [2028]  2,5[23] 19,0 [168]
UTR115-040  40:1 164 [1456] 143 [1267] 134 [1184] 494 [4372] 152[1347] 132[1173] 124[1096] 2,6 [23] 24,9 [221]
UTR115-050  50:1 169 [1496] 147 [1304] 138 [1220] 498 [4410] 156 [1384] 136 [1207] 128[1129]  2,5[23] 21,9 [194]

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida Util especificas. de pinhao).
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Redutores Planetarios helicoidais de angulo reto

M
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Relagao'

1:1ab5:1P
8:1 a50:1

14_|
(,55)

o
(1,06)

Dimensao Dimensao

mm [pol]

Folga
[arc-min]

.N.

mm [pol]

166 [6,54] 95[3,74] 4 méx.
222[8,74] 151[595] 5 maéx.

0 40 k6

_ [ (1,5755/1,5749)

2130 g6

(5,1176/5,1166)

X T

12hg

T (,4724/,4707)

M12 ROSCA X
20 (0,80) DE

wsa |

(5,55)

211 (0,43) ORIFICIOS

Peso
kg [Ib]

24 [53]
29 [64]

Especificacdes de Desempenho
Vida iitil de 10.000 horas

Namero
da peca

UTR014-001
UTRO014-002
UTR014-003
UTR014-004
UTR014-005
UTR014-008
UTR014-010
UTR014-012
UTR014-014
UTR014-015
UTR014-016
UTR014-020
UTRO014-025
UTR014-028
UTR014-030
UTR014-035
UTR014-040
UTR014-050

Relacao'

1:1
2:1
31
4:1
51
8:1
10:1
12:1
14:1
15:1
16:1
20:1
25:1
28:1
30:1
35:1
40:1
50:1

Tr Tr
(1.000 rpm) (3.000 rpm)
Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib]
158 [1396] 144 [1274]
327 [2893] 298 [2640]
220 [1944] 201 [1774]
158 [1396] 144 [1274]
118 [1047] 108 [956]
625 [5531] 565 [5000]
606 [5364] 551 [4876]
644 [5702] 588 [5207]
578 [5118] 530 [4690]
624 [5522] 572 [5067]
631 [5587] 576 [5099]
636 [5627] 587 [5194]
592 [5240] 540 [4782]
605 [5350] 561 [4969]
380 [3363] 329 [2914]
612 [5420] 571 [5052]
394 [3486] 342 [3028]
405 [3584] 352 [3118]

Ty
(5.000 rpm)
Nm [pol-Ib]
130 [1152]
270 [2387]
181 [1604]
130 [1152]
98 [864]
533 [4719]
522 [4617]
559 [4944]
504 [4461]
545 [4824]
521 [4610]
561 [4963]
488 [4324]
539 [4767]
307 [2715]
549 [4857]
319 [2826]
329 [2914]

' Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas

de vida (til especificas.

www.thomsonlinear.com

7,12) 4PLIGUALMENTE ESPACADOS EM UM
— CIRCULO DE PARAFUSO DE o 165 (6,50)

Eficiéncia

98%
93%

T pico
Nm [pol-Ib]

380 [3363]
708 [6270]
545 [4822]
471 [4172]
396 [3506]
1269 [11,233]
1233[10,911]
1313 [11,616]
1179 [10,430]
1272 [11,253]
1340 [11,860]
1296 [11,471]
1314 [11,625]
1231 [10,896]
1143 [10,111]
1246 [11,024]
1159 [10,257]
1171 [10,360]

—

PROFUNDIDADE

3
L L (169

142 sQ.
(5,59)

Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Comprimento do adaptador
0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.

AD**

M.S. = Superficie de montagem

Métrico

A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

Vida dtil de 20.000 horas

Ty

(1.000 rpm)
Nm [pol-Ib]
146 [1289]
302 [2671]
203 [1796]
146 [1289]
109 [967]
611 [5408]
593 [5245]
630 [5576]
565 [5005]
610 [5399]
583 [5160]
622 [5503]
547 [4839]
591 [5232]
352 [3112]
599 [5300]
364 [3226]
375 [3316]

Tr

Ty

-cm?

Rigidez
de torcao

kg
(3.000 rpm) (5.000 rpm) [pok-Ib-segixio®]  Nm/arc-min

Nm [pol-Ib]

133 [1177]
275 [2438]
185 [1639]
133 [1177]
100 [883]
530 [4688]
539 [4768]
575 [5092]
518 [4586]
560 [4955]
532 [4708]
574 [5079]
499 [4415]
549 [4859]
305 [2696]
558 [4941]
317 [2802]
326 [2886]

Nm [pol-l

120 [1064]
249 [2204]
167 [1481]
120 [1064]
90 [798]
454 [4022]
474 [4192]
513 [4542]
493 [4363]
533 [4717]
481 [4257]
5438 [4854]
451 [3992]
527 [4661]
284 [2512]
537 [4750]
295 [2615]
305 [2696]

32[279]
16 [143]
14[123]
13[114]
13[112]
16 [146]
16 [145]
13[116]
16 [145]
12[113]
13[115]
13[115]
12[113]
13[115]
14[124]
12[113]
13[115]
12[112]

[pol-Ib/arco-min]

28,4 [252]
46,6 [413]
52,9 [468]
55,5 [491]
56,8 [503]
36,7 [325]
31,91282]
22,1[195]
51,6 [457]
51,7 [457]
52,8 [467]
49,2 [435]
49,2 [435]
42,8 [379]
44,7 [396]
40,2 [356]
52,6 [466]
49,2 [435]

Tpico = Torque Fie pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.
J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto

de pinhao).
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Dimensdo Dimensio Todas as dimensdes sdo: mm (polegada)
Relagio! ™ N’ Folga Peso peoiancia AD** = Comprimento do adaptador

larc-min] kg [Ib] 0 comprimento do adaptador varia dependendo do motor.
M.S. = Superficie de montagem
A eficiéncia é calculada em 100% do torque nominal.

mm [pol] mm [pol]
1:1a5:1 219[8,64] 128[5,05] 4 max. 43 [96] 98%
8:1a50:1 273[10,76] 182([7,18] 5max.  48[106] 93%

Especificacdes de Desempenho

Vida atil de 10.000 horas Vida atil de 20.000 horas Rigidez
Nimero Relagéo’ Tr Ty Ty T pico Tr Tr Ty kg‘(j:mz de torgdo
da peca (1.000 rpm)  (3.000 rpm) (5.000 rpm)  Nmlpol-lbl (1,000 rpm) (3.000 rpm) (5.000 rpm) [poip-seqacioe  Nm/arc-min
Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] Nm [pol-lb] ~ Nm[pol-lb] ~ Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]

UTR018-001 11 248 [2195] 226 [2003]  205[1811]  819[7246]  229[2027] 209 [1850] 189 [1672] 111 [985] 50 [440]
UTR018-002 2:1 654 [5786] 597 [5280] 539 [4774] 1911[16914] 604 [5343]  551[4876] 498 [4408] 57 [505] 82[722]

UTRO018-003 31 507 [4489] 463 [4096] 419 [3704] 1674 [14817] 468 [4145] 427 [3783] 386 [3420] 49 [434] 93 [820]
UTRO018-004 41 361[3192]  329([2913]  298[2633] 1190[10536] 333[2947] 304 [2690] 275 [2432] 46 [403] 97 [860]
UTR018-005 5:1 254 [2245]  231([2048] 209 [1852] 837 [7410] 234[2073]  214[1892] 193 [1710] 45 [396] 99 [880]

UTRO018-008 8:1 1460 [12920] 1309 [11589] 1230 [10888] 2929 [25920] 1428 [12634] 1184 [10476] 1016 [8988] 45 [401] 113[998]
UTR018-010  10:1 1418 [12547] 1279 [11322] 1206 [10673] 2851 [25228] 1386 [12269] 1234 [10918] 1058 [9366] 45 [398] 92[812]

UTR018-012  12:1 1509 [13352] 1368 [12108] 1294 [11448] 3040 [26900] 1475[13057] 1337 [11832] 1147 [10150] 36 [317] 63 [560]

UTR018-014 141 1355 [11993] 1234 [10917] 1169 [10344] 2733 [24185] 1325 [11728] 1206 [10675] 1129 [9989] 45 [398] 111 [986]
UTR018-015  15:1 1463 [12944] 1333 [11800] 1265 [11192] 2950 [26109] 1430 [12657] 1304 [11539] 1195[10578]  35[310] 144 [1272]
UTR018-016  16:1 1443 [12769] 1317 [11652] 1191 [10536] 3111[27532] 1332 [11791] 1216 [10760] 1099 [9729] 36 [316] 147 [1299]
UTR018-020  20:1 1493 [13209] 1370 [12121] 1304 [11541] 3014 [26674] 1460 [12917] 1339 [11853] 1275[11285] 36 [316] 142 [1257]
UTR018-025  25:1 1268 [11226] 1158 [10245] 1047 [9263] 3060 [27078] 1171 [10366] 1069 [9460] 967 [8554] 35[309] 119 [1055]
UTR018-028  28:1 1421 [12576] 1313 [11620] 1255([11110] 2870 [25400] 1390 [12298] 1284 [11362] 1228 [10864] 36 [316] 126 [1113]
UTR018-030  30:1 897 [7935]  775[6856]  721[6377] 2665 [23583] 830 ([7342] 717 [6344] 667 [5900] 38 [339] 113 [997]
UTR018-035  35:1 1441 [12750] 1337 [11828] 1281 [11338] 2908 [25736] 1409 [12468] 1307 [11567] 1253 [11087]  35[309] 113 [998]
UTR018-040  40:1 930[8231]  806([7131]  751[6645] 2708[23967] 861[7616] 746 [6599] 695 [6149] 36 [314] 147 [1299]
UTRO018-050  50:1 956 [8465]  830[7348]  775[6856] 2739 [24239] 885 (7832] 768 [6799] 717 [6344] 35 [308] 142 [1257]

! Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga

consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de vida Util especificas. de pinhao).
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Classificacoes de carga radial e axial
Somente relacées 1:1 a 5:1

UTRO06

Distancia X (pol)

X 59 19 98 118 138 157 177
— 6000 1349
Fr so00 e . Velocidade Carga axial, F,
: ——I F = 4000 "“"”"" — w = (e N (b
é a b 1 1 =
'——':————‘ — R e L e e R i e L 50 6543 [1471]
I 1} S S (@ 100 5191 [1167]
: £ o % £ 250 3825 [860]
| oW B W % W 500 3038 [683]
| Distancia X (mm) 1000 241 -I [542]
UTR075 e UTR090
_>L|‘_ . - - 1'3:isl&nciai(;|;nl) an . . -
i Fr 7000 157 Velocidade Carga axial, F,
| Fa _ eopp (100ER e _ rpm N [Ib]
T o —— g o 250 rpm F na =
T DN S - 50 9003 [2024]
L - T ——1— - 100 7148 [1607]
| E ow 2 £ 250 5266 [1184]
} 25 35 45 55 500 4181 [940]
| Distancia X (mm) 1000 331 8 [746]
UTRO010 e UTR115
Distancia X (pol)
X 19 118 1,57 197 236 2,75 315 3,54
_>_|__ 14000 3147
Fr 12000 } s %% Velocidade Carga axial, F,
= 10000 100rpm 2248 g N [Ib]
1 — | Fa E 8000 —— s500m T i\\ 1798 E F:: 1243 !
g o — :::::\ s — I z d [2795]
i} g T =" 100 10.097 [2270]
oo s 250 7668 [1724]
“ * “ Disi::l:iax(f:m) " " “ 500 6232 [1401]
1000 5062 [1138]
- X 19 1,57 2?:;5"!:“)((;,:2 3,94
o L - Velocidade Carga axial, F
F 50rpm . F,
s “s
L — 5 v | o 3 50 23.067 [5186]
| :l- F ; 10000 | 1000 rpm \\EQE::E 2248 ; 100 18.735 [421 2]
| £ s 2 250 14.234 [3200]
I 2 ) 0w 100 500 11.560 [2599]
: P! 1000 9390 [2111]
— X 25000 118 197 Diﬂs";.i;!ix e 354 433 1868
o000 | o Velocidade  Carga axial, F
f Fr ‘ @
| _—I- Fa g w0 2erom ] - 0 g rpm N [Ib]
1 — ] e s 50 31.398 [7059]
| .':é 1000 1unu‘ypm~\\\5::::; 2208 .:g 100 24922 [5603]
| £ 5000 I PP 250 18.361 [4128]
!  TRE R B 500 14,576 [3277]
l Disténcia X (mm) 1000 11.569 [2601]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil L;q de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,,, como descrito na pagina 10.
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Classificacoes de carga radial e axial

Somente relacoes 8:1 a 50:1

UTRO06

!

UTR075 e UTR090

X
——_|<Fr—
)

—|

UTR010 e UTR115

_J_L_ g Fa
—1

1
|
___i__
|
|
!
1
|

UTR014

_J_L_ g Fa
—

UTRO18

T
___J___—:r._%J

|

|

I

—|

Forca radial, F,, (N)

Forca radial, F,, (N)

Forca radial, F, (N)

Forca radial, F, (N)

Forga radial, F, (N)

S B 8288
£ 8 8E8 8
E3&8¢c¢g8

15400
13200
11000
8800
6600
4400
2200

33000

27500

22000

16500

11000

5500

38500
33000
27500
22000
16500
11000

Distancia X (pol)

59 79 98 118 138 157 177
‘ 1484
ST o 1237
100 rpm — =
— 90 =
\\\ — 2
I i e — ——— m 3
500 rpm ——_| I — a5 B
R i e s s e :
‘ —— 28 2
15 20 25 30 35 40 45
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
98 1,38 177 217
1979
50rpm
1731
100 rpm 1484
12371
250 rpm __| i 990
e —y — I 72
1000 rpm —] | — N
E— —— 495
248
25 35 45 55
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
19 118 1,57 197 236 275 315 354
3462
50rpm \ 2068
—— 100 rpm 273
™~ ~|
50 rpm ] — ~— 1979
P — — B Y]
1000 rpm \\\E\\\
— 990
I e —
495
20 30 40 50 60 70 80 90
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
19 1,57 2,36 315 394
{ 419
50
{""" 6182
100
{""" 1946
250 rpm [~ ™
e — T 3710
w0 pm [ | P T e
I e e e e N
= 1237
20 40 60 80 100
Distancia X (mm)
Distancia X (pol)
118 1,97 2,75 3,54 4,33
SOrpm 8655
|
T 9
100 rpm ™~
6182
\ |
] = 1 4946
500 rpm \\ [ —
1000 'rpm — e 3o
N -
e e — e e g P71
12371
30 50 70 90 110

Distancia X (mm)

Forca radial, F,, (Ibf)

Forca radial, F, (Ibf)

Forca radial, F,, (Ibf)

Forca radial, F, (Ibf)

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Carga axial, F,
N [Ib]
7198 [1618]
5710 [1284]
4208 [946]
3342 [751]
2652 [596]

Carga axial, F,
Nlb]
9903 [2227]
7863 [1768]
5793 [1303]
4599 [1034]
3650 [821]

Carga axial, F,
N ib]
13.675 [3075]
11.107 [2497]
8435 [1897]
6855 [1542]
5568 [1252]

Carga axial, F,
N [ib]
25.374 [5705]
20.609 [4633]
15.657 [3520]
12.716 [2859]
10.329 [2322]

Carga axial, F,
N [Ib]
34.538 [7765]
27.414 [6163]
20.197 [4541]
16.034 [3605]
12.726 [2861]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma disténcia (X) da superficie de montagem com base em uma vida (til Lo de 10.000 horas para a
velocidade média de saida n,,,;, como descrito na pagina 10.
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EverTRUE™ Trabalho continuo
Redutores Planetarios True Planetary™

Pronto para entrega imediata

Precisao 4 arco/minutos
Tamanhos de quadro 100 mm, 140 mm e 180 mm
Capacidade de torque até 1.017 Nm
Disponibilidade de relacao 4:1a100:1

Capacidade de carga radial até 44.600 N

Sistema de montagem RediMount™

@ Eixo de saida de peca iinica com
rolamento de montagem empilhada para
maior rigidez

@ Rolamentos de rolos conicos de alta

capacidade

@ Rolamentos de agulha complementar ) :
completa dupla
para operagdo continua

@ Engrenagens lubrificadas com
graxa de trabalho continuo

@ Engrenagens True Planetary
otimizada para trabalho continuo

@ Alojamento de saida integrado
de peca anica
com engrenagem interna

@ Rolamento de contato angular

Rolamento de entrada com
recurso de compensacéao térmica

(9) sistema RediMount™
proporciona uma instalagao livre de erros

Alojamento de saida de aco inoxidavel
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EverTRUE™ tamanho 10 Trabalho continuo
Redutores Planetarios True Planetary™

AP t Ry (s 542835420
10 15| — f—
(3 "= i 032 (k6) DE PROFUNDIBADE
‘ —r (1,2606/1,2599)
! 10 (h9)
(0,3937/0,3923)
) L— 50 —» ?
‘ L] (1,97) A <
—J fe————2 \
(,08)
- l<——101 (QUADRADO) —=!  ORIFCIOS PASSANTES @9 (0,35) 4 PL.
’ (3,98) IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
4“?180)’ CIRCULO DE PARAFUSOS 0120 (4,72)

21 - Dimensao ‘L' Folga Peso ST Todas as dimensdes estdo em mm (pol)
Rolagao Estagios mm [pol] [arc-min] kg [Ib] Elicioncia AD** = Comprimento do adaptador
4:1a10:1 1 78 [3,07] 4 max. 6[13] 95% 0 comprimento do adaptador varia

16:1 a 100:1 2 146 [5,75] 5 méx. 8[18] 90% dependendo do motor.

A eficiéncia é calculada em 100% do
torque nominal.
Especificacdes de Desempenho
. Vida atil de 30.000 horas Rigidez

. Intermitente : J g =

Nul::;: da Relacao’ (Tre) “ Oozrrpm) . Oﬂzrrpm) " 00.(I;rrpm) NrII[)r:c?l?lb] kg-cm? ﬂﬁ] /t::;‘;‘r:i:

: : ; ; I-lb-seg?10* i
Nm [pol-1o] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] [ERbeRgE [pol-Ib/arco-min]
ET010-004 41 171 [1514] 147 [1303] 106 [937] 91 [804] 463 [4093] 1,50 [13,3] 28,27 [250]
ET010-005 5:1 178 [1579] 144 [1272] 110[977] 95 [838] 451[3991] 1,29 [11,5] 25,08 [222]
ET010-007 71 190 [1684] 137 [1217] 118 [1042] 101 [893] 433 [3830] 0,92 [8,1] 23,21 [205]
ET010-010 10:1 106 [940] 77 [677] 66 [581] 61 [539] 411 [3640] 0,86 [7,6] 15,84 [140]
ET010-016 16:1 245 [2166] 164 [1450] 151 [1340] 138 [1218] 517 [4577] 1,05 [9,2] 30,03 [267]
ET010-020 20:1 249 [2205] 166 [1470] 154 [1364] 147 [1303] 524 [4637] 1,05 [9,2] 26,73 [237]
ET010-025 25:1 242 [2140] 161 [1421] 150 [1324] 14 [127] 506 [4477] 1,05 [9,2] 26,73 [237]
ET010-028 28:1 255 [2261] 169 [1499] 158 [1399] 152 [1345] 533 [4718] 0,89[7.9] 23,21 [205]
ET010-035 35:1 248 [2191] 164 [1448] 153 [1355] 148 [1306] 514 [4549] 0,75[6,7] 22,99 [204]
ET010-040 40:1 262 [2316] 173 [1528] 162 [1433] 156 [1383] 542 [4794] 0,7516,7] 30,14 [267]
ET010-050 50:1 253 [2243] 167 [1475] 157 [1387] 152 [1341] 521 [4615] 0,74 [6,6] 26,51 [235]
ET010-070 70:1 241 [2131] 158 [1396] 149 [1318] 144 [1277] 491 [4349] 0,74 [6,6] 23,21 [205]
ETO010-100 100:1 144 [1277] 102 [902] 89 [790] 84 [741] 459 [4059] 0,74 [6,6] 18,92 [168]
1 Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis, Tyico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga
consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de J = Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto

vida atil especificas. de pinhao).

T, = Torque de saida nominal para operag&o intermitente em 3.000 RPM
(duragao de percurso de 20.000 horas - para comparacao de catéalogo)
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EverTRUE™ tamanho 14 Trabalho continuo
Redutores Planetarios True Planetary™

12 9130 (g6)
P . (4,41) (5,1176/5,1166)

13 e 5 [—
(51 = (,20) 040 (k6)

‘ . (1,5755/1,5749)
I 12 (h9)

(0,4724/0,4707)

— — T IE=] Co

M12x20 (0,80)
DE PROFUNDIDADE

F— L— 70 —» ¢
‘ L (2,76) » A
—le— 3 \
(,12)
- l«—141 (QUADRADO) —=I QRIFICIOS PASSANTES @11 (0,43) 4 PL.
e 97 (5,5) IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
1.06) CIRCULO DE PARAFUSOS 0120 (4,72)
=1 - Dimensao ‘L' Folga Peso R Todas as dimensdes estdo em mm (pol)
Relagao Estagios mm [pol] [arc-min] kg [Ib] Eficiéncia AD** = Comprimento do adaptador
4:1a10:1 1 110,5 [4,35] 4 max. 14 [31] 95% 0 comprimento do adaptador varia
16:1 2 100:1 2 195 (7,69] 5 méx. 18 [40] 90% dependendo do motor.
A eficiéncia é calculada em 100% do
torque nominal.
Especificacdes de Desempenho
. Vida dtil de 30.000 horas Rigidez
Nimero da Relagao’ Inte(r.l;: ::;’ UL Tr Tr Ty Tpico kg—‘f:mz de tor¢édo
peca Nm [pok-Ib] (1.000 rpm)  (3.000 rpm)  (5.000 rpm) Nm [pol-b] o1 h-seqixip4  Nm/arc-min
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]
ET014-004 4:1 417 [3694] 345 [3055] 258 [2285] 221 [1960] 1066 [9431] 6,18 [55] 60,50 [536]
ET014-005 51 435 [3849] 336 [2972] 269 [2381] 231 [2042] 1040 [9206] 4,77 [42] 56,10 [497]
ET014-007 71 464 [4105] 322 [2849] 287 [2539] 246 [2179] 1002 [8866] 3,61[32] 51,70 [458]
ET014-010 10:1 253 [2237] 183 [1618] 156 [1384] 145 [1279] 956 [8459] 3,22 [29] 38,50 [341]
ET014-016 16:1 573 [5070] 386 [3413] 354 [3136] 3361[2971] 1206 [10674] 4,00 [35] 63,80 [565]
ET014-020 20:1 584 [5168] 391 [3463] 361 [3197] 345 [3055] 1224 [10832] 3,87 [34] 59,40 [526]
ET014-025 251 567 [5016] 378 [3347] 351 [3103] 336 [2972] 1182 [10463] 3,87 [34] 59,40 [526]
ET014-028 28:1 600 [5309] 399 [3535] 371[3284] 356 [3150] 1248 [11047] 3,35 [30] 51,70 [458]
ET014-035 35:1 581 [5145] 386 [3415] 360 [3182] 346 [3059] 1204 [10653] 2,84 [25] 48,40 [428]
ET014-040 40:1 616 [5448] 408 [3608] 381[3370] 367 [3245] 1271 [11248] 2,84 [25] 63,80 [565]
ET014-050 50:1 596 [5274] 393 [3482] 369 [3262] 356 [3146] 1224 [10831] 2,71 [24] 59,40 [526]
ET014-070 70:1 567 [5019] 373 [3299] 351 [3104] 339 [3002] 1155 [10223] 2,71 [24] 53,90 [478]
ETO014-100 100:1 346 [3058] 245 [2164] 214 [1892] 200 [1772] 1081 [9564] 2,71 [24] 38,50 [341]
' Relagdes sdo exatas e relagBes maiores também estdo disponiveis, Tpico = Torque de pico momentaneo permitido para parada de emergéncia ou carga
consulte a fabrica. de alto impacto.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de J = Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
vida util especificas. de pinhao).

T, = Torque de saida nominal para operagdo intermitente em 3.000 RPM
(durag@o de percurso de 20.000 horas - para comparagao de catélogo)
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EverTRUE™ tamanho 18 Trabalho continuo

Redutores Planetarios True Planetary™

AP t a (o 298716.5977)
15 %) — f—
[£:) (,34) 955 (k6) DE’\I;II%B)EZLZI\(IEFS)ADE
‘ — (2,1662/2,1654)
] 16 (h9)
(0,6299/0,6282)
B il iy B (=
F— L— 70 —»! ¢
‘ L) e
3 \
(12)
- l«——182 (QUADRADO) —=!  ORIFICIOS PASSANTES 0135 (0,53) 4 PL.
’ (7,17) IGUALMENTE ESPACADOS EM UM
‘“?ger CIRCULO DE PARAFUSOS 0120 (4,72)
o - Dimensao ‘L Folga Peso ST Todas as dimensdes estdo em mm (pol)
Relagéio Estagios mm [pol] [arc-min] kg [1b] Eficiéncia AD** = Comprimento do adaptador
41a10:1 1 136 [5,35] 4 méx. 40 [88] 95% 0 comprimento do adaptador varia
16:1 a 100:1 2 244 [9,59] 5 méx. 45[99] 90% dependendo do motor.
A eficiéncia é calculada em 100% do
torque nominal.
Especificacdes de Desempenho
. Vida util de 30.000 horas Rigidez
Nimero da Relagao’ Inte(r.ll!: ::)e nte Ty Ty Ty Tpico kg-‘f:mz de tor¢do
peca Nmipo-b]  (1.000rpm)  (3.000 rpm)  (5.000 rpm) Nm pollbl o1 i seqixipy  Nm/arc-min
Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] Nm [pol-Ib] [pol-Ib/arco-min]
ET018-004 4:1 933 [8254] 802 [7099] 577 [5105] 495[4380]  2442[21609] 24,61[218] 168,30 [1461]
ET018-005 5:1 972 [8602] 782 [6923] 601 [5321] 516 [4565] 2389 [21143] 19,00 [168] 165,00 [1461]
ET018-007 7:1 1037 [9174] 752 [6652] 641 [5675] 550 [4868] 2308 [20429] 13,87 [123] 147,40 [1306]
ET018-010 10:1 592 [5242] 430 [3806] 366 [3242] 338[2990]  2210[19561] 12,35[109] 111,10 [984]
ET018-016 16:1 1335[11816] 904 [8003] 826 [7309] 750 [6639] 2800 [24779]  15,30[136] 177,10 [1569]
ET018-020 20:1 1363 [12061] 919 [8129] 843 [7460] 802 [7099] 2846 [25187]  14,82[131] 171,60 [1520]
ET018-025 25:1 1325[11722] 889 [7866] 819 [7251] 782[6923] 2754 [24370]  14,82[131]  144,10[1277]
ET018-028 28:1 1403 [12414] 939 [8311] 868 [7679] 830[7342]  2910([25751] 12,83[114] 151,80 [1345]
ET018-035 35:1 1361 [12047] 908 [8033] 842 [7452] 807 [7142]  2810([24870]  10,83[96] 136,40 [1209]
ET018-040 40:1 1443 [12767] 960 [3492] 892 [7897] 857 [7580]  2970[26281]  10,83[96] 177,10 [1569]
ET018-050 50:1 1398 [12371] 927 [8201] 865 [7652] 832[7361]  2863[25338]  10,36[92] 171,60 [1520]
ET018-070 70:1 1332[11789] 879 [7778] 824 [7292] 795([7037]  2707[23959]  10,361[92] 151,80 [1345]
ET018-100 100:1 816 [7219] 578 [5117] 505 [4465] 472[4180]  2537[22454]  10,36[92] 113,30 [1004]

1 Relagdes sdo exatas e relagdes maiores também estdo disponiveis,
consulte a fabrica.
T, =Torque de saida nominal em velocidade nominal para as horas de
vida atil especificas.
T,. = Torque de saida nominal para operacao intermitente em 3.000 RPM
(duragao de percurso de 20.000 horas - para comparacao de catéalogo)

104

Tyico = Torque de pico momenténeo permitido para parada de emergéncia ou carga
de alto impacto.
J =Momento de inércia de massa refletido no eixo de entrada (incluindo o conjunto
de pinhao).
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Classificacoes de carga radial e axial

ET014

LI

T

ET018

T

Fa

FORGA RADIAL (Ibs)

FORCA RADIAL (Ibs)

FORGA RADIAL (Ibs)

. 888888

DISTANCIA X' (mm)
512

254 375 381 “us 508 635 699 %2 826
50 rpr
100 rpm | —
—]
Hogm
[ompn——— | — —
o ——— — — I —
\\\\\\\\
1.00 125 15 175 200 225 250 275 300 325
DISTANCIA 'X' (pol)
DISTANCIA ‘X' (mm)
254 nn 381 “ns 508 512 635 699 762 826
50 rpm
PR |
100 rpm \\
—
250 pm 1 | —
| —— —
oen | I |
Frmogn
e ——
e
1,00 125 15 175 200 225 250 275 300 325
DISTANCIA 'X' (pol)
DISTANCIA ‘X' (mm)
54 3175 381 5 508 572 635 699 762 826
s0m
| —
100 rpm. [ —
250 pm \\ I S
S0 pm — | I ——
wopn | T—— | | —— | — |
I O s E— E—
1,00 125 15 175 200 225 250 275 3,00 325

DISTANCIA ‘X' (pol)

1780
15575
13350
1125

us0
5

31150

13350

FORGA RADIAL (N)

FORCA RADIAL (N)

FORCA RADIAL (N)

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Velocidade
rpm
50
100
250
500
1000

Carga axial, F,

N [lb]
13675 [3075]
11107 [2497]
8435 [1897]
6855 [1542]
5568 [1252]

Carga axial, F,

N [lb]
25074 [5705]
20609 [4633]
15657 [3520]
12716 [2859]
10329 [2322]

Carga axial, F,

N [lb]
34538 [7765]
27414 [6163]
20197 [4541]
16034 [3605]
12726 [2861]

Esse grafico mostra a carga radial permitida em uma distancia (X) da superficie de montagem com base em uma vida atil L;q de 10.000 horas para
a velocidade média de saida n,,, como descrito na pagina 10.
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Formulario de analise de aplicacao de Redutores Planetarios

Informacdes gerais

Nome do cliente: Fax: Data do pedido:

Contato do comprador: Telefone: Data exigida:

Contato técnico:

Enderecgo de cobranca: Cidade: Estado/Provincia:
Endereco de envio: Cidade: Estado/Provincia:
E-mail: Site da Web:

Informagaes dO e ]

Fabricante do motor: N° do Modelo do Motor:

Torque continuo (Nm) Torque de pico (Nm)

Velocidade maxima (rpm)

Informa goe:s da ap|icaCa0

Breve descri¢do da sua aplicagdo:

Tempo de aceleracgdo (seg) Torque de aceleragdo(Nm)___ Velocidade maxima (rpm)_____
Tempo de espera (seg) Torque de espera (Nm) Velocidade de espera (rpm)____
Tempo de desaceleragdo(seg)____ Torque de desaceleragdo(Nm)____ Velocidade minima (rpm) ____
Carga radial (N) Carga axial (N)

Combinagdo de inércia desejada— Inércia de carga externa (Nm-sec?)

Velocidade maxima do motor (rpm)

Informagﬁes de pedidos I EEEEEEEEE——

Ndamero da peca Quantidade Preco Entrega
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Informacoes de pedidos de Redutores Planetarios

Acesse www.micronmotioneering.com para obter seu nimero de pe¢a RediMount usando as
informacdes de fabricante e nimero de modelo do motor.

pb T R 1 1t 5 —0 0 5 — 0 —

Niamero do Modelo do Motor
Nimero do RediMount

(se disponivel)

ou

Fabricante e nimero

Designa o tipo de Redutor

Planetario do modelo do motor

X{E X.LRUETRUE Opcoes personalizadas
=Aqua 0 = Nenhum

NT = NemaTRUE™ S = Especial

NTP = NemaTRUE PLUS™
NTR = NemaTRUE 90™
DT = DuraTRUE™

DTR = DuraTRUE 90™

H = Alta precisdo
(apenas para as linhas
de produto NemaTRUE

Relagéao do Redutor e XTRUE)
VT = ValueTRUE Ver disponibilidade de relagé@o
VTR = Value TRUE 90™ na secao da engrenagem
UT = UltraTRUE™ correspondente
UTR = UltraTRUE 90™
ET = EverTRUE™
TAMANHO DO REDUTOR PLANETARIO
DuraTRUE™
NemaTRUE™ DuraTRUE 90™
XTRUE™ NemaTRUE PLUS™ DuraTRUE™ (Eixo vazado) UltraTRUE™ ValueTRUE™
AquaTRUE™ NemaTRUE 90™ DuraTRUE™ (Eixo duplo) UltraTRUE 90™ EverTRUE™ ValueTRUE 90™
40 = 40 mm 17 = Tamanho 17 60 = Tamanho 60 006 = Tamanho 60 10 = Tamanho 10 006 = Tamanho 60
60 =60 mm 23 = Tamanho 23 90 = Tamanho 90 075 =Tamanho 75 14 =Tamanho 14 075 =Tamanho 75
80 =80 mm 34 = Tamanho 34 115 = Tamanho 115 090 = Tamanho 90 18 = Tamanho 18 090 = Tamanho 90
120 =120 mm 42 = Tamanho 42 142 = Tamanho 142 010 = Tamanho 10 010 = Tamanho 10
160 = 160 mm 60 = Tamanho 60 115 = Tamanho 115 115 =Tamanho 115
90 = Tamanho 90 014 = Tamanho 14 014 = Tamanho 14
115 = Tamanho 115 018 = Tamanho 18 018 = Tamanho 18
022 = Tamanho 22 022 = Tamanho 22
(somente UltraTRUE™)
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Redutores Planetarios Micron True Planetary™
enviadas dentro de 24 horas!
-

Precisa logo?

Aproveite o Programa Gearhead
Express para entrega rapida.

Todos os tamanhos de carcacas e relagdes em linha para os produtos NemaTRUE, DuraTRUE,
UltraTRUE e ValueTRUE estao disponiveis para envio dentro de 24 horas através do Programa
Gearhead Express. S@o mais de 350 engrenagens a sua disposicdo. As pegas incluidas no
programa estdo listadas abaixo. Entre em contato com o atendimento ao cliente para obter
orientacdes sobre como fazer o pedido. Para mais detalhes sobre como usar o programa Gearhead
Express, visite www.micronmotioneering.com.

* NemaTRUE
Tamanhos de carcaca 23, 34,42, 60,90 e 115
Relacdes: 3,4, 5,7, 10, 15, 20, 30, 40, 50, 70 e 100:1

e DuraTRUE
Tamanhos de carcaca 60, 90, 115 e 142
Relacdes: 3, 4,5, 7, 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 70 e 100:1

e UltraTRUE
Tamanhos de carcaca 6, 7,5, 10 e 14
Relagdes: 4, 5,7, 10, 16, 20, 25, 28, 35, 40, 50, 70 e 100:1

* ValueTRUE
Tamanhos de carcaca 6, 7,5, 10 e 14
Relacdes: 4,5, 7, 10, 16, 20, 25, 28, 35, 40, 50, 70 e 100:1

Visite: www.thomsonlinear.com E THOMSON )

ou ligue para: 1-540-633-3549 ) _ L
Linear Motion. Optimized.



EUA, CANADA e MEXICO

Thomson

203A West Rock Road

Radford, VA 24141, USA

Telefone: 1-540-633-3549

Fax: 1-540-633-0294

E-mail: thomson@thomsonlinear.com
Literatura: literature.thomsonlinear.com

EUROPA

Reino Unido

Thomson

Telefone: +44 (0) 1271 334 500

Fax: +44 (0) 1271 334 501

E-mail: sales.uk@thomsonlinear.com

Alemanha

Thomson

Niirtinger StraBe 70

72649 Wolfschlugen

Telefone: +49 (0) 7022 504 0

Fax: +49 (0) 7022 504 405

E-mail: sales.germany@thomsonlinear.com

Franca

Thomson

Telefone: +33 (0) 243 50 03 30

Fax: +33 (0) 243 50 03 39

E-mail: sales.france@thomsonlinear.com

Italia

Thomson

Largo Brughetti

20030 Bovisio Masciago
Telefone: +39 0362 594260
Fax: +39 0362 594263

E-mail: info@thomsonlinear.it

Espanha

Thomson

Rbla Badal, 29-31 7th, 1st

08014 Barcelona

Telefone: +34 (0) 9329 80278

Fax: + 34 (0) 9329 80278

E-mail: sales.esm@thomsonlinear.com

Suécia

Thomson

Estridsvdg 10

29109 Kristianstad
Telefone: +46 (0) 44 24 67 00
Fax: +46 (0) 44 24 40 85

AsiA

Asia Pacifico

Thomson

750, Oasis, Chai Chee Road,

#03-20, Technopark @ Chai Chee,
Cingapura 469000

E-mail: sales.hk@thomsonlinear.com

China

Thomson

Rm 2205, Scitech Tower

22 Jianguomen Wai Street

Beijing 100004

Telefone: +86 400 6661 802

Fax: +86 10 6515 0263

E-mail: sales.china@thomsonlinear.com

india

Thomson India

1001, Sigma Building

Hiranandani Business Park

Powai, Mumbai — 400076

Tel. +91 22 422 70 300

Fax: +91 22 422 70 338

E-mail: sales.india@thomsonlinear.com

Japéao

Thomson

Minami-Kaneden 2-12-23, Suita
Osaka 564-0044

Telefone: +81-6-6386-8001

Fax: +81-6-6386-5022

E-mail: csinfo_dicgj@danaher.co.jp

Coreia

Thomson

F12 llsong Bldg, 157-37

Samsung-dong, Kangnam-gu

Seul (135-090)

Telefone: +82 2 6917 5049

Fax: +82 2 6917 5007

E-mail: sales.korea@thomsonlinear.com

AMERICA DO SUL

Brasil

Thomson

Rua Ado Benatti, 92

Sao Paulo, SP - 05037-904

Telefone: + 55 (11) 3879-6690

Fax: + 55 (11) 3879-6656

E-mail: sales.brasil@thomsonlinear.com

E-mail: sales.scandinavia@thomsonlinear.com
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